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CALIN / VAIDA

Al. Vlahuta Str., Bl. Lama A/20, Cluj-Napoca, 400310, ROMANIA
(+40)-264-601684 Mobile:  (+40)-746-117788
(+40)-264-601684

calin.vaida@mep.utcluj.ro
Romanian
March, 1, 1980

male

EDUCATION AND RESEARCH

2020-present

Full professor and PhD coordinator at the Technical University of Cluj-Napoca,
Department of Engineering of Mechanical Systems

Teaching activities in robotics, computer programming, research activities in Robotics and
mechatronics, Computer and simulation techniques, Kinematics and dynamics of parallel
robots, Surgical robots, Robotic systems for cancer diagnosis and treatment, Medical
rehabilitation

Technical University of Cluj-Napoca, Memorandumului, 28, RO-400114 Cluj-Napoca,
Romania, www.utcluj.ro

Education and research

2009-2020

Lecturer (2014) and Associate professor (2020) at the Technical University of Cluj-
Napoca, Department of Engineering of Mechanical Systems

Teaching activities in robotics, computer programming, research activities in Robotics and
mechatronics, Computer and simulation technigues, Kinematics and dynamics of parallel
robots, Surgical robots, E-learning platforms and simulators for medicine

Technical University of Cluj-Napoca, Memorandumului, 28, RO-400114 Cluj-Napoca,
Romania, www.utcluj.ro

Education and research
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Dates

Occupation or position held

Main activities and responsibilities

Name and address of employer

Type of business or sector

Dates
Occupation or position held

Main activities and responsibilities

Name and address of employer
Type of business or sector

Education and training

Dates
Principal subjects/occupational
skills covered

Title of qualification awarded

Dates

Principal subjects/occupational
skills covered

Dates
Title of qualification awarded

Principal subjects/occupational
skills covered

Name and type of organisation
providing education and training

Dates

Title of qualification awarded

University

2004

Scientific researcher at the Friedrich Alexander Erlangen Nuremberg University, within the
department of Quality Management and Manufacturing Metrology, prof. Albert
Weckenmann.

Research activities in Robotics and mechatronics, Computer and simulation techniques,
Kinematics and dynamics of parallel robots for applications in medicine.
Friedrich Alexander Erlangen Nuremberg University, Nuremberg, Germany

Research

2003-2016

Technical Manager at S.C. MOCSENA Ltd., private company focused on R&D activities
Managing the activities in the development of hydraulic systems

S.C. MOCSENA Ltd. Alexandru Vlahuta Str., Cluj-Napoca, Romania

Research and production

2019
Mechanical engineering, medical robotic devices
Thesis: Medical robotic systems with application in surgery, oncology and rehabilitation

Habilitation in mechanical engineering, MEN order 4109/28.05.2019

2010-2013

Postdoctoral scholarship at the Technical University of Cluj-Napoca, Department of
Engineering of Mechanical Systems

Postdoctoral research topic: Development of intelligent robotic systems with enhanced
dexterity with applications in minimally invasive techniques

2005-2009
PhD

Research in Robotics and Mechanical Engineering
PhD thesis title: Contributions to the Development and Kinematic - Dynamic Modeling of
Parallel Robots for Minimally Invasive Surgery

Technical University of Cluj-Napoca, Memorandumului, 28, RO-400114, Cluj-Napoca,
Romania, www.utcluj.ro

1998-2003

Engineer (5 years) — Bachlor and Master, Graduated First in the Class
Specialization: Industrial Robots and Flexible Manufacturing Systems in English

'Technical University of Cluj — Napoca, Romania, Faculty of Machine Building

Personal skills and
competences

Mother tongue(s)

Romanian
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Other language(s)

Self-assessment
European level (*)
English

French

German

Social skills and competences

Organisational skills and
competences

Technical skills and
competences

Computer skills and
competences

Artistic skills and competences

Other skills, competences and
diplomas

Driving licence

Additional information
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English
French
German
Understanding Speaking Writing
Listening Reading Spoken interaction | Spoken production

C2| Proficient user
B2 B2
A2 A2

C2 Proficient user

c2
Bl

Al

Proficient user

C2| Proficient user
Bl
Al

c2
B1

Al

Proficient user

(*) Common European Framework of Reference for Languages

Team spirit, communicative, solidarity, honesty, correctitude, responsibility, dynamism

Good organiser and manager, education and research abilities, problem-solving-attitude,
ability to respect deadlines for project activities

Kinematic and dynamic modelling of robots, programming of robots and mechanical
systems, CAD of robots, engineering design, command and control of industrial robots.

Programming: Matlab, C, C++, Visual Basic,

CAD/CAM:
Office tools:

Easily adapts to new technologies/software

Fishing, hiking, swimming

Siemens package: NX, Solid Edge — Velocity Series, AutoCAD
MS Office, Corel DRAW, Latex
Automation: B&R Automation Studio

2011 - Specialization Diploma in industrial automation — real time control, at B&R

Automation, Eggelsberg, Austria

2010 — Diploma of graduation in Siemens NX CAD/CAM modules

Driving licence category B since 2000

Scientific activity (entire career)

Published books: 6 (two in Medical Robotics)

Editor: 3 books in Springer

Published papers in ISI journals, SCI journals, national and international conferences and

congresses: over 180

Member in national and international research grants: over 30

Research grants coordinator: 8

For more information on Europass go to http:/feuropass.cedefop.europa.eu
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Publications

Papers published in ISl and BDI journals and at international and national conferences (10
relevant publications)

1. Vaida, C., Birlescu, I., Gherman, B., Condurache, D., Pisla, D. An analysis of higher-order
kinematics formalisms for an innovative surgical parallel robot, Mechanism and Machine
Theory 209, 105986, 2025, https://doi.org/10.1016/j.mechmachtheory.2025.105986

2. Vaida, C.; Rus, G.; Pisla, D. A Sensor-Based Classification for Neuromotor Robot-Assisted
Rehabilitation. Bioengineering 2025, 12, 287.
https://doi.org/10.3390/bioengineering12030287

3. Birlescu, I, Tohanean, N., Vaida, C., Gherman, B., Neguran, D., Horsia, A., Tucan, P.,
Condurache, D., Pisla, D. Modeling and analysis of a parallel robotic system for lower limb
rehabilitation with predefined operational workspace, Mechanism and Machine Theory,
198, 105674, 2024, https://doi.org/10.1016/j.mechmachtheory.2024.105674

4. Rus, G.; Andras, |.; Vaida, C. (c.a.); Crisan, N.; Gherman, B.; Radu, C.; Tucan, P.; lakab, S;
Hajjar, N.A.; Pisla, D. (c.a.) Artificial Intelligence-Based Hazard Detection in Robotic-
Assisted Single-Incision Oncologic Surgery. Cancers 2023, 15, 3387.
https://doi.org/10.3390/cancers15133387

5. Tucan, P.; Vaida, C. (c.a.); Horvath, D.; Caprariu, A.; Burz, A.; Gherman, B.; lakab, S.; Pisla,
D. Design and Experimental Setup of a Robotic Medical Instrument for Brachytherapy in
Non-Resectable Liver Tumors. Cancers 2022, 14, 5841.
https://doi.org/10.3390/cancers14235841

6. Pisla, D., Birlescu, I., Pusca, A., Tucan, P., Gherman, B., Vaida, C., Kinematics and
Workspace Analysis of an Innovative 6-Dof Parallel Robot for SILS, Proceedings of the
Romanian Academy, Series A, Vol. 23(3), 2022, pp.277-286, 2022

7. Major, Z.Z.; Vaida, C. (c.a.); Major, K.A.; Tucan, P.; Brusturean, E.; Gherman, B.;

Birlescu, I.; Craciunas, R.; Ulinici, 1.; Simori, G.; Banica, A.; Pop, N.; Burz, A.; Carbone, G.; Pisla,

D. Comparative Assessment of Robotic versus Classical Physical Therapy Using Muscle

Strength and Ranges of Motion Testing in Neurological Diseases. ). Pers. Med. 2021, 11, 953.

https://doi.org/10.3390/jpm11100953

8. Vaida, C., Birlescu, I, Pisla, A., Ulinici I., Tarinita, D., Carbone, G., Pisla, D.: Systematic Design
of a Parallel Robotic System for Lower Limb Rehabilitation, |IEEE ACCESS, vol. 8, 34522(15),

2020, 10.1109/ACCESS.2020.2974295

9. Pisla, D., Vaida, C. (c.a.), Birlescu, I., Hajjar, N.A., Gherman, B., Plitea, N.: Risk Management
for the Reliability of Robotic Assisted Treatment of Non-resectable Liver Tumors, Applied

Sciences, vol. 10(1), 52, 2020, https://doi.org/10.3390/app10010052

10. Husty, M., Birlescu, ., Tucan, P., Vaida, C., Pisla, D.: An algebraic parameterization approach
for parallel robots analysis, Mechanism and Machine Theory, vol. 140, pp. 245- 257, 2019,

https://doi.org/10.1016/j.mechmachtheory.2019.05.024

International Research projects (excerpt)

1. A Seniors Digital Platform for Knowledge Transfer towards Industrial Companies —
WisdomOfAge, funded by AAL Programme, AAL-2020-7-83-CP, 2021-2023, Position: member

2. Manipulation Systems for Sample Handling in a Sample Receiving Facility”, TASUK

/16/11305/NB0O/1424, ESA-European Space Agency, 2018-2020, Position: technical

coordinator

3. Innovative robotic system for cancer treatment — HealdLiv, Financed by the European

Institute of Innovation and Technology (EIT-Health), 2020, Position: member

4. An innovative robotic system for upper limb rehabilitation — InnoHealth, Financed by the

European Institute of Innovation and Technology (EIT-Health), 2019, Position: member

5. Creative Alliance in Research and Education focused on Medical and Service Robotics,

127420_13736, Scopes International IP Grant, 2011-2014, Position: Member

6. Mathematical modeling and experimental researches for the development of a modular
parallel robot for minimally invasive surgery. Duration: 2006-2011, Financed by: Alexander

von Humboldt Foundation, Position: Member
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National Research Grants (excerpt)

1. ATHENA - New smart and adaptive robotics solutions for personalized minimally invasive
surgery in cancer treatment. Project funded through Romania’s National Recovery and
Resilience Plan. Financed by European Union — NextGenerationUE, member, Project code:
116/15.11.2022, Duration: 2023 - 2026

2. ASKLEPIOS - New frontiers in adaptive modular robotics for patient - centered medical
rehabilitation. Project funded through Romania’s National Recovery and Resilience Plan.
Financed by European Union — NextGenerationUE, UTCN responsible, Project code:
121/15.11.2022, Duration: 2023 - 2026

3. Increasing the quality of patient life through intelligent telerobotics systems for
personalized treatment of neuromotor deficit - APOLLO, POC 2014-2020,
MySMIS: 2014+ 155988, 2023, Position: member

4. Exoskeletal system for human augmentation — MAN-X, 1-PSCD/2022, Sectorial Research
and Development Plan, National Defense Ministry, 2022-2025, Position: Technical
responsible

5. An innovative modular rehabilitation robot for the efficient therapy of lower limb motor
deficit — Hope2Walk, UEFISCDI, Project code: PN-III-P2-2.1-PED2021-343, 2022-2024,
Position: Coordinator

6. Innovative safe robotic system for enhanced patient-centered treatment of liver cancers —
ENHANCE, UEFISCDI Project code: PN-III-P2-2.1-PED2021-2790, 2022-2024, Position: Member

7. An innovative modular robotic system for the rehabilitation of brachial monoparesis -
NeuroAssist, UEFISCDI, Project code: PN-III-P2-2.1-PED2015-3022, 2020-2022, Position:
Member

8. Innovative robotic guided instruments for the treatment of malignant tumors — OnTarget,
UEFISCDI, Project code: PN-111-P2-2.1-PED2019-4375, 2020-2022, Position: Coordinator

9. New frontiers in robotic assisted single port surgery: a novel robotic system with
dexterous instruments — Challenge, UEFISCDI, Project code: PN-I1I-P4-ID-PCE-2020- 0572-
PCE-171, 2021-2023, Position: Member

10. High accuracy innovative approach for the robotic assisted intraoperatory treatment of
hepatic tumors based on imagistic-molecular diagnosis — IMPROVE, PCCDI49, 2018- 2020,
Position: Scientific coordinator project 1

11. Innovative Approaches Regarding Rehabilitation and Assistive Robotics for Healthy Ageing
— AgeWell, POC, 20/01.09.2016, 2016-2020, Position: Member

12. A multi-purpose needle insertion device for the diagnosis and treatment of cancer -
ACCURATE, PN-II-RU-TE-2014-4-0992, 2015-2017, Position: Coordinator

13. Robotic assisted prostate biopsy, a high precision innovative method — ROBOCORE,
UEFISCDI, Project code: PN-11-PT-PCCA-2013-4-0647, Position: Member

Patents

1. Plitea, N., Pisla, D., Vaida, C., Gherman, B.: Surgical Robot. RO-126271, Romania (2012).

2. Vaida, C., Plitea, N., Pisla, D., Gherman, B., Suciu, M.: Orientation module with modular
structure and multiple bends, RO-129923, Romania (2019).

3. Vaida, C., Plitea, N., Pisla, D., Gherman, B., Ulinici, 1., Pisla, A., Carbone, G. : Spherical
Robot for the medical rehabilitation of the proximal area of the upper limb, RO-
132233/30.03.2020.

4. Plitea, N., Pisla, D., Vaida, C.., Gherman, B., Ulinici, I., Carbone, G., Robot sferico per il
recupero riabilitativo della spalla, International Patent, classification A61H1, No.
102018000006216, Italian Office of Patents and Trademarks, 13.07.2020

5. Gherman, B., Pisla, D., Plitea, N., Vaida, C., Pisla, A., Banica, A., Carbone, G.: Parallel
Robotic system for the medical rehabilitation of the upper limb, RO -132234/30.03.2020

6. Pisla, D., Birlescu, I., Vaida, C., Gherman, B., Tucan, P., Plitea, N. Parallel robot for lower
limb rehabilitation, RO-133814/29.10.2021

7. Pisla, D., Gherman, B., Nadas, I., Pop, N., Craciun, F., Tucan, P., Vaida, C., Carbone, G.,
Birlescu, 1., Plitea, N. Innovative parallel robot for lower limb rehabilitation, RO-
133815/29.10.2021

Awards, Distinctions, Invited lectures
“Traian Vuia” Prize of the Romanian Academy for /nnovation in medical parallel robots,
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December 2022
Research Excellence Distinction, Technical University of Cluj-Napoca, 2015
The Prize of the National Education Ministry for the Invention Parallel robot for
brachytherapy with two kinematic guiding chains of the platform (the needle) type CYL-U,
2014

The Special Prize of STATE OFFICE FOR INVENTIONS AND TRADEMARKS — OSIM, for the
invention Surgical robot, 2014

The Grand prize of the Romanian Inventors Forum — PROINVENT 2019, Cluj-Napoca;
The Grand prize of the Technical University of Cluj-Napoca — PROINVENT 2019, Cluj-Napoca;

Over 30 Gold Medals at National Fares and Symposia for the awarded patents, in Cluj, lasi, Timisoara,
Bucharest.

International Awards

'WIIPA Special Award — IPITEx 2019 Bangkok, Thailand;
TISIAS Special Honour of Innovation — IPITEx 2019 Bangkok, Thailand;
Certificate of Appreciation from the Indian Inovators Association — IPITEx 2019 Bangkok, Thailand;

Gold Medal from the National Research Council of Tailand — IPITEx 2019 Bangkok, Thailand;
Gold Medal at the Asianinvent, Singapore 2020, for the patent RO-129923; Gold

Medal at the iCAN 2021 (Toronto, Canada) for the patent RO-132233; Gold Medal at

the iCAN 2022 (Toronto, Canada) for the patent RO-133814; Gold Medal at the IITE

2022 (London, Great Britain) for the patent RO-133814.

Invited lecturer

Medical Robotic Systems with Application in Surgery, Oncology and Rehabilitation, UMF Cluj-
Napoca, 2022

Innovative Approaches in Medical Robotics Innovative, within the conference Ideas in Science,
Baia Mare, Romania, 2018

Testing Capacity for Space Technology Suppliers, within the 2nd International Exploratory
'Workshop New Trends in Medical and Service Robots, Belgrade, Serbia, 2014

Development of New Parallel Robots for Minimally Invasive surgery, within the international
workshop organized within the framework of the Humboldt foundation, by the Technical
Universities of Cluj-Napoca (Romania) and Braunschweig (Germany), Cluj-Napoca, Romania, 2012
Development of new parallel robots for minimally invasive surgery, Within the International
'Workshop on Laparoscopic Liver Surgery, Cluj-Napoca, Romania, 2008

Professional Associations

Member of the Romanian Association of Mechanism and Machine Science -ARoTMM Member of
the Romanian Society of Robotics - SRR

Member of International Federation for the Promotion of Mechanism and Machine Science -
IFToMM

Member of International Association of Applied Mathematics and Mechanics - GAMM

| hereby certify that the above statements are true.

Date 21.10.2025 Dr.-Ing. Calin VAIDA
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MIMISTERUL EDUCATIEI, CERCETARI $I INOVARII

up

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, ROBOTICA S| MANAGEMENTUL PRODUCTIEI
DEPARTAMENTUL DE INGINERIA SISTEMELOR MECANICE

Raportul de autoevaluare asupra activitatii desfasurate in perioada 2022-2024

Prof.univ.dr.ing. Calin VAIDA

Activitatea mea didactica si de cercetare in cadrul Universitatii Tehnica din Cluj-Napoca,

Departamentul Ingineria Sistemelor Mecanice poate fi rezumata dupa cum urmeaza:

SECTIUNEA 1
Realizari raportate in Sistemul Integrat de Evaluare a Activitatilor Didactice, de Cercetare si
Management (SIMAC):

- Punctajul total realizat in anul 2022 raportat in SIMAC: 52.5969 total echivalent A (1A = 10):
525,969 puncte

- Punctajul total realizat in anul 2023 raportat in SIMAC: 52.1041 total echivalent A (1A = 10):
521,041 puncte

- Punctajul total realizat in anul 2024 raportat in SIMAC: 61.5244 total echivalent A (1A = 10):
615,244 puncte

Total puncte: 1662,254 puncte

Consider ca criteriul 1 este indeplinit.

SECTIUNEA 2
Alte realizari in planul activitatii didactice

a) Discipline noi asimilate, corelate cu standardele nationale introduse in planul de
nvatamant. (maxim 20 pct).
Disciplina noua de Mecanica la anul 1 introdusa la specializarea de Robotica cu predare in limba
Engleza din cadrul Facultatii de Inginerie Industriald, Robotica si Managementul Productiei.
Disciplina noua de Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare I+ll, Bistrita, la anul 1
introdusa la specializarile de Robotica, Inginerie Economica Industriald si Inginerie Industriala,

precum si Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare | anul 1 la specializarile Inginerie

1
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up

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

Medicala si Inginerie Electrica din cadrul Facultatii de Inginerie electrica actualizate pe baza
ultimelor progrese tehnologice si a caracteristicilor specifice celor mai noi versiuni ale limbajului
MATLAB. Ca exemple se pot da solutiile de optimizare a timpilor de calcul pe structuri mari de date
(indexare, cicluri, operatii vectoriale), precum si introducerea unor exemple din Mecanica in
Programare (Oscilator Armonic Amortizat), tehnici de prealocare, s.a.m.d.

Punctaj total: 20 de puncte.

b) Profesor invitat pentru activitati didactice la universitati din tara/ strainatate.

Prezentare on-line 22 Mai 2022, pentru studentii din cadrul UMF-Cluj-Napoca, intitulata:
»Medical robotic systems with application in surgery, oncology and rehabilitation”. Evenimentul a
continuat cu o intalnire de lucru (23 Mai 2022) alaturi de colegii de la Cambridge Medical Robotics,
UK, care au prezentat Sistemul Robotic CMR pentru chirurgia minim invaziva in cadrul Clinicii de
Chirurgie lll din cadrul UMF Cluj-Napoca, unde a avut loc o intalnire de tip ,Hands-on” fiind testate
cele mai noi solutii dezvoltare de CMR pentru studentii si rezidentii de chirurgie, pe de o parte, si
pentru echipele de cercetatori in domeniul roboticii, pe de alta parte. (Dovezile sunt transmise
intr-un fisier separat).

Punctaj total: 5 de puncte.

c) Organizarea unor activitati cu studentii (practica in tara/ strainatate, cursuri de vara, etc.)

In calitate de co-presedinte al conferintei internationale 33" International Conference on
Robotics in Alpe-Adria-Danube Region (RAAD 2024) am reusit sa atrag studentii doctoranzi in
cadrul prestigioasei conferinte RAAD, oferindu-le astfel o vizibilitate internationala.

Organizarea si coordonarea practicii de vara pentru studentii de la specializarea de Robotica

cu predare in limba Engleza si Romana. O listd cu o parte din studentii care au fost in cadrul
CESTER la practica: Dragota Amalia-Cornelia, Talpos Andra Diana, Maria Suciu, Popa Alexis David,
Niculescu Alexandra, Rus loan Gabriel, Popescu Robert-Daniel, Rosu Bogdan. Studentii pot
confirma participarea la activitatea de practica.
Aldturi de dna Conf. Roxana Both, am implicat doi studenti (Bogdan Rosu, Alexis David Popa) cu
capacitati deosebite Tn activitatea de cercetare din cadrul proiectului Asklepios, acestia finalizand
cu succes un robot pentru recuperarea incheieturii mainii, cu interfata de control multi-modala
(control pasiv, activ, asistiv si rezistiv) validat medical de expertii medicali implicati in proiect. Am
atasat dovezi, dar dincolo de acestea, modelul experimental poate fi vazut in sala C208.

2
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

Am participat la organizarea unor sesiuni de comunicari pentru studentii din cadrul UTCN, cu
accent pe specializarile de Robotica si Mecatronica din cadrul UTCN.
2023
Damien Chablat (CNRS, France) An introduction in Cuspidal Robots (24 Martie)
Giuseppe Carbone (Univ. of Calabria, Italy) — Safe operation of Innovative Parallel Robots (30
martie)
2024
Damien Chablat (CNRS, France) Cuspidal serial Robots: 3R to 6R (28 Martie)
2025 (in afara perioadei de analiza dar se demonstreaza continuitatea)
Damien Chablat (CNRS, France) — Bioinspiration Design for Robotic Hands (3 Aprilie)
Manfred Husty (Univ. of Innsbruck, Austria) — Complete Singularities of the Kinova Link 6 robot (3
Aprilie)
Consider ca acest criteriu este indeplinit (20 puncte).

d) Dezvoltarea bazei materiale la nivel departamental in concordanta cu standardele
specifice

n cursul anilor 2022-2024 m-am preocupat de asigurarea si dezvoltarea bazei materiale

atat pentru departamentul de Ingineria Sistemelor Mecanice cat si pentru Centrul de Cercetare
CESTER (Centrul de Cercetare pentru Simulare si Testare Roboti), unul din cele cinci centre

reprezentative ale UTCN https://research.utcluj.ro/index.php/proiecte-reprezentative.html prin

implicarea si dezvoltarea unor noi solutii robotice realizate Tn cadrul unor proiecte de cercetare
care vizeaza chirurgia minim invaziva (Robot paralel pentru chirurgia minim invaziva asistata
robotic a cancerului pancreatic — ATHENA, Sistem robotic PARA-SILSROB pentru chirurgia uniport
— CHALLENGE, Robot sferic pentru manipularea instrumentelor utilizate in chirurgia asistata
robotic), tratamentul si diagnosticul cancerului (Sistem robotic inovator si sigur pentru
tratamentul Tmbunatatit, centrat pe pacient, al cancerelor hepatice — Enhance, Instrumente
inovatoare ghidate robotic pentru tratamentul tumorilor maligne) dar si dezvoltarea robotilor
pentru recuperarea medicala (Sistem robotic modular inovativ pentru recuperarea medicala a
monoparezei brahiale, Sisteme telerobotice inteligente pentru tratamentul personalizat al
deficitului neuromotor de cauzd multipld, Robotul pentru recuperarea mobilitatii Tncheieturii
mainii — Wrist X, Platforma multi-modala pentru stimularea cognitiva a pacientilor cu boli neuro-
degenerative — Asklepios).

Consider ca acest criteriu este indeplinit (20 puncte).
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

e) Dezvoltarea de noi laboratoare

Tn cadrul Centrului de Cercetare CESTER unde ocup pozitia de membru am contribuit la
dezvoltarea Laboratorului nou de Roboti medicali unde exista deja o serie de roboti paraleli
dezvoltati pentru chirurgia minim invaziva, roboti pentru tratamentul si diagnosticul cancerului
precum si roboti de recuperare medicala (Sisteme telerobotice inteligente pentru tratamentul
personalizat al deficitului neuromotor, Robotul pentru recuperarea mobilitatii incheieturii mainii —
Wrist X, Sistem robotic pentru recuperarea medicald a degetelor, Sistem robotic pentru
stimularea cognitiva multi-modala a pacientilor cu boli neurodegenerative) precum si roboti
colaborativi (KUKA iiwa LBR, ABB Yumi, UR5e, MAIRA). De asemenea, prin finantarea atrasa in
cadrul proiectului Asklepios a fost integrat in infrastructura CESTER un centru de prelucrare in 5
axe de la FANUC, iar prin proiectul Athena o imprimata cu tehnologie Polyjet de la Stratasys.
Consider ca acest criteriu este indeplinit (20 puncte).

f) Recunoasteri ale performantelor didactice educationale. Stabilit pe baza evaluarii cadrului
didactic.

Relatia profesionala pe care o cultiv cu studentii se fundamenteaza pe principii de
corectitudine si receptivitate fatd de problematica ridicatd de acestia. in cadrul acestei relatii,
acord o atentie deosebitda identificarii asteptarilor si obiectivelor academice ale studentilor,
modalitatilor prin care pot facilita realizarea acestora, precum si consolidarii unui cadru de
incredere si predictibilitate Tn interactiunea didactica. Procesul de comunicare didactica pe care il
derulez cu studentii este supus unui mecanism continuu de reglare si autoreglare, fundamentat
pe valorificarea sistematica a feed-back-ului si feed-forward-ului furnizat de acestia. Procesul
educational a fost derulat intr-o comunicare continua cu studentii fiind adaptat nevoilor curente
ale studentilor adaptand in mod dinamic atat informatia diseminata la curs cat si la laborator.
Consider ca acest criteriu este indeplinit (20 puncte).

g) Activitati de manageriat in procesul de invatamant (decan de an, tutoriere ECTS,etc.).

Am avut si am in prezent doctoranzi pe care i-am coordonat pentru elaborarea tezei de
doctorat, aceasta activitate fiind inceputa din 2021 o data cu intrarea in Scoala Doctorala a UTCN.

Am fost si sunt implicat in comisiile de organizarea a concursurilor de admitere la doctorat si
in comisiile de sustinere publica a tezelor de doctorat.

Am fost mentor pentru doi cercetatori postdoctorali in cadrul proiectului ANTREDOC: Dr. Ing.

Paul Tucan, Dr. ing. losif Birlescu.



MIMISTERUL EDUCATIEI, CERCETARI $I INOVARII

up

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

In anul 2023 am facut parte din Comisia de Evaluare a proiectului din cadrul AruT (GNAC
2023), dovada atasata ca si printscreen din EasyChair (la cerere pot prezenta si alte detalii, dar
proiectele evaluate nu as dori sa le fac publice respectand normele deontologice).

Consider ca acest criteriu este indeplinit (20 puncte).

h) Alte activitati educationale semnificative diferite de cele de la punctele (a - g).

Tn toti acesti trei ani am raspuns pozitiv la toate solicitdrile pe care le-am primit din partea
studentilor.

Sunt conducator de doctorat si in perioada 2022-2024 am avut 5 doctoranzi in stagiu iar in
prezent conduc 3 doctoranzi in stagiu si 2 doctoranzi in prelungire.

Am facut parte din comisia de Licenta de la specializarea de Robotica din cadrul Facultatii
de Inginerie (Baia-Mare) a UTCN.

Am facut si fac parte din comisii de indrumare la doctorat, precum si din comisiile de
admitere la doctorat.

Am fost si sunt implicat in comisiile de coordonare pe domeniul de Inginerie Mecanicd a mai
multor tineri cercetatori, doctoranzi coordonati de dna Prof. Doina Pisla, si in cotuleld de prof.
Giuseppe Carbone si prof. Damien Chablat.

Am fost si sunt implicat in comisile de coordonare pe domeniul de Inginerie si
Management a mai multor tineri cercetatori, doctoranzi coordonati de dnul Prof. Adrian Pisla si de
dnul Prof. Jorg Niemann (Germania) — doctoranzi straini si dnul Prof. Tiberiu Antal pe domeniul de
Inginerie Industriala.

Am fost implicat si in comisiile de sustinere publica, ocupand pozitia de membru in cazul dr.

ing. Nicoleta Pop (2021), Alin Burz (2023) si lonut Ulinici (2023).

Consider ca criteriul este indeplinit. (20 puncte).

SECTIUNEA 3

Activitati manageriale si administrative in sprijinul procesului didactic si de cercetare-dezvoltare

Din anul 2020 sunt membru in Consiliul Facultatii IRMP.
Sunt membru din anul 2021 in Comisia de evaluare Tehnica a proiectelor depuse pe Fonduri

Structurale si membru in Consiliul Cercetdrii UTCN din anul 2024.
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Din anul 2024 sunt membru in Consiliul Scolii Doctorale al UTCN.

Din anul 2024 sunt membru in consiliul de coordonare a programelor doctorale pentru
domeniul de Inginerie Mecanica.

n anul 2024 au fost selectat intr-o echipé internationald de 56 de evaluatori care au participat
la evaluarea proiectelor depuse in cadrul competitiei ZonMw Open Competitie 2024 (the
Netherlands Organization for Health Research and Development) organizata de guvernul Olandei
(Tarilor de Jos) — la cerere pot prezenta un certificat, si rezultatele finale ale competitiei.

Consider ca criteriul 3 este indeplinit. (10 puncte).

SECTIUNEA 4
Activitati la nivel de departament/ facultate care nu sunt incluse in sectiunile anterioare

a) Activitatea de intocmire a documentatiei de acreditare
Pe parcursul acestei perioade, am contribuit activ la procesul de acreditare a sectiilor de Robotica
de la Cluj, atat in limba romana, cat si in limba engleza, a sectiilor de Roboticd, Inginerie
Economica Industrialad si Inginerie Industriala din cadrul facultatii noastre si a sectiilor de Inginerie
Medicala si Sisteme Electrice din cadrul Facultatii de Inginerie Electrica (Bistrita) pentru ciclurile de
studii universitare de licenta si master. De asemenea, am imbogatit planul de Tnvatamant la licenta
prin actualizarea unei noi discipline de Mecanica dupa metode moderne, elaborata ca raspuns la
recomandarile formulate de specialistii din domeniu.
La nivel de facultate fac parte din comisia de evaluare a dosarelor de promovare a cadrelor
didactice.
Consider ca acest criteriu este indeplinit. (20 puncte).

c) Activitatea de promovare, pregatirea, desfasurarea admiterii la licenta, masterat

In perioada 2022-2024 am contribuit la promovarea specializarii de licentd si master de
Roboticd si am ncercat sa atrag si sa implic studentii in activitatea de cercetare/dezvoltare pe care
o desfasor in cadrul Centrului de Cercetare CESTER unde ocup pozitia de membru cheie. De
asemenea am contribuit la promovarea specializarii de Roboticd si am indrumat studentii de la
licenta in realizarea practicii de vard. Beneficiind de o baza materiala deosebita am incurajat
studentii din anul | (Robotica engleza —in mod direct, si in mod indirect studentii colegilor mei) sa
vina in cadrul centrului CESTER si sa interactioneze cu echipamentele (in special robotii
colaborativi — care au un grad mare de siguranta in utilizare) pentru ca in anii mai mari si la master
sa poata dezvolta aplicatii mai deosebite. Mentionez aici, ca si poveste de succes, implicarea a doi
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studenti de la sectia de robotica in dezvoltarea unui robot de recuperare pentru incheietura mainii
care a fost proiectat de ei, executat prin printare 3D folosind baza materiald CESTER, si care in
primavara anului viitor va intra Tn teste pre-clinice si clinice. Ca si dovada, probabil ce mai elocvent
lucru ar fi o serie de video-uri demonstrative cu realizarile lor. Aici as dori sa mentionez implicarea
deosebita a dnei Conf. Roxana Both care a coordonat studentii in realizarea unei interfete de
comanda inteligente si a dlui drd. David Lupu, expert medical kinetoterapeut, care a supervizat si
validat implementarea corecta a exercitiilor.

Am promovat, prin interactiune directda cu studentii, implicarea activa a acestora in
activitatea de cercetare din perioada studiilor de licenta, ca si pregatire a lor pentru activitatea de
masterat, ceea ce a atras, in fiecare an studenti care la finalizarea licentei au continuat cu studiile
de masterat la specializarile facultatii fiind totodata implicati si in activitatea de cercetare, care a
condus si la migratia acestora spre studii doctorale si postdoctorale, intr-o sinergie eficienta a
competentelor tehnice si a celor de cercetare, ce formeaza liderii noilor generatii de specialisti.

De asemenea, cunoscand proiectele derulate la nivel institutional am promovat cursurile
de digitalizare oferite catre studenti —in mod gratuit — prin proiectul Transformarea ecosistemului
universitar prin tranzitia digitald cdtre un viitor european sustenabil care ofera studentilor
posibilitatea de invata tehnici noi legate de utilizarea unor programe si platforme (Azure, Copilot,
OpenAl, etc.) la final fiindu-le oferite si diplome de competente pe continutul cursurilor.

Consider ca acest criteriu este indeplinit. (20 puncte).

e) Organizarea zilei absolventilor, ziua portilor deschise a facultatii

Am participat activ la evenimentele dedicate Zilei Portilor Deschise si Zilei Absolventului, Tn
cadrul carora am promovat specializarea de Robotica si activitatea Centrului CESTER in randul
elevilor, studentilor si invitatilor din mediul academic si industrial. Tn paralel, am sustinut vizite si
prezentdri demonstrative in laborator in cadrul programului ,Sdptdmdna Altfel”, oferind
participantilor ocazia de a interactiona direct cu roboti colaborativi, sisteme medicale
experimentale si platforme dezvoltate in proiectele centrului. Prin aceste activitati am contribuit la
cresterea vizibilitatii facultatii si la stimularea interesului tinerilor pentru domeniul roboticii,
facilitand totodata legatura dintre mediul educational preuniversitar si infrastructura de cercetare
a UTCN. Promovarea sectiei de robotica precum si a domeniului mai restrans in care activez in
general - robotica medicald —, am facut-o si in cadrul intélnirilor cu colaboratori din mediul

industrial SitLine Technology, Bosch, Emerson, NU Technologies, ELI Automation, Digital Twin,
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acest lucru fiind dovedit de comunicadrile facute in cadrul unor intdlniri cu parteneri nationali si
internationali:

Mai 2022, Bucuresti — Workshop Roménia — Elvetia, promovarea rezultatelor deosebite, in
urma primelor teste clinice efectuate cu roboti dezvoltati integral in cadrul UTCN;

August 2022 — Radio Romania Actualitati — Promovarea robotilor medicali cu aplicatii in
recuperarea pacientilor cu deficit neuromotor de cauza multipl3;

Aprilie 2023 — Conferinta on-line Medicina si Teologie, organizata de UBB Cluj-Napoca, sub
tutela TPS Andrei Andreicut, unde s-au discutat — desi subiectul pare simpatic — aspecte legate de
acceptanta tehnologiei in viata omului simplu si cum credinta si religia nu trebuie sa fie factori
perturbatori in medicina ci dimpotriva, cele doud sa se completeze reciproc;

Martie 2024 — LIF Day Romania, Artificial Intelligence for Enabling a Sustainable Future,
eveniment co-finantat de Royal Academy of Engineering (UK).

Consider ca acest criteriu este indeplinit. (20 puncte).

f) Organizarea concursurilor studentesti locale, nationale si internationale

Membru in comitetul international de organizare a conferintelor CARE 2022 si CARE 2024
(International Conference on Advanced Research in Engineering) o manifestare internationala
coordonata de dna Prof. Daniela TARNITA (Univ. din Craiova) dedicata tinerilor cercetatori
(masteranzi si doctoranzi), unde se pune accentul pe activitatea de cercetare generatiilor viitoare.

Membru in comisia de analiza si selectie a lucrdrilor cu rezultate deosebite a studentilor
participanti la conferinta RAAD 2024 (Comitet din care au facut parte: Prof. Andreas Muller —
Austria, dna Prof. Daniela Tarnita — Romania, dl prof. Giuseppe Carbone — Italia si dl. prof. Daniel
Condurache - Romania) pentru acordarea premiilor de ,Best Student Paper Award” precum si a
finalistilor —in vederea recunoasterii meritelor tinerilor cercetatori si promovarea acestora.

La cerere se pot furniza dovezi suplimentare legate de aceste manifestari.
Tindnd cont de amploarea internationald a acestor manifestari consider cd acest criteriu este
indeplinit. (20 puncte).

g) Tinuta morala si comportarea academica

Relatiile profesionale pe care le-am dezvoltat in cadrul comunitdtii universitare s-au
edificat pe principii de incredere reciproca si respect pentru integritatea profesionala si morala a
colegilor, manifestand in permanentda o conduitad etica exemplara. Pe Intreg parcursul carierei
mele, mi-am asumat angajamentul de a mentine standarde de excelenta atat in activitatea
profesionala, cat si in planul conduitei personale, investind constant in actualizarea si
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perfectionarea competentelor din domeniul meu de activitate. Acest demers sustinut a contribuit
la consolidarea unei atitudini pro active si pozitive fata de procesul de invatare continua si
dezvoltare profesionala.

fn 2022 am primit, in colectiv de autori, Premiul , Traian Vuia” al Academiei Romane, una din
cele mai importante distinctii acordate in Romania, pentru o colectie de lucrari in domeniul
Robotilor Medicali aldturi de dna Prof. Doina Pisla si de dlI. Prof. Nicolae Plitea.
Consider ca acest criteriu este indeplinit. (20 puncte).

h) Alte activitati semnificative la nivel de departament/facultate diferite de cele de la
punctele (a-h)

Imbunititirea si actualizarea revistei ACTA Tehnica Napocensis, revista coordonatd de
Departamentul ISM, fiind atat recenzor pentru revista cat si raspunzand de analiza gradului de
similitudine a lucrarilor acceptate spre publicare (peste 150 de lucrari).
La nivel de facultate fac parte din comisia de evaluare a dosarelor de promovare a cadrelor
didactice.
Tn anul 2022 am facut parte din comisia de concurs privind ocuparea prin concurs a postului de Sef
Lucrari, a dlui Dr. ing. losif Birlescu, in 2023 din comisia de concurs pentru ocuparea postului
didactic de Asistent universitar — perioada determinata, a dlui ing. Alexandru Pusca, iar in 2024 din
comisia ASISTENT perioada determinata (pozitia nr. 37) a Departamentul Ingineria Sistemelor
Mecanice, candidat ing. lonut-Marian Zima.
Pe parcursul anilor 2022 — 2024 am obtinut, in colectiv, multiple distinctii internationale si
nationale la Targuri internationale de Inventica (Canada, Taiwan, Singapore, etc). Toate acestea
sunt disponibile la cerere totalizand un numar de peste 20 de medalii de aur.
Tn ultimii 5 ani (2020-2025) fac parte din Comisia de Inventariere a gestiunilor 1160 si 251, CESTER
- SIM.
Indice Hirsch: WOS: 23, Scopus: 25, Google Scholar: 31
Citari 2022-2024: WOS: 468, Scopus: 501, Google Scholar: 849

Consider ca acest criteriu este indeplinit. (20 puncte)

Dovezile disponibile au fost anexate la dosar, Tnsa in unele situatii acestea nu pot reflecta Th mod
complet activitatea desfasuratd, dar pot oferi detalii suplimentare daca materialele anexate nu

raspund in mod corespunzator justificarii punctajului, dar unele aspecte (de exemplu detalii legate
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de competitiile interne si internationale) nu pot fi facute publice pentru a pastra confidentialitatea
evaluarilor.

De asemenea, in incheiere, desi acest dosar are un caracter individual, as dori sa subliniez ca ceea
ce este prezentat este rodul muncii unei echipe in care sunt mandru sa lucrez, a unui colectiv
deosebit de ambitios alaturi de colegii din departamentul de ISM pe care m-am straduit, prin
realizarile la care am participat sa 1l propulsez in elita academica.

De aceea, as dori sa mentionez pe scurt colegii alaturi de care am lucrat si carora le multumesc
pentru tot ceea ce mi-au permis sa realizez alaturi de ei: Prof. Doina Pisla, Conf. Bogdan Gherman,
Conf. Paul Tucan (membri cu experienta din cadrul CESTER), colegilor din departament unde as
dori sa mentionez pe Prof. Tiberiu Antal pentru sustinerea activitatii noastre dar si pentru
implicarea activa in activitatea de cercetare a tinerilor doctoranzi din centrul CESTER, dlui Conf.
Radu Morariu, dlui ing. Daniel Horvath si dlui ing. Vasile Bulbucan alaturi de care am realizat un
proiect Tn premiera nationala pentru Ministerul Apararii Nationale, si bineinteles intreaga echipa
tanara din cadrul CESTER care duce an, de an, cercetarea mai departe pe care i-as numi, intr-un
cuvant frumosul viitor al centrului CESTER, al departamentului ISM, al Facultatii IIRMP si al
Universitatii noastre.

Alaturi de acestia as dori sa mentionez persoane din exterior alaturi de care am evoluat ca om si
cercetator, ordinea fiind pur alfabetica (lista in care sigur am reusit sa omit pe cineva): Prof. G.
Carbone (Italia, si DHC a UTCN), Prof. D. Chablat (Franta, CNRS), Prof. D. Condurache (lasi), Conf.
Florin Graur (UMF Cluj), Prof. Nadim Al Hajjar (UMF Cluj), Prof. M. Husty (Austria, DHC a UTCN),
Prof. J. Machado (Portugalia Uni Mihno), Prof. A. Pisla (IPR, UTCN), Prof. N. Plitea (primul meu
mentor in domeniul Robotilor paraleli), Prof. Daniela Tarnita (Craiova).

La final as dori sa aduc un omagiu academic bunului meu prieten dr. ing. losif BIRLESCU, alaturi de
care pot sa ma mandresc cu rezultate complet noi in domeniul fundamental al roboticii, si care,
prin dragostea sa legata de matematica si de nou, a obtinut rezultate unice la nivelul universitatii,
si fata de care ma va lega intotdeauna frumusetea noului fundamental, pe care voi incerca sa il

onorez in memoria Sa.

Octombrie 2025 Prof. univ. dr. ing. Calin Vaida
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Apreciere sintetica asupra activitatii desfasurate in ultimii 3 ani

Anexa 2

= Punctaj Punctaj
Realizari raportate in Sistemul Integrat de Evaluare a Activitatilor Didactice, Cercetare si Management
declarat acordat
(SIMAC)
a) Punctajul total realizat in anul k-1 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 525.969
b) Punctajul total realizat in anul k-2 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 521.041
¢) Punctajul total realizat in anul k-3 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 615.244
TOTAL SECTIUNEA 1 1662.254 0.00
La aceasta sectiune este obligatoriu un minim cumulat pe cei 3 ani de puncte dupa cum urmeaza: profesor: 36 puncte;
conferentiar: 21 puncte; sef lucrari / lector: 15 puncte; asistent: 4,5 puncte.
SECTIUNEA 2 Punctaj Punctaj
Alte realizari in planul activitatii didactice (care nu sunt incluse in sistemul integrat de evaluare SIMAC) |  declarat acordat
a) Discipline noi asimilate, corelate cu standardele nationale introduse in planul de invatamant. 20.00
b) Profesor invitat pentru activitati didactice la universitatj din tara/ strainatate. 5.00
¢) Organizarea unor activitati cu studentii (practica in tard/ strdinatate, cursuri de vara, etc.). 20.00
d) Dezvoltarea bazei materiale la nivel departamental in concordanta cu standardele specifice. 20.00
¢) Dezvoltarea de noi laboratoare. 20.00
f) Recunoasteri ale performantelor didactice educationale. Stabilit pe baza evaluarii cadrului didactic. 20.00
) Activitati de manageriat in procesul de invatdmant (decan de an, tutoriere ECTS, etc.). 20.00
h) Alte activitati educationale semnificative diferite de cele de la punctele (a - g). 20.00
TOTAL SECTIUNEA 2 145.00 0.00
Obligatoriu minim 40 de puncte cumulat pentru toti cei 3 ani de raportare
SECTIUNEA 3 Punctaj Punctaj
Activitati manageriale si administrative in sprijinul procesului didactic, de cercetare-dezvoltare, etc. declarat acordat
a) Functji executive de conducere (punctajul se acorda pentru ultimii 3 ani):
1) Rector
2) Prorector
3) Decan
4) Prodecan
5) Director de departament
b) Functii deliberative de conducere:
1) Presedinte al senatului
2) Vicepresedinte al senatului
3) Cancelar al senatului
4) Alte functii de conducere asociate activitatilor desfasurate in interiorul institutiei. 10.00
TOTAL SECTIUNEA 3 10.00 0.00
SECTIUNEA 4 Punctaj Punctaj
Activitati la nivel de departament / facultate care nu sunt incluse in sectiunile anterioare declarat acordat
a) Activitatea de intocmire a documentatiei de acreditare 20.00
b) Activitatea de intocmire a statelor de functii si a orarului
c) Activitatea de promovare, pregatirea, desfasurarea admiterii la licenta, masterat 20.00
d) Activitatea in cadrul cercurilor stiintifice studentesti altele decat cele definite la S3-h
e) Organizarea zilei absolventilor, ziua portilor deschise a facultatii 20.00
f) Organizarea concursurilor studentesti locale, nationale si internationale 20.00
g) Tinuta morala si comportarea academica 20.00
h) Alte activitati semnificative la nivel de departament/facultate diferite de cele de la punctele (a-h) 20.00
TOTAL SECTIUNEA 4 120.00 0.00

OBSERVATIL

a) Punctajul de la sectiunea 2 este confirmat de catre directorul de departament. Se accentueaza ca punctajul acordat trebuie sa fie intre 0 si

punctajul maxim, nuantat in strict acord cu performantele realizate in cei 3 ani de raportare.

b) Punctajul de la sectiunea 3 este acordat de catre directorul de departament din care provine candidatul, calculat pe durata ultimilor 3 ani

pentru toate functiile detinute.
c) Punctajul de la sectiunea 4 este afribuit integral de céatre directorul de departament, cu acordul consiliului de departament.

Punctajul acordat trebuie sa fie intre 0 si punctajul maxim, nuantat in strict acord cu performantele realizate in cei 3 ani de raportare.

DECAN DIRECTOR DEPARTAMENT

Prof.univ.dr.ing Stelian Brad Prof.univ.dr.ing. Tiberiu Antal
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de la inceputul anului 2022, pana la finalul anului 2024

Vaida Liviu Calin

Grad didactic: profesor universitar

Facultate:

Facultatea de Inginerie Industriald, Robotica si Managementul Productiei

Departament: Ingineria Sistemelor Mecanice

An Activitate didactica | Activitate de cercetare TOTAL
[A] [A] [A]
2022 0.0 52.5969 52.5969
2023 0.335 51.7691 52.1041
2024 0.0 61.5244 61.5244
TOTAL 166.2254
MEDIA 55.40847
Data:

Nume: profesor universitar Vaida Liviu Calin
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Apreciere sintetica asupra activitatii desfasurate in ultimii 3 ani

Anexa 2

SECTIUNEA 1 Picti Paricial
Realizari raportate in Sistemul Integrat de Evaluare a Activitatilor Didactice, Cercetare si Management ) il
(SIMAC) ; declarat acordat
a) Punctajul total realizat in anul k-1 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 525.969|525 469
b) Punctajul total realizat in anul k-2 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 521.041[\ ol l
c) Punctajul total realizat in anul k-3 de raportare in SIMAC: total echivalent A (1A = 10) 615.244 (615, 2l
TOTAL SECTIUNEA 1 1662.254[4¢2.15¢.0.00
La aceasta sectiune este obligatoriu un minim cumulat pe cei 3 ani de puncte dupa cum urmeaza; profesor: 36 puncte;
conferentiar: 21 puncte; sef lucrari / lector: 15 puncte; asistent: 4,5 puncte.
SECTIUNEA 2 Punctaj Punctaj
Alte realizari in planul activitatii didactice (care nu sunt incluse in sistemul integrat de evaluare SIMAC) |  declarat acordat
a) Discipline noi asimilate, corelate cu standardele nationale introduse in planul de invatamant. 20.00] 2=
b) Profesor invitat pentru activitati didactice la universitati din tard/ stréinatate. 5000 O
c) Organizarea unor activitati cu studentii (practica in tara/ strainatate, cursuri de var, etc.). 20.00f
d) Dezvoltarea bazei materiale la nivel departamental in concordanta cu standardele specifice. 20.00] 7.0
e) Dezvoltarea de noi laboratoare. 20.00] » o
f) Recunoasteri ale performantelor didactice educationale. Stabilit pe baza evaluarii cadrului didactic. 20.00] 5 &
g) Activitati de manageriat in procesul de invatdmant (decan de an, tutoriere ECTS,etc.). 20.00] Do
h) Alte activitati educationale semnificative diferite de cele de la punctele (a - g). 20.00] 2.2
TOTAL SECTIUNEA 2 145.00] 4L} 0.00
Obligatoriu minim 40 de puncte cumulat pentru toti cei 3 ani de raportare
SECTIUNEA 3 Punctaj Punctaj
Activitati manageriale si administrative in sprijinul procesului didactic, de cercetare-dezvoltare, etc. declarat acordat
a) Functii executive de conducere (punctajul se acorda pentru ultimii 3 ani):
1) Rector O
2) Prorector )
3) Decan Q
4) Prodecan J
5) Director de departament O
o) Functii deliberative de conducere:
1) Presedinte al senatului O
2) Vicepresedinte al senatului J
3) Cancelar al senatului 9
4) Alte functii de conducere asociate activitatilor desfasurate in interiorul institutiei. 1000 (O
TOTAL SECTIUNEA 3|  10.00 |4{0.00
SECTIUNEA 4 Punctaj Punctaj
Activitati la nivel de departament / facultate care nu sunt incluse in sectiunile anterioare declarat acordat
= Activitatea de intocmire a documentatiei de acreditare 20.00] 2
= Aciivitatea de intocmire a statelor de functii si a orarului o
= Activitatea de promovare, pregatirea, desfasurarea admiterii la licenta, masterat 20.00] 2=
= Activitatea in cadrul cercurilor stiintifice studentesti altele decat cele definite la S3-h O
= Organizarea zilei absolventilor, ziua portilor deschise a facultatii 20.00] 2=
~ Croanizarea concursurilor studentesti locale, nationale si internationale 20.00 20
= Tnuta morala si comportarea academica 20.00[ 2=
2= zctivitati semnificative la nivel de departament/facultate diferite de cele de la punctele (a-h) 20.00f >~
TOTAL SECTIUNEA 4] 120.00 {20 0.00

DESERVATIL

= =~z de la sectiunea 4 este atribuit integral de cétre directorul de departament, cu acordul consiliului de departament.
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, ROBOTICA $!| MANAGEMENTUL PRODUCTIEI

Domnule Director d‘é Departament Prof. dr. ing. Tiberiu ANTAL

Sussemnatul, Prof. Dr. Ing. Vaida Calin din cadrul Departamentului Ingineria Sistemelor
WEc=nice, prin prezenta v rog sa-mi aprobati inscrierea mea la concursul pentru
'*ea gradatiei de merit pentru activitatea desfasuratd in perioada 2022-2024 in
===t de cadru didactic universitar.

orezentei cereri dosarul de inscriere conform Metodologia de organizare si
a concursului pentru atribuirea gradatiilor de merit personalului didactic.

Bulevardul Muncii nr. 103-105, 400641 Cluj-Napoca, Romania
Tel. +40-264-401616, +40-264-401659

http://www.east.utcluj.ro/mb/mep/, E-mail: iuliu.negrean@mep.utcluj.ro




ANEXA

La dosarul de gradatie de merit

Contine diverse materiale care pot proba informatiile prezentate in raportul de autoevaluare
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UNIVERSITATEA TEHNICA

Nume:

DIN CLUJ-NAPOCA
Verificat

Director Directia pentru
Managementul Cercetarii, Dezvoltarii si Inovarii

Prof. dr. lemes

Centralizator punctaje SIMAC

de la inceputul anului 2022, pana la finalul anului 2024

Vaida Liviu Calin

Grad didactic: profesor universitar

Facultate:

Facultatea de Inginerie Industriald, Robotica si Managementul Productiei

Departament: Ingineria Sistemelor Mecanice

An Activitate didactica | Activitate de cercetare TOTAL
[A] [A] [A]
2022 0.0 52.5969 52.5969
2023 0.335 51.7691 52.1041
2024 0.0 61.5244 61.5244
TOTAL 166.2254
MEDIA 55.40847
Data:

Nume: profesor universitar Vaida Liviu Calin

Semn

str. Memorandumului nr, 28, 400114 Cluj-Napoca, Romdania

. tel. +40-264-401200, fax +40-264-5920585, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-264-202280

www . utcluj.ro



UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

HOTARAREA CONSILIULUI DE ADMINISTRATIE
Nr. 104 din 8.11.2022

Avand in vedere:

1.
o
3.

4,

Legii nr.1/2011 “Legea Educatiei Nationale”, cu modificarile si completarile ulterioare;
Cartei Univestitatii Tehnice Cluj-Napoca;

Metodologia privind depunerea si contractarea proiectelor de finantare din fonduri structurale,

aprobata prin HSU nr.632 din 22.07.2016;
Hotardrea Consiliului de Administratie nr. 113 din 13.10.2020.

Consiliul de Administratie al Universitétii Tehnice din Cluj-Napoca intrunit in sedinta din data de 8.11.2022,

HOTARASTE:

Art.1 Actualizarea componentei Comisiei Tehnice pentru depunerea si monitorizarea proiectelor finantate
din fonduri structurale, numita prin Hotararea Consiliului de Administratie nr. 113 din 13.10.2020.
Noua componentd a Comisiei Tehnice penru depunerea si monitorizarea proiectelor finantate din fonduri
structurale este urmatoarea:

Presedinte:

Prof. Dr. Ing. Tudor Palade — presedinte Comisia pentru gestiunea resurselor financiare a
Senatului UTCN

Membri:

Prof. dr. ing. Ovidiu Nemes- Director Directia pentru Managementul Cercetarii, Dezvoltarii si
Inovarii (DMCDI)

Conf.dr.ing. Rodica Holonec - presedinte Comisia pentru relatii cu mediul socio-economic si cu cel
academic national si international, titulari si distinctii a Senatului UTCN

Prof. dr. ing. Célin Vaida — Facultatea de Constructii de Masini

Conf. dr. ing. Vasile Farcas — Director Departamentul Mecanica Constructiilor

Conf.univ.dr.ing. Mirela Coman — Centru Universitar Nord Baia-Mare

Ec. Laura- Roxana Bodea- Administrator financiar Directia Financiar-Contabila, Serviciul
Contabilitate

Art.2 Prevederile prezentei hotdrarii vor fi duse la indeplinire de catre:

- Prorectoratul MURMSE

- Compartiment Tehnic pentru Fonduri Structurale

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat

swnd Tnsigz

+40-204- 20228




Arhiepiscopia Ortodoxa Roméana a Vadului, Feleacului si Clujului
Facultatea de Teologie Ortodoxa UBB Cluj-Napoca
Asociatia Medicala Roméana, filiala Bistrita-Nasaud

Centrul de Bioetica UBB Cluj-Napoca
Societatea Romana de Bioetica
Societatea Romana de Istorie a Medicinii
Societatea Nationala de Inginerie Medicala si Tehnologie Biologica

va invita la

Al XXII-lea Seminar International de
Medicina si Teologie

cu tema

Bioetica de frontiera: libertatea firescului si
firescul marturisirii

Teme subiacente:

Poate exista expertiza bioetica fara religie?

Controlul biometric al corpului uman (Sinele suantificat)
Legalizarea eutanasiei — critici si argumente

Egalitatea de gen

Eugenism si modernitate

Al ol

Lucrarile seminarului se vor desfasura in sistem Online, in perioada 3-4 Aprilie
2023, dupa un program care va fi comunicat ulterior. Lucrarile inscrise vor fi publicate
in volumul ,, Medicii si Biserica”

Va rugam sa ne comunicati participarea si sa trimiteti titlurile lucrarilor pana la
data de 15 Februarie 2023, pe adresa de e-mail: butamircea@yahoo.com.

Cu aleasa pretuire,

Prof. Dr. Mircea Gelu Buta
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

HOTARAREA CONSILIULUI DE ADMINISTRATIE
Nr. . '..din...{é. ()).2023

Avand in vedere:

1
2.
3.

Legea nr.1/2011 “Legea Educatiei Nationale”, cu modificérile si completdrile ulterioare;

Carta Univestitdtii Tehnice Cluj-Napoca;

Metodologia privind depunerea si contractarea proiectelor de finantare din fonduri structurale,
aprobata prin HSU nr.632 din 22.07.2016;

Hotdrarea Consiliului de Administratie nr. 104 din 08.11.2022.

Consiliul de Administratie al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca intrunit in sedinta din data de

2000 2023

HOTARASTE:

Art.1 Actualizarea componentei Comisiei Tehnice pentru depunerea si monitorizarea proiectelor finantate
din fonduri structurale, numitd prin Hotdrarea Consiliului de Administratie nr. 104 din 08.11.2022.
Noua componentd a Comisiei Tehnice pentru depunerea si monitorizarea proiectelor finantate din fonduri
structurale este urmdtoarea:

Presedinte

Prof. Dr. Ing. Mircea Giurgiu — presedinte Comisia pentru gestiunea resurselor financiare a
Senatului UTCN

Membri:

Conf.dr.ing. Rodica Holonec — pregsedinte Comisia pentru relatii cu mediul socio-economic si cu cel
academic national si international, titulari si distinctii a Senatului UTCN

Prof. dr. ing. Ovidiu Nemes- Director Directia pentru Managementul Cercetéarii, Dezvoltdrii si Inovarii
(DMCDI)

Prof. dr. ing. Cdlin Vaida = Facultatea de Inginerie Industriald, Roboticd si Managementul Productiei
Sefl. dr.ec. dr.ing. Dorin MAIER — Facultatea de Constructii

Conf.univ.dr.ing. Mirela Coman — Centru Universitar Nord Baia-Mare

Ec. Laura- Roxana Bodea- Administrator financiar Directia Financiar-Contabila, Serviciul Contabilitate

Art.2 Prevederile prezentei hotdrarii vor fi duse la indeplinire de cétre:

- Prorectoratul MURMSE
- Biroul Fonduri Structurale

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat
Biroul Juridic

str. Memorandurnului nr. 28, 400114 Cluj-Napoca, Romania
tel. +40-264-401200, fax +40-264-592056, secretariat tel, +40-264-202209, fax +40-
wiww, utcluj.ro
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

HOTARAREA CONSILIULUI DE ADMINISTRATIE
Nr. 2 din 15.01.2025

Avand in vedere:

1. Legea invatdmantului Superior nr. 199/2023 - cu modificarile si completirile ulterioare;

2. Carta Univestitatii Tehnice Cluj-Napoca;

3. Metodologia privind depunerea si contractarea proiectelor de finantare din fonduri structurale,
aprobata prin HSU nr.632 din 22.07.2016;

4. Hotararea Consiliului de Administratie nr. 66 din 03.05.2023.

Consiliul de Administratie al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca intrunit in sedinta din data de

14.01.2025
HOTARASTE:

Art.1 Actualizarea componentei Comisiei Tehnice pentru depunerea si monitorizarea proiectelor
finantate din fonduri structurale, numita prin Hotararea Consiliului de Administratie nr. 66 din
03.05.2023.Noua componenta a Comisiei Tehnice pentru depunerea si monitorizarea proiectelor
finantate din fonduri structurale este urméatoarea:

Presedinte:
e Prof.dr.ing. Istvan Barabas - presedinte Comisia pentru gestiunea resurselor financiare a
Senatului UTCN
Membri:
e Prof.dr.ing. Ovidiu Nemes - Director Directia pentru Managementul Cercetarii, Dezvoltarii si
Inovarii (DMCDI)
e Conf.dr.ing. Bogdan Orza - Facultatea de Inginerie Electronicd, Telecomunicatii si Tehnologia
Informatiei
e Prof.dr.ing. Calin Vaida - Facultatea de Inginerie Industriala, Robotica si Managementul
Productiei
e S.l.dr.ec.ing.ec. Dorin Maier - Facultatea de Constructii
e Conf.univ.dr.ing. Mirela Coman - Centrul Universitar Nord Baia-Mare
e FEc. Laura - Roxana Bodea - Administrator financiar Serviciul pentru Fonduri Structurale
Art.2 Prevederile prezentei hotararii vor fi duse la indeplinire de catre:
- Prorectoratul MURMSE
- Serviciul pentru Fonduri Structurale

RECTO
Prof.dr.ing. Vasile TOP

str, Merroran o i i 20, Suu e TN, e niénia
tel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-2
www.utcluj.ro

5.

Vizat
Compartiment Juridic



Pachet de informatii

Granturi Nationale de Cercetare - ARUT

ARUT

PROIECTE DE CERCETARE PENTRU STIMULAREA TINERILOR CERCETATORI DIN CADRUL
UNIVERSITATILOR ARUT

ANEXE

Anexa 1 Cererea de finantare

Anexa 2 Model Declaratie pe proprie raspundere a Directorului de proiect

Anexa 3 Lista Domeniilor de Specializare Stiintificdor

Anexa 4 Criterii de selectie a evaluatorilor si Declaratie de impartialitate si confidentialitate
Anexa 5 Fisa de verificare a eligibilitatii

Anexa 6 Fisa de evaluare individuala si generala si instructiuni privind evaluarea



Proiecte de cercetare pentru stimularea tinerilor cercetatori
din cadrul universitatilor ARUT

ARUT

Identificator: GnaCsy53

1. Scop:

Stimularea activitatii de cercetare realizata in cadrul Universitatilor ARUT printr-un program de

cercetare propriu care se adreseaza cadrelor didactice si cercetatorilor din Universitatile ARUT.

Prin acest program fiecare Universitate va acorda cate un grant, pe fiecare domeniu de specializare
stiintifica, in conditiile stabilite prin prezentul pachet de informatii.

Domeniile de specializare stiintificd au fost identificate la nivelul fiecarei Universitati in
conformitate cu HG nr.158/2018 Anexa 1 privind aprobarea Nomenclatorului domeniilor si al
specializdrilor/programelor de studii universitare si a structurii de invatamant superior pentru anul
universitar 2023-2024. Domeniul de specializare stiintifica corespunde unui domeniu fundamental

sau unei ramuri de stiinta sau unei sub-ramuri stiintifice care apartine unei ramuri de stiinta.

2. Obiective

Cresterea capacitatii de cercetare a cadrelor didactice si a cercetatorilor din Universitatile
ARUT;

Dezvoltarea unui management de program si proiecte comun la nivelul ARUT;

Dezvoltarea abilitatilor cadrelor didactice si a cercetatorilor de a conduce echipe si de a
administra proiecte de cercetare;

Identificarea unor abilitati complementare pe tematici comune pentru dezvoltarea unor
proiecte viitoare de parteneriate in cadrul ARUT.

3. Rezultate estimate

Prin finantarea acestui tip de proiecte se urmareste:

Cresterea productiei stiintifice prin publicarea in reviste indexate in WOS, prin
cereri/obtinerea de brevete aplicabile in economie;

Cresterea capacitatii cadrelor didactice din Universitatile ARUT de a candida cu succes la
programe/proiecte nationale si internationale;

Cresterea vizibilitatii la nivel international a Universitatilor ARUT prin cresterea numarului de
participari la conferinte internationale la care Universitatile ARUT pot sa prezinte rezultatele
cercetdrilor sprijinite;

Realizarea in comun a unor noi programe care sa intareasca capacitatea de conclucrare la
nivel interdisciplinar si multidisciplinar pe domeniile stiintifice dezvoltate de Universitatilor
ARUT.

4. Conditii generale de participare

Programul se adreseaza cadrelor didactice si cercetatorilor activi pe toata durata proiectului,
in cadrul Universitatilor ARUT, incadrati pe perioada determinata sau nedeterminata;
Fiecare proiect este condus de un Director de proiect care are responsabilitatea principala
pentru administrarea si realizarea proiectului;



* Echipa de proiect se constituie fara a pune restrictii privind numarul, varsta si gradul didactic.
Singura conditie este de a fi cadru didactic, cercetator sau doctorand in Universitatea din care
face parte si directorul de proiect. Echipa de cercetare trebuie sa fie constituita din minim
doua persoane (inclusiv directorul de proiect) si obligatoriu sa aiba si un doctorand.

 Coordonarea competitiei GnaCs*2" se va realiza de o echipd operativd formatd din
reprezentantii Universitatilor ARUT, condusa de un responsabil de sistem stabilit la nivel
ARUT. Fiecare Universitate isi va stabili propria echipa care va asigura sprijinul logistic pentru

managementul de program/proiecte aferent Universitatii respective.

5. Criterii de eligibilitate

a) Directorul de proiect este cadru didactic cu gradul de asistent universitar/asistent de
cercetare, sef de lucrari/lector universitar sau echivalent, cercetator stiintific sau cercetator
stiintific grad Ill, activ in cadrul unei Universitati din cadrul ARUT pe toata durata contractului
de finantare, cu titlul de doctor.

b) Se verifica pe baza Adeverintei de la Serviciul personal al Universitatii la care activeaza, in
care se specifica functia de cadru didactic sau cercetdtor, departamentul si facultatea, si pe
baza Anexei 2 la Cererea de finantare - Declaratia pe propria raspundere a Directorului,
documente care se incarca in platforma. Se depun deodata cu Cererea de finantare.

c) Fiecare propunere de proiect se va adresa in mod obligatoriu unui domeniu de specializare
stiintifica din lista domeniilor de specialuzare stiintifica stabilite de Universitatea la care
activeaza aplicantul. Anexa 3 contine lista cu domeniile de specializare stiintifica stabilite de
Universitate. O propunere care nu se adreseaza unui domeniu de specializare stiintifica
conform cu Anexa 3, este declarata neeligibila. Se verifica automat prin platforma
electronica daca aplicantul a selectat Universitatea si domeniul de specializare stiintifica
aferent acesteia.

d) Se admite depunerea unei singure propuneri de proiect de citre un director de proiect. in
cazul Tn care sunt depuse mai multe propuneri de proiecte de catre acelasi director de
proiect, acestea vor fi declarate neadmisibile. Se verifica automat prin platforma electronica
dupa numele directorului de proiect.

e) La momentul depunerii aplicatiei directorul de proiect nu conduce in calitate de
director/responsabil proiect/granturi/contracte de cercetare-dezvoltare obtinute prin
competitii nationale/internationale. Se verifica pe baza Anexei 2 la Cererea de finantare -
Declaratie pe proprie raspundere a Directorului de proiect.

f) Directorul de proiect nu are/nu a avut un proiect finantat la alte competitii interne de
granturi lansate de Universitatea la care activeaza. Se verifica pe baza Anexei 2 la Cererea de
finantare - Declaratie pe proprie raspundere a Directorului de proiect si pe baza listelor
proiectelor finantate la competitiile de granturi interne ale Universitatii

g) Nuvor fi finantate proiecte care au in vedere activitati deja finantate sau in curs de finantare
din alte surse. Se verifica pe baza Anexei 2 la Cererea de finantare - Declaratie pe proprie
raspundere a Directorului de proiect.

h) Directorul de proiect are obligatia sa se asigure ca propunerea de proiect respecta normele
prevazute de Legea nr. 206/2004 privind buna conduita in cercetarea stiintifica, dezvoltarea
tehnologica si inovare, cu modificarile si completarile ulterioare, precum si de alte
reglementadri legislative de etica specifice domeniului de cercetare a proiectului. De



asemenea, in situatia in care domeniul proiectului necesita obtinerea de avize si acreditari
specifice, directorul de proiect se va asigura de obtinerea acestora anterior depunerii
aplicatiei. Se verifica pe baza Anexei 2 la Cererea de finantare - Declaratie pe proprie
raspundere a Directorilui de Proiect. Tn functie de specificul proiectului se vor prezenta la
depunere avize si acreditdri specifice.

6. Durata

Durata unui proiect este de 14 luni. Se estimeaza ca semnarea contractelor de finantare se va
realiza ladatade..................

7. Buget

Bugetul sustinut de Universitatea POLITEHNICA Bucuresti in cadrul competitiei este asigurat
integral din veniturile proprii ale Universitatii si reprezinta echivalentul in lei a

Bugetul maxim alocat sub forma de grant unui proiect este in valoare maxima de 10.000 Euro
pentru fiecare proiect selectat pentru finantare ( echivalentul in lei la data contractarii).

8. Cheltuieli eligibile

8.1 Cheltuielile de logistica necesare derularii proiectului (tehnica de calcul, echipamente,
dispozitive, utilaje, consumabile de laborator, cheltuieli cu materiale, cheltuieli pentru
diseminare, informare - documentare, acces la infrastructura de cercetare, etc.) vor reprezenta
min. 50% din valoarea proiectului.

8.2 Cheltuielile de deplasare in tara sau in strainatate ale membrilor echipei de cercetare in
vederea participarii la conferinte/ manifestari stiintifice de prestigiu, la stagii de documentare
sau cercetare din domeniul proiectului ( taxa de participare, transport, cazare, diurna).

Pe parcursul proiectului se pot face realocari intre cele doua categorii de cheltuieli in limita a 20%
din bugetul total al proiectului, fara o aprobare prealabild, cu incadrarea in bugetul total al
proiectului si fara a diminua procentul de 50% destinat cheltuielilor de logistica.

Nu sunt eligibile cheltuielile de personal.
Nu sunt eligibile cheltuielile de regie.

Nu sunt eligibile cheltuielile privind plata de servicii catre terti, cu exceptia celor legate de asistenta
tehnica, punere in functiune, upgradare, daca acestea nu sunt prevazute in contractul de furnizare
al echipamentelor.

9. Egalitatea de sanse

Egalitatea de sanse, precum si egalitatea de gen, va fi asiguratd pentru toti participantii. Aplicantii
trebuie sa ia toate masurile pentru promovarea egalitatii de sanse intre barbati si femei in scrierea
si implementarea cererii de finantare si a proiectului. Acestea trebuie sa vizeze, in masura in care
este posibil, un echilibru intre femei si barbati pentru toate posturile prevazute in cererea de
finantare sau proiect.



10.

Propunerea de proiect

Depunerea propunerilor de proiecte se face intr-o singura etapad, utilizindu-se platforma de
depunere online Easy Chair ARUT la adresa: https://easychair.org/conferences/directory?a=30467135

Depunerea unei propuneri de proiect se face obligatoriu dintr-un cont creat de Directorul de
proiect (datele de identificare pentru crearea unui cont n platforma trebuie sa fie cele ale
Directorului de proiect). Redactarea propunerii de proiect se face in limba romana.

Directorul de proiect incarca in platforma urmatoarele date si documente:

Sectiunea A care contine urmatoarele informatii si documente:

Se completeaza on-line:

1)
2)
3)

4)
5)

6)
7)

Titlul si acronimul proiectului

Cuvinte cheie; Rezumatul proiectului

domeniu de specializare stiintifica la care se adreseaza proiectul si sub-domeniul, daca
aceasta este configurat, conform Anexei 3

Numele si prenumele Directorului de proiect si titlul didactic si/sau stiintific

Universitatea, facultatea si departamentul/centrul de cercetare din care face parte
Directorul de proiect

Datele de contact ale Directorului de proiect

Bugetul total solicitat

Se ataseaza ca documente suport in format pdf. concatenate intr-un singur document:

8)

9)

Adeverinta de la Serviciul personal in care se specifica calitatea de cadru didactic sau
cercetator al Universitatii, departamentul si facultatea - scanata - document insotitor al
Cererii de finantare

Echipa de proiect: componenta echipei de cercetare si afilierea tuturor membrilor acesteia.
Singura conditie pentru un membru al echipei de cercetare este de a fi cadru didactic,
cercetdtor sau doctorand in Universitatea din care face parte directorul de proiect. Echipa
de cercetare trebuie sa fie constituitd din minim doud persoane (inclusiv directorul de
proiect). Este obligatoriu ca din echipa de proiect sa faca parte cel putin un doctorand.
Cererile de finantare trebuie sa fie insotite de acordul conducatorului de doctorat pentru
doctoranzii nominalizati in echipa de proiect. Acordul trebuie sa prezinte, de regul3,
legdtura dintre tema proiectului si cercetarea doctorald, si timpul de lucru alocat de
doctorand pentru implementarea proiectului

Nr.

crt.

Titlul didactic si/sau

Nume si prenume stiintific Universitatea | Facultatea

bl ol B R




10) Anexa 2 - Declaratia pe proprie raspundere a Directorului de proiect — scanata — document
insotitor al Cererii de finantare si, daca este cazul, avize si acreditari specifice, scanate

Sectiunea B (maxim 1 pagina) in care sunt prezentate realizarile stiintifice ale directorului de
proiect, care dovedesc capacitatea sa de a conduce ih mod independent un proiect de cercetare si
evidentiaza modul in care aceste realizari se raporteaza la propunerea de proiect. Se ataseaza ca
document pdf.

Sectiunea C - ( max. 4 pagini se incarca ca document pdf. separat) contine obligatoriu urmatoarele
subsectiuni:

C1. Relevanta stiintifica. Se va motiva alegerea temei proiectului prin incadrarea problemei
abordate in contextul stiintific actual. Vor fi evidentiate: importanta tematicii din punct de vedere
stiintific, tehnologic, socio-economic sau cultural; elementele de dificultate ale problemei; analiza
stadiului actual al cunoasterii corelat cu tematica proiectului.

C2. Obiective/Activitdtile proiectului. Vor fi prezentate: obiectivele concrete ale proiectului si
activitatile acestuia; elementele de noutate si originalitate pe care implementarea proiectului le-
ar aduce domeniului, raportat la stadiul actual al cunoasterii.

C3. Rezultate si Impact. Se vor evidentia rezultatele preconizate cum ar fi: numarul de aplicatii
depuse pentru alte proiecte de cercetare pe parcursul derularii proiectului, realizarea unor modele,
scheme, metode noi sau imbunatatite, obligatoriu publicarea unui articol stiintific pe tematica
proiectului si de asemenea, aspectele legate de impactul estimat al proiectului in contextul
domeniului stiintific, evidentiindu-se: potentialul de a influenta domeniul stiintific prin noi
concepte sau abordari si/sau prin deschiderea unor noi directii de cercetare; impactul potential al
proiectului in mediul stiintific, social, economic sau cultural; eventualele directii aplicative ce vor fi
explorate in cadrul proiectului; interdisciplinaritatea.

C4. Metodologie. Se vor evidentia: metodelor si instrumentelor de cercetare, prin raportare la cele
mai noi abordari in domeniul temei, precum si modul in care acestea vor fi integrate; un plan de
lucru, in care sunt esalonate in timp activitatile propuse, fiind descrise modul de organizare si
planificare al proiectului in raport cu obiectivele propuse. Va fi detaliat rolul fiecarui membru al
echipei de cercetare in proiect. Se va prezenta metodologia cercetarii, precizandu-se, pe cat posibil,
anumite tinte intermediare cheie. Vor fi evidentiate eventualele riscuri ale cercetarii si modalitatile
prin care aceste riscuri ar urma sa fie inlaturate. Vor fi descrise livrabile asumate.

C5. Resurse si buget

Cheltuielile prevazute in buget vor fi detaliate tinind cont de scopul proiectului, obiectivele si
activitatile asumate. Tn acest sens se va descrie baza materiald existent3, cheltuielile cu logistica
asumate trebuie justificare si corelate cu obiectivele proiectului si cu baza materiala existenta.

Capitol de buget Suma (lei)

Logistica

Deplasari*

TOTAL

*La capitolul deplasari vor fi mentionate conferintele internationale/nationale la care se doreste
participarea.



C6. Bibliografie

11. Procesul de derulare a competitiei

* Propunerile de proiect se vor depune exclusiv online de catre directorul de proiect, pe platforma
EasyChair, conform calendarului competitiei.

* Depunerea propunerilor de proiecte se face intr-o singura etapa, utilizindu-se platforma de
depunere online Easy Chair ARUT. Depunerea unei propuneri de proiect se face obligatoriu
dintr-un cont creat de Directorul de proiect (datele de identificare pentru crearea unui cont in
platforma trebuie sa fie cele ale Directorului de proiect). Redactarea propunerii de proiect se
face in limba romana.

* Directorul de proiect incarca in platforma datele si documentele aferente propunerii de proiect
in conformitate cu cele specificate la cap. 10, utilizind ,, indrumarul de depunere a propunerii

de proiect”, care face parte din pachetul cu documente al Competitiei GnaCsuos"

12. Procesul de evaluare

a) Verificarea eligibilitatii
Propunerile de proiecte primite sunt verificate de catre personalul echipei de management
desemnata de fiecare Universitate din cadrul ARUT, pentru a se asigura ca sunt indeplinite toate

criteriile de conformitate si eligibilitate cuprinse in sectiunile B si C cu respectarea confidentialitatii
informatiilor.

Se va verifica indeplinirea tuturor criteriilor de conformitate si eligibilitate, completind pentru
fiecare propunere de proiect Lista de verificare a criteriilor de conformitate si eligibilitate - Anexa
5 la Pachetul de informatii

 Lista cu propunerile de proiecte eligibile/neeligibile va fi afisata pe pagina web a competitiei
ARUT si a Universitatilor ARUT la termenul precizat in Calendarul competitiei.

* Eventualele contestatii privind eligibilitatea se vor depune de catre directorul de proiect la
adresa de e-mail catalin.negru@upb.ro pentru Universitatea Politehnica Bucuresti, in termen
de 3 zile lucratoare de la data afisarii rezultatelor privind eligibilitatea.

 Lista finala cu proiectele declarate eligibile/neeligibile se va afisa pe pagina web a competitiei
de la fiecare Universitatei ARUT si pe pagina comuna ARUT, la termenul precizat in calendarul

competitiei.

Daca pe parcursul sau dupa finalizarea fazei de evaluare se constata nerespectarea vreunuia dintre
criteriile de eligibilitate, propunerea de proiect va fi declaratd neeligibild si va fi exclusa din
competitie.

b) Evaluarea stiintifica
Evaluarea propunerilor de proiecte se realizeaza intr-o singura etapa.

Propunerile de proiecte declarate eligibile se evalueaza in mod independent, on-line, de trei
experti evaluatori. Expertii, recunoscuti pe plan national, apartin in principal universitatilor din
cadrul Aliantei Romane a Universitatilor Tehnice, din alte universitati si instituite de cercetare, si
indeplinesc criteriile de selectie prezentate in Anexa nr. 4 la prezentul Pachet de informatii.

Fiecare Universitate din cadrul ARUT va realiza activitatea de evaluare stiintifica numai cu experti
evaluatori de la alte Universitati din cadrul ARUT, alte Universitati sau institute de cercetare.



Expertii evaluatori indeplinesc criteriile de selectie prezentate Tn Anexa 4 -Criterii de selectie a
evaluatorilor si completeaza Declaratie de impartialitate si confidentialitate din Pachetul de
informatii.

Fiecare expert evaluator isi va declara in scris impartialitatea si expertiza in domeniul proiectului
ce urmeaza a fi evaluat prin completarea Anexei 4.

Evaluarea de catre experti se realizeaza la nivelui fiecarui domeniu de specializare stiintifica, in
sistem “blind” (numai prin accesul la sectiunea C, fara cunoasterea identitatii directorului de
proiect si a membrilor echipei). O propunere de proiect care la sectiunea C contine elemente de
identificare (nume, etc) va fi descalificata. Fiecare expert completeaza electronic o fisa de evaluare
al carui format este detaliat in Anexa 6 |la Pachetul de informatii.

¢) Instructiuni privind evaluarea

Criteriu Punctaj (minim 1, maxim 5)

1. Relevanta stiintifica

2. Obiective

3. Rezutate si Impact

4. Metodologie

5. Resurse si buget

TOTAL 5—25 (minim 5, maxim 25)

Pentru fiecare criteriu se vor acorda puncte astfel:

1 punct propunerea nu rdaspunde criteriului sau i se adreseazd intr-o manierd vagd

2 puncte propunerea raspunde nesatisfacator criteriului

3 puncte propunerea rdspunde satisfdcator criteriului, dar unele aspecte sunt incomplet
adresate

4 puncte propunere buna

5 puncte propunerea se adreseazd excelent criteriului

Se poate puncta si cu jumdtate de punct.

Pentru punctajul acordat fiecarui criteriu evaluatorul trebuie sa formuleze un comentariu succint
sustinut de argumente stiintifice ( min. 200 caractere).

Media aritmetica intre punctajele date de cei 3 evaluatori reprezinta punctajul final al proiectului.

O propunere de proiect pentru a fi selectata la finantare trebui sa obtind un punctaj mai mare sau
egal cu 15 puncte.

d) Publicarea rezultatelor evaluarii

Pentru fiecare din domeniile de specializare stiintifica se fac listele pe Universitate (numai pentru
domeniile de specializare stiintifica stabilite de fiecare Universitate) cu propunerile de proiecte si
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punctajele finale obtinute. Aceste rezultate se afiseaza pe pagina web a ARUT si a fiecarei
Universitati ARUT. Listele vor fi ordonate descrescator dupa valoarea punctajului.

Directorii de proiecte vor primi notificarea refertioare la rezultatul procesului de evaluare pe
adresa de e-mail utilizata pentru accesul la platforma on-line Easy Chair.

Directorii de proiect vor accesa platforma Easy Chair pentru a vizualiza rezultatele procesului de
evaluare

e) Contestatii

Se pot depune contestatii de catre directorii de proiect Tn termen de 5 zile lucratoare dupa data
publicarii rezultatelor evaluarii. Contestatiile pot avea ca obiect exclusiv viciile de procedura pe
care aplicantul le considera neconforme cu precizarile din pachetul de informatii. Contestatiile nu
pot avea ca obiect comentariile la punctajele asociate criteriilor de evaluare. Contestatiile se pot
transmite prin e-mail la adresa de email catalin.negru@upb.ro pentru Universitatea Politehnica
Bucuresti,

Publicarea rezultatelor finale se face dupa rezolvarea tuturor contestatiilor.

f) Rezultatele competitiei

Propunerile de proiecte sunt selectate la finantare astfel: pe fiecare domeniu de specializare
stiintifica se selecteaza de regula, un proiect pe Universitate, cel mai bine clasat, respectiv cu
punctajul cel mai mare. in situatia in care pe un domeniu de specializare stiintifica eligibil pentru o
Universitate nu s-a putut selecta nici un proiect ( nu s-a obtinut un scor mai mare sau egal cu 15
puncte, sau nu s-au depus propuneri de proiecte), dar bugetul alocat competitiei de Universitate,
permite selectarea altui/altor proiect/proiecte, de pe un alt domeniu de specializare stiintifica
eligibil pentru Universitatea respectiva, se va selecta pentru finantare proiectul care a obtinut
punctajul cel mai mare dintre proiectele eligibile neselectate.

Tn situatia cind sunt punctaje egale acordate proiectelor cu punctajul cel mai mare, pe acelasi
domeniu de specializare stiintifica, la aceeasi Universitate, departajarea se realizeaza dupa sub-
punctajul total obtinut pentru criteriile: obiective, rezultate siimpact, metodologie. Daca egalitatea
se mentine, departajarea se face in ordine dupa punctajul obtinut la criteriul obiective, apoi
rezultate si impact, apoi metodologie. Daca totusi departajarea nu se va putea realiza dupa
aplicarea acestor reguli, sau aceasta situatie se repeta pentru mai multe domenii de specializare
stiintifica eligibile, ramane la nivelul fiecarei Universitati sa stabileasca daca se pot finanta toate
aceste proiecte sau nu.



g) Calendarul competitiei

Lansarea documentatiei competitiei

Perioada de consultare a documentelor competitiei

Publicarea documentatiei competitiei dupa consultare

Intervalul de depunere a propunerilor de proiecte

Publicarea listei cu propunerile de proiecte depuse

Publicarea rezultatelor privind eligibilitatea

Termen limita de primire a contestatiilor

Publicarea rezultatelor finale privind eligibilitatea

Procesul de evaluare a proiectelor eligibile

Publicarea rezultatelor evaluarii

Termen final de primire a contestatiilor

Publicarea rezultatelor finale si a listei cu proiectele
selectate pentru finantare

incheierea contractelor de finantare si inceperea derularii Dupd data afisarii listelor finale

proiectelor admise la finantare

cu proiectele propuse pentru
finantare, estimam intervalul de
contractare ... si data inceperii
derularii proiectelor ...

10



Anexe

Anexa 1. Cererea de finantare

CERERE DE FINANTARE

Competitia GNaCy§g

Documentul foloseste caractere Times New Roman de 12 puncte si margini de cel putin 2 cm (cu
exceptia tabelelor, figurilor sau a legendelor acestora).

Al. Titlul si acronimul proiectului; domeniu de specializare stiintifica

1. Titlul proiectului maxim 100 de caractere

2. Acronimul proiectului

3. Cuvinte cheie minim 2, maxim 5

4. Rezumatul proiectului maxim 500 de caractere

5. Domeniul de specializare
stiintifica a proiectului (se
selecteaza din Anexa 3)

6. Sub-domeniul de specializare
stiintifica (se selecteaza din
Anexa 3, daca este configurat)

A2. Bugetul total solicitat
Bugetul total (lei)

B. Realiziri stiintifice ale Directorului de proiect (maxim 1 pagini)
Daca textul depaseste 1 pagina se va evalua numai prima pagind.
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C.Descrierea proiectului de cercetare (maxim 4 pagini, inclusiv figuri, tabele si bibliografie)
Daca textul depaseste 4 pagini se vor evalua numai primele 4 pagini.

C1. Relevanta stiintifica

C2. Obiective si activitati

C3. Rezultate si Impact

C4. Metodologie

CS. Resurse si buget

Capitol de buget 2023 2024 Total buget
(cheltuieli) (lei) (lei) (lei)
Logistica

Deplasari*

Total

¥) La capitolul deplasari se vor detalia concret conferintele internationale/nationale la care se
doreste participare.

C6. Bibliografie proiect (maxim 1 pagina)

12




Anexa 2. Declaratie pe proprie raspundere a Directorului de proiect

Subsemnatul/Subsemnata.............c.ccevunneeee. (numele), in calitate de Director de proiect al
propunerii de proiect ........ (titlul) declar pe proprie rdspundere cd nu am mai primit si ca nu suntin

curs de finantare activitati propuse in actualul proiect la competitia GnaCsgos .

Declar pe proprie raspundere c3 la data depunerii aplicatiei la competitia GnaCsy5%" nu conduc in

calitate de director/responsabil proiect/granturi/contracte de cercetare-dezvoltare obtinute prin
competitii nationale/internationale.

Declar pe proprie raspundere ca nu am/nu am avut un proiect finantat la alte competitii interne de
granturi lansate de Universitatea din care fac parte.

Declar pe proprie rdspundere cd voi respecta normele prevdzute de Legea nr. 206/2004 privind
buna conduita in cercetarea stiintifica, dezvoltarea tehnologica si inovare, cu modificarile si
completarile ulterioare, precum si de alte reglementari legislative de etica specifice domeniului de
cercetare a proiectului.

Declar pe proprie raspundere ca am obtinut titlul de doctor in anul......
Nume:

Semnatura:

Data:

13



Anexa 3. Lista Domeniilor de Specializare Stiintifica

Ramura de stiinta (RS) conform HG nr. 158/2018

Domenii de Specializare Stiintifica

Matematica s

i stiintele naturii

Matematica Dy e o
— Matematica si Fizica
Fizica
Chimie si inginerie chimica Chimie si inginerie chimica
Stiinte ingineresti

Inginerie electrica, electronica si telecomunicatii

Inginerie electrica

Inginerie energetica

Inginerie electronica si telecomunicatii

Ingineria transporturilor

Inginerie aerospatiala

Ingineria transporturilor

Ingineria resurselor vegetale si animale

Ingineria sistemelor biotehnice

Ingineria sistemelor, calculatoare si tehnologia
informatiei

Ingineria sistemelor

Calculatoare, tehnologia informatiei

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie
industriala si management

Inginerie mecanica

Inginerie industriala

Ingineria materialelor

Inginerie si management

Stiinte sociale

Stiinte economice

Stiinte sociale, economice, drept si stiinte ale
educatiei

Stiinte umaniste si arte

Filologie

| Filologie, Stiinte umaniste si arte

Stiinta Sportului si Educatiei Fizice

Stiinta Sportului si Educatiei Fizice

Stiinta sportului si educatiei fizice, inginerie
medicald
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Anexa 4. Criterii de selectie a evaluatorilor si Declaratie de impartialitate si
confidentialitate

Criterii de selectie a evaluatorilor

Expertul evaluator este doctor in stiinte, avand titlul de sef lucrari, conferentiar sau profesor.

Expertul evaluator face parte de regula din personalul didactic al unei universitati din cadrul Aliantei
Romane a Universitatilor Tehnice, alte Universitati sau Institute de cercetare, altele decét
Universitatea la care a depus proiectul aplicantul.

Expertul evaluator selecteaza domeniile de specializare pentru care are competente de evaluator
stiintific conform cu Anexa 3.

Fisa evaluatorului stiintific
FISA EVALUATORULUI STIINTIFIC
Se vor completa max. 2 pagini pe modelul urmdtor:
1. Nume:
2. Prenume:
3. Universitatea/ Institutul National de CDI:
4. Facultatea:

5. Domeniul de specializare stiintifica (conform Anexei 3 a Pachetului de Informatii):

6. Experienta profesionala:

Institutia Perioada Functia

7. Titluri stiintifice:
Declar pe proprie raspundere ca datele prezentate sunt in conformitate cu realitatea.
Semnatura:

Data completarii:
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Declaratie de impartialitate si confidentialitate a evaluatorului stiintific

DECLARATIE DE IMPARTIALITATE S| CONFIDENTIALITATE

Subsemnatul/Subsemnata......ccooeeeerierieenenen. (numele), declar ca sunt de acord sa

particip la evaluarea propunerilor de proiecte depuse la competitia GnaCsio5" .

Declar ca sunt impartial in ceea ce priveste continutul propunerii/propunerilor
care mi-au fost trimise spre evaluare in cadrul competitiei GnaC;g5%' . Conform celor cunoscute de
mine, nu exista fapte sau circumstante, trecute sau prezente sau care pot aparea in viitorul apropiat,
care ar putea pune la indoiala impartialitatea mea in ceea ce priveste continutul
propunerii/propunerilor care mi-au fost trimise spre evaluare. In cazul in care devine clar in timpul
procesului de evaluare ca astfel de relatii exista sau au fost initiate, voi inceta imediat sa particip la

procesul de evaluare.

Sunt de acord sa nu dezvalui nici o informatie sau documente ( "informatii
confidentiale") comunicate mie, aflate de mine sau dezvoltate de catre mine in timpul sau ca urmare
a procesului de evaluare, si sunt de acord ca acestea sa fie utilizate exclusiv in scopul evaluarii si sa
nu fie dezvaluite nici unei terte parti.

Nume:

Semnatura:

Data:
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Anexa 5. Fisa de verificare a eligibilitatii

FISA PENTRU VERIFICAREA ELIGIBILITATII

Competitia GnaCsR4"

Nume Verificator Data

DATE DE IDENTIFICARE

Codul proiectului:

Titlul proiectului:

Acronim:

Facultatea:

Ddomeniul de specializare
stiintifica/subramura:

CONFORMITATE DA NU Observatii

1. Cererea de finantare a fost incarcata in platforma Easy Chair are Anexa 1
toate campurile obligatorii completate si respecta modelul standard

2. Aplicantul are datele de identificare si contact incarcate in platforma

3. Aplicantul a incarcat datele echipei de proiect

4. Aplicantul a incdrcat in platforma Easy Chair toate documentele
insotitoare solicitate conform cerintelor si modelelor precizate in
Pachetul de informatii (continutul documentelor corespunde
cerintelor, sunt semnate, stampilate in termenul de valabilitate):

Adeverinta director de proiect

Acord conducator de doctorat pentru doctoranzi

Declaratia pe proprie raspundere a Directorului de proiect Anexa 2

Avize si acreditari specifice (daca este cazul)
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ELIGIBILITATEA PROPUNERII DE PROIECT

DA

NU

Observatii

Directorul de proiect satisface criteriile de eligibilitate conform
Pachetului de informatii

Echipa de proiect satisface criteriile de eligibilitate conform Pachetului
de informatii

Domeniul de specializare stiintifica a propunerii se incadreaza in
ramurile de stiinta propuse de Universitatea din care face parte
Directorul de proiect (conform Anexei 3)

Directorul de proiect a depus o singura Cerere de finantare la
competitia GnaCs4"

Directorul de proiect nu are un proiect finantat la competitiile interne
lansate de Universitatea din care face parte

Anexa 2

Directorul de proiect nu conduce in calitate de director/responsabil
proiecte/granturi/contracte de cercetare-dezvoltare obtinute prin
competitii nationale/internationale.

Anexa 2

Activitatile continute in Cererea de finantare nu sunt si nu au fost
finantate din alte surse

Anexa 2

Propunerea de proiect respecta normele prevazute de Legea nr.
206/2004 privind buna conduita in cercetarea stiintifica, dezvoltarea
tehnologica si inovare, cu modificarile si completarile ulterioare,
precum si de alte reglementari legislative de etica specifice domeniului
de cercetare al proiectului

Anexa 2

Durata proiectului se incadreaza in durata maxima permisa

CF

Valoarea finantarii solicitate se incadreaza in limitele permise

CF

Directorul de proiect are competente si lucrdriin domeniu de
specializare stiintifica la care se adreseaza proiectul

CF -
Sectiunea B
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Anexa 6. Fisa de evaluare individuala si generala

FISA DE EVALUARE INDIVIDUALA

Competitia GnaCsR4"

Nume Evaluator Data

DATE DE IDENTIFICARE

Codul proiectului:

Titlul proiectului:

Acronim:

Domeniul de specializare
stiintifica:

Cuvinte cheie:

LA S o

CRITERIU SCOR COMENTARII

1. Relevanta stiintifica

2. Obiective

3. Rezultate si Impact

4. Metodologie

5. Resurse si buget

TOTAL

19



Data

DATE DE IDENTIFICARE

FISA DE EVALUARE GENERALA

ARUT

Competitia GnaC;,,3

Codul proiectului:

Titlul proiectului:

Acronim:

Facultatea:

Domeniul de specializare
stiintifica:

Cuvinte cheie:

CRITERIU

Evaluatorl

Evaluator2

Evaluator3

Scor final

1. Relevanta stiintifica

2. Obiective

3. Rezultate si Impact

4. Metodologie

5. Resurse si buget

TOTAL

20




Instanta : JUD. CLUJ-NAPOCA

REGISTRUL SPECIAL
Partea B - Fundatii
Sectiunea |

0. Schimbarea sediului in circumscriptia acestei instante : T

[] DA Ulterior constituirii organizatia si-a schimbat sediul in circumscriptia acestei instante

| Numarul inscrierii schimbarii sediului |

Data inregistrarii schimbarii sediului

1. Numarul si data inscrierii - - _ e .
| Numar de inregistrare 1
Data inregistrarii 09.02.2024

2. Mentiuni privind inscrierea :

Instanta fond : JUD. CLUJ-NAPOCA
Numarul dosarului  28289/211 din anul 2023

Numarul si data incheierii prin care s-a admis cererea de inscriere

numar 1214/CC din data 23.01.2024

Instanta de recurs (tribunal sau curte de apel, dupa incadrarea juridica a organizatiei) sectia
Numarul dosarului de recurs

Numarul si data deciziei pronuntate in recurs numar din data
3. Denumirea : o —— e e

FUNDATIA UNITECH CLUJ
Dovada de disponibilitate a denumirii emisa de MJ : 206939 eliberata de la data
Modificari ale denumirii :

nrert | numar, data si instanta care care a denumirea modificata

pronuntat hotararea jud. (referinta la
sectiunea 15, dupa caz)

1

2

3

4

5

6

7

4.Sediul: . _ - |

judetul CLUJ

localitatea CLUJ-NAPOCA

adresa STR. BARITIU NR. 4-6-8

telefon

fax
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|e-mail |

Modificari ale sediului :

nrert | numar, data siinstanta care | judet sediu modificat localitate sediu adresa modificata

care a pronuntat hotararea modificat
jud.(referinta la sectiunea 15,
dupa caz)
1
2
3
7l
5
6
74

1 . . . . N . " " o . s . s
LI -- Ca urmare a schimbarii sediului organizatia trece in circumscriptia altei instante si aceasta pozitie se
inchide

5. Durata de functionare : :
Durata de functionare : NEDETERMINATA

Modificari ale duratei de functionare :

nrcrt numar, data si instanta care care a durata de functionare modificata
pronuntat hotararea jud.(referinta la
sectiunea 15, dupa caz)
1
2
3
4
5
6
7
6. Patrimoniu :

Patrimoniu initial 50.000 LEI

Modificari ale patrimoniului :

nrcrt numar, data si instanta care care a patrimoniu modificat
pronuntat hotararea jud.(referinta la
sectiunea 15, dupa caz)
1
2
3
7]
5
6
7
7. Fondatori :

Lista initiala UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ NAPOCA

Modificari ale listei de asociati / fondatori :

numar, data si instanta care care a lista de asociati / fondatori modificata
pronuntat hotararea jud. (referinta la

nrcrt
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sectiunea 15, dupa caz)

OO O &P =

8. Scopul :
Scopul initial : a) Promovarea cercetarii si a inovatiei: Fundatia va sprijini activitatile de
cercetare ale Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca, prin finantarea proiectelor de cercetare, prin
organizarea de conferinte si simpozioane stiintifice, precum si prin acordarea de premii pentru
realizari remarcabile in domeniu;

b) Colaborarea cu mediul privat si comunitatea: Fundalia va facilita parteneriate si colaborari

intre universitate si companii private sau organizatii din comunitate, pentru a promova transferul

de cunostinte si inovatie, cursuri de formare profesionala/ precum si pentru a facilita derularea

stagiilor de practica si a oportunitatilor de angajare pentru studenti;

c) Dezvoltarea infrastructurii si facilitatilor: Fundatia va contribui la construirea si modernizarea

infrastructurii universitatji, inclusiv laboratoare, facilitati de cercetare si sali de curs si seminar,
pentru a asigura un mediu optim pentru studiu §i cercetare;

d) Acordarea de burse si finantari: Fundatia va oferi burse si sprijin financiar pentru studentii cu

rezultate extraordinare si pentru cei defavorizati, pentru a promova excelenta academica si a

reduce barierele financiare in accesul la educatie;

e) Implementarea unui portofoliu diversificat de activitati economice, inclusiv oferirea de servicii

de consultantd pentru companiile din sectorul industrial in atragerea de capital public si privat,

facilitarea accesului la laboratoare, valorificarea expertizei cercetatorilor, precum si
comercializarea de servicii i produse provenite din activitatile de cercetare, contribuind astfel la
crearea unui ecosistem inovativ si sustenabil in parteneriat cu mediul de afaceri;

f) Stimularea si sustinerea dezvoltarii start-up-urilor create de studenti si cercetatori din mediul

academic, in vederea transformarii ideilor inovatoare in afaceri de succes, prin furnizarea de

suport, resurse si expertize in domeniul antreprenorialului;

g) Promovarea transferului tehnologic prin crearea si sustinerea de spin-off-uri in colaborare cu

UTCN, in care fundatia va fi asociat sau actionar, contribuind la valorificarea rezultatelor cercetarii

intr-un mod aplicat si comercial; contributie la transferul de tehnologie prin crearea si sustinerea

de entitati derivate (spin-off-uri) in colaborare cu Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca,
implicandu-se ca asociat sau actionar, n scopul de a capitaliza rezultatele cercetarii printr-o
abordare aplicativa si comerciala;

h) Facilitarea colaborarii intre universitate si companii, inclusiv IMM-uri, prin intermediul

proiectelor si activitatilor de transfer tehnologic si de cunostinte, promovand schimbul de

cunostinte si tehnologii intre mediul academic si sectorul privat;

i) Atragerea de capital public si privat pentru finantarea start-up-urilor gi spin-off-urilort prin

dezvoltarea unor strategii si programe de investitii care sa ofere sustinere financiara si resurse

necesare pentru dezvoltarea si cresterea acestor afaceri;

j) Dezvoltarea profesionala a cadrelor didactice: Fundatia va sprijini formarea si dezvoltarea

profesionala a profesorilor si cercetatorilor universitari, prin finantarea participarii la conferinte si

programe de instruire, pentru a asigura calitatea Tnvatdmantului si a cercetarii la Universitatea

Tehnica din Cluj-Napoca;

k) Sustinerea si promovarea activitatilor culturale si sportive prin finantarea participarii la
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festivaluri si competitii; WA
) Sustinerea si promovarea imaginii Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca; 4
m) Fundatia poate presta orice activitate permisa de lege din care se pot obtine beneficii in~==—=—=
vederea asigurérii autofinantarii, precum si atragerea altor surse de finantare pentru realizarea
scopurilor.

Modificari ale scopului :

nrcrt numar, data si instanta care care a modificari aduse scopului
pronuntat hotararea jud.(referinta la (doar completari sau eliminari din scopul initial)
sectiunea 15, dupa caz)
1
2
3
A
5
6
7
9. Obiective : S — e
Obiectiv :

Modificari obiective :

nrcrt numar, data si instanta care care a modificari aduse obiectivelor
pronuntat hotararea jud.(referinta la (doar completari sau eliminari din obiectivele initiale)
sectiunea 15, dupa caz)

OO B O] =

10. Conducere, reprezentanti : e ——— e

Reprezentant : LAZAREC ALEXANDRU VASILE, CU DOMICILIUL IN CLUJ-NAPOCA, STR.
HOREA NR. 85, CORP A, ET. 3, AP. 23

Consiliul director (componenta nominala) : presedinte — HORTENSIU-LIVIU CUCU,
vicepresedinte — IOAN MARIUS PURCAR, secretar — NICOLAE VLAD BURNETE. A fost
desemnat directorul executiv al fundatiei, domnul Alexandru-Vasile Lazarec

Organul de control (componenta nominala) : cenzorul fundatiei; doamna Emilia Vana.

Modificari ale sectiunii :

nrert | numar, data siinstanta care reprezentant modificari in consiliul director, organul de conducere,
care a pronuntat hotararea modificat organul de administrare sau organul de control
jud.(referinta la sectiunea 15)
1 INCH. prin inlocuirea domnului Nicolae Vlad Burnete
9252/CC/25.06.2025, din functia de secretar al Consiliului Director al
DOSAR NR. fundatiei, cu domnul Célin Vaida:

14739/211/2025, JUD.
CLUJ-NAPOCA

N O O BT ol e
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8

10

11. Mentiuni cu privire la filiale : - ) B |
Sediul ; B —————
Patrimoniul initial :

Radiere :

Modificari ale sectiunii :

nrert| numar, data si instanta care sediu modificat patrimoniu modificat maedificari privind
care a pronuntat hotararea radierea

jud.(referinta la sectiunea 15)

1

2

3

4

5

&

7

12. Mentiuni privind apartenenta la o federatie : _ .
Denumirea :
Sediul :
Radiere :

Modificari ale sectiunii :

care a pronuntat hotararea
jud.(referinta la sectiunea 15)

nrcrt| numar, data si instanta care denumire federatie modificata sediu federatie modificat |modificari privind radierea

| OO BTN =

13. Mentiuni privind afilierea la organizatii internationale T
Denumirea organizatiei internationale :
Sediul :

Alte organizatii afiliate :

Modificari ale sectiunii :

care a pronuntat hotararea modificata modificat
jud.(referinta la sectiunea 15)

nrecrt| numar, data siinstanta care denumire organizatie internationala sediu organizatie internationala modificari in list

a

~| OO B o] =

14. Mentiuni privind statutul juridic de utilitate publica : b AP
e Recunoastere : Hotararea Guvernului nr  din data de publicata in Monitorul Oficial al
Romaniei, Partea |, nr din data

e Publicarea rapoartelor de activitate si a bilanturilor anuale : Monitorul Oficial al Romaniei,
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15. Modificari ale actului constitutiv si/sau statutului:

1

M

Partea a IV-a, nr din data de e, !
Retragere : Hotararea Guvernului nr. din data de publicata in Monitorul Oficia I_-’&?maniei
Partea |, nr. din data de e L‘_U_E/

Data inscrierii modificarii : 10.07.2025

Temeiul : INCH. 8252/CC/25.06.2025, DOSAR NR. 14739/211/2025, JUD. CLUJ-NAPOCA
Obiectul modificarii : conform hotararii Consiliului de Administratie nr. 55 din 16.04.2025 si
hotararii senatului Universitar nr. 2027/29.05.2025, s-a decis: modificarea art. 7.2.18 din
Statutul Fundatiei UNITECH Cluj, prin inlocuirea domnului Nicolae Vlad Burnete din functia de
secretar al Consiliului Director al fundatiei, cu domnul Calin Vaida; modificarea Statutului
Fundatiei prin inlocuirea domnului Nicolae Vlad Burnete din functia de secretar al Consiliului
Director.

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii
Temeiul :
Obiectul modificarii

Data inscrierii madificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :

Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
Obiectul modificarii :
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13
® Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
° Obiectul modificarii :
14
M .
e Data inscrierii modificarii :
Temeiul :
e  Obiectul modificarii :
15
Data inscrierii modificarii :
e Temeiul:
Obiectul modificarii :
16
M
e  Data inscrierii modificarii :
e Temeiul:
e  Obiectul modificarii :
17
M .

e Data inscrierii modificarii ;
e Temeiul :
e  Obiectul modificarii :
Modificari inregistrate inainte de adoptarea acestui formular :

16. Mentiuni privind reorganizarea :
Modalitatea :
Actul doveditor :

Modificari ale sectiunii :

17. Mentiuni cu privire la dizolvare :

Modul de dizolvare :
Actul de dizolvare :
Organul emitent :

Modificari ale sectiunii ;

18. Mentiuni cu privire la lichidare :
Lichidatori ;
Operatiuni de lichidare :
Contestatii la bilantul lichidatorilor :

Modificari ale sectiunii :

19. Alte mentiuni :

20. Data radierii :

21, Asociatie religioasa :

[ DA

Registrul de asociatii, fundatii si federatii Data tiparirii 10.10.2025



mat FmL ST '.'-'.f:'.'::':“?'ﬂ'.' gl ;,'.‘r,'-'.r.:".' J
[} i II-I

‘ '.' it 'fl""”"."l"'ﬂ.. o, |‘”-.I i,'a’l'.l.; e

X

M 'I'II'”I."$ g Bl A ,I_?L . 1A
IIII 'I i I II B II IIII'. II i lIlI % i ll.l I‘ q”
| | |+ | R R hu.il |LI'I| I I I:II.H Ifl'llll l rﬁ.l IHL I
I III III ILII i - ﬁ1 l l”h‘wjl

5 eyt RS e

FIIL" I' t'f.:li' ¥ j:',i :lh_'l'r ".IIL'.I' ' u:|||” 'I'I:lllr' *l:i:*"f#'?k?'w

:Il; I ""l'.u":"""-"'lls"lr'.l" ;l'-,-';"'lr""'." ) ,Illll:l.l.l;-l..lllj.,I e ot |
||,]'||_'1'|1 'é IIII.I',-|I'| 'I:I in‘ ! u'.|-||. | N |1 " #IU“ L’i"‘ "J}m

i i P
. |'I|i'll Illll,_L ‘.:.':"::."':."n" . 'I' Il II"'l 'II I TR . |'|I I
I.,L'I." :,I' :l.:,”.:. Rl i ...'.IJJ 'I":.Ll.ij 'l':"":'r o
T G e T mwﬂu
|I-| .'.f 1 I| 1 1 1 | |”||' |_|‘ III
I-w!. f 'Jlll.'|'."'. hea= Y .I.{E

l1 H.b E‘I I IIIFIW I I| 1 LTI:L‘I Hr II IrIII‘illl*li IL;I I IIII'” I i?

.fz ..rl,:‘:'fL EAE L e f"”'f* '-rﬁﬂn _

rq” ST ..|',_i"| 'r'":'lu'.l' i ,_" AT Ly i

:'. o I'II.' PRI “ﬁuﬁm%i =

I1-:II I.El‘ thl Il I‘I-AIIM I-Il I.ll I I I-H Illlr ﬂ

I‘llllllll IIIILI-I ||| :- III- lIPII III” Irl ”F|”H|I Illl” I; Ii :III ‘” } I I J Ilﬂﬁfliﬁ ;
?Iillll:ljll:l III Ill- I \II I|I I I\I III I I ll llllllllll IIII rll I I II‘

' 'll'u'u"u 1
. ' i i I| i TN ||TH =i o .ﬁl'l.llh’qllll‘
|' fI| ill I:'I II'!I? 'Iql ||r IL B I } I| i | ||'“| 1 |'HI||_;'HI1I|‘II|'I:||IT'I-{
A ..;.'l Aty fa ri-l". T T I 4,. oy Ik R “1 5

F'I"ll' o 'r.l"'l'j. |,r. :l.-”". N i .-I-I-I.QJ. =

T "'JL.J."-'. "'. S

LT YT
PRI :'J-:_I”.g“."..'.ﬁi','_ﬁ | | L=ty
- 'Ill'--l'-l'll:' ﬂ I IL.T | . . s J;‘-H
s J-r.' 5 J-Iw' Iy * ..rr;'::'. .' | . '.I;'I;Ii {: !IJ ;'l;jlllai-l'rﬁ.ﬁ B :.II:I B .T'Ii- 'l:-fl-"ll'illL : Hlll':rljg i
e i) e o g et e

¥
‘.I - "h.-l i | IJII- LTS Ll':ll Ijl D (P B I L
I|II|'III':I !_" llJ i ||-I'HI.-,'-:J:|I'{:;I [ "1,rr‘5!h_.l_:l|'- |L:L-|| |"I#I'I Iﬁwln; I"'l.:L'_IEH,-uJI. I'.‘
IFIII - 'Ill |I I"':IL i B IIII ." L .In II 1 | I ll I i ”EI:I.*:I—I‘:\-..II II.l !':lll-lﬁl ':[-.“"-1
. 3 . - o .

: [- s L-.'J-ri_- = ‘=|_J.'I|'| 0 IIL"L!_#E:TII: |

1 ! i L -| = it
'I_"' I||-I-||'-—h l‘ ||IIIr|_-r;IJ||-| ”i’

| \.“ | lllllllrl‘ '|I | "ll'lll‘l‘ !I I|:_|I '—I N T I. I-'TI I_.v-lll

|'
IIII [ I

R .
I'IIL| Ill Iﬁ:”ﬂ]lllll - -II i \r IIJ

I | = III|II

ST 'r"'-'LI" "|1 -l.a"l'- R TT

o I |I ,|
[ ! . .

: |'I. g |IIJIII|‘|I' N el I-’l.' "-"%-f"-
1l i [N 1l

':" !.II I| |”||II:‘l ITll I_' B I"'I. I N :IIIIJ_ I



Total Commander (x64] 9.10 - Sayalal/ZW.T = ]
Files  Mark Qummands_ et S-h-:s_y C‘gnﬂguratiqu Start
& B 7 EuM N % | e> | DD HDE Mis S|
We Wd [Fe =f Wh Wi N mz W M N0 N S H W w W
of 2,047,999,99¢ k free | i Sge v | [documents] 1,370,006,920 k of 2,047,999,996 k free
are TCM_Eng\™.* _ * ¥ we\Calin\Cercetare 2022\Acreditare_Calin\*.*
Ext  Size Date Attr g:l‘Name Ext  Size Date Attr
<DIR> 03/28/2025 16:50 — B %] <DIR> 10/27/202517:08 —
3 Anexa 10.6 - Centralizator cercetare _Vaida Calin doc 58,368  04/22/2024 1218  -a- & " [[UTCN] Evaluare periodica Inginerie Economica Industriala (la Bistrita)] <DIR=> 03/06/2023 14:58 —
i@}-‘m exa 3.10 - Materizale didactice elaborate_Calin Vaida- TCMeng_2024 docx 53,656  04/22/202412:29 -a— " [Acreditare IMM_Materia PCLP1 si 2] <DIR> 03/06/2023 14:58 -
!@An exa 4.n - Lista lucrarilor_Vaida Calin TCM_eng_2024 docx 69,249  04/22/2024 12:11 -a- [+ |72 [ACREDITARE SPD BN_CV] <DIR=> 03/24/2023 08:59 —-
[& Anexa 4.n - Lista lucrarilor_Vaida Calin TCM_eng_ 2024 semnat pdf 518,682  04/22/202412:11 -a— 5 ~ [Adreditare_DP] <DIR> 04/06/2023 18:05 -—
| Anexa 7.3 - Lista personalului didactic_Vaida Calin TCM-eng 2024 docx 56,585 04722/2024 12:12 -a-- = |TZ[IEI - Bistrita <DIR> 03/06/2023 14:58 —
|
:@ANE){A_B_FV_GH.QD_INDEPLINIRE_‘\."aidE Calin doc 101,888 0472242024 12:13  -a-- — [Paul] <DIR= 03/06/2023 14:58 -
i ANEXA_3 FV_GRAD_INDEPLINIRE_Vaida Calin pdf 235,714  04/22/202412:14 -a— "~ [RI-Bistrita] <DIR> 03/06/2023 14:58 -
B8 ANEXA_4 FV_Pregatirea cadrelor didactice_Vaida Calin_TCMeng doc 137,216  04/22/202412:22 -a— B 2 [UTCN] Evaluare periodica Inginerie Economica Industriala {la Bistrita) zip 374,806  12/04/2022 13:28 -a-—
‘ ANEXA_4 FV_Pregatirea cadrelor didactice_Vaida Calin_TCMeng pdf 529,846  04/22/202412:22 -a— 9 | 2w Acreditare IMM_Materia PCLP1 si 2 rar 3,093,846  12/04/2022 13:16 -a—
! Certificat competenta lingvistica Vaida Calin pdf 120,515 04/15/2024 1:56  -a— ‘ . ACREDITARE SPD BN_CV rar 1,880,128  12/19/2022 11:37 -a—
B Consultatii_Calin Vaida TCM_eng 2024 doc 70,656  04/22/2024 12:16 -a— B3 centralizator anexe xlsx 27,834  03/21/2023 14:22 -a—
Consultatii_Calin Vaida_TCM_eng_2024 pdf 310,512 04722/2024 12:17 -a— % lEl - Bistrita - Calin VAIDA rar 904,640 12/0472022 19:27 -a—
@3 FD_EN_Vaida_Calin_11 docx 42,074  04/15/2024 10:20 -a—
@IFD _EN_Vaida_Calin_ 12 TCM_Eng docx 43,019  04/15/2024 11:45 -a—
2 Fisa disciplinei RO Vaida_Calin_12 docx 39,792  04/15/2024 11:44 -a—
0k/2,331kin0 /15 file(s) 0k /6,134 kin0 /5 file(s), 0/ 7 dirs)
eMCalin\Cercetare_2024\Acreditare_TCM_Eng>
F3 View F4 Edit F5 Copy F6 Move F7 NewFolder Alt+F4 Exit



Nr. 1067 /27.10.2025

MINISTERUL EDUCATIEI S| CERCETARII

b

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

ADEVERINTA

Se adevereste prin prezenta ca domnul Prof.dr.ing. Liviu-Calin Vaida a fost in perioada 2022 — 2024:

e conducator de doctorat al urmatorilor studenti-doctoranzi:

An universitar Nr. crt. Doctorand An inmatriculare
1. Nagy M. Jefte 2021
2022-2023 2. Rus A. Gabriela jﬂxlexantflra 2021
3. Baldean T. M. Bianca Diana 2022
4, Todea M. N. Gabriel 2022
1. Nagy M. Jefte 2021
2023-2024 2. Rus A. Gabriela fﬁlexanc.ira 2021
3. Baldean T. M. Bianca Diana 2022
4, Todea M. N. Gabriel 2022
1. Nagy M. Jefte 2021
2. Rus A. Gabriela Alexandra 2021
2024-2025 3. Baldean T. M. Bianca Diana 2022
4. Todea M. N. Gabriel 2022
5. Nagy (Maior) S. Kinga Andrea 2024
e membru inh comisia de indrumare a urmatorilor studenti-doctoranzi:
Nr. Crt. Doctorand Conducator doctorat Domeniul
1. Rosca Gabriel Aurelian Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
2. Caprariu Andrei Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
3. Pusca Alexandru-Vasile Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
4, Horsia Alin - lulian Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
5. Zima lonut-Marian Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
6. Crisan Remus lonut Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
7. Mougenot Pierre Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
8. Bulbucan Vasile - Nicolae Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
9. Cailean Daniel-Andrei Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
10. Sebeni Dragos-Daniel Prof.dr.ing. Pisla Doina Inginerie mecanica
11. Yebio Abjathar Prof.dr.ing. Niemann Jorg | Inginerie si management
12. Heesen Jan Prof.dr.ing. Niemann Jorg | Inginerie si management
13. Amanullah Prof.dr.ing. Niemann Jorg | Inginerie si management

str. Mermorandumului nr. 28, 400114 Cluj-Napoca, Romania

tel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-264-202280

www.utcluj.ro
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

14. Kallos Attila Tamas Prof.dr.ing. Niemann Jorg | Inginerie si management
15. Maris Eugen-Danut Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
16. Ciupe Mihai Ovidiu Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
17. George lacoban Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
18. Lozovleanu Silvia-Daniela Prof.dr.ing. Pisld Adrian Inginerie si management
(Pohrib)
19. Popa llie-Danut Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
20. Lupu David Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
21. Zvonaru Nicolae-Bogdan Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
22. Ticusan Rares-George Prof.dr.ing. Pisld Adrian Inginerie si management
23. Angheluta Vlad Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
24, Chiribitan Emilia Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
25. Purdu Emanuela Diana Prof.dr.ing. Pisla Adrian Inginerie si management
(Pruteanu) ’

e Membru in comisia de sustinere publica a urmatoarelor teze:

Nr. . i D T
Cr: Doctorand Conducator doctorat Domeniul ata sustinerii
1. | Burz Alin Dorin Prof.dr.ing. Pisla Doina | Inginerie mecanica 28.09.2023
2. | Ulinici lonut Mihai Prof.dr.ing. Pisla Doina | Inginerie mecanica 28.09.2023

Eliberam prezenta adeverinta pentru intocmirea dosarului de concurs pentru obtinerea gradatiei de

merit.

Director CSUD,
Prof dring Dnina Pig|3

Secretar IOSUD-UTCN,
Ec. Livia Filip

Intocmit:
Ec. Livia FILIP, Secretariat IOSUD-UTCN, 2 ex.

str. Mermorandumului nr. 28, 400114 Cluj-Napoca, Romania
tel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-264-202280
www.utcluj.ro
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ANEXA G
Prof.dring....ccccccceviiieeeciiiieecceriieeecenns
Universitatea.......ccocevieiiiiiiniiiniiiniininen,
Facultatea.....ccccevvvieeceeineiiieeeece
Departamentul........ccoveeeveeeeeineccvieenns
REFERAT DE APRECIERE
a activitatii doamnei/domnului........cccevrnne ., candidat la concursul pentru ocuparea postului
didattic. ..o, POZItIa .. .. din Statul de Functii al Departamentului ........cccooveeeennnes din
cadrul Faculté'gii............................., Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, continand disciplinele:
Subsemnata/SubsemMNatuliccceeereeerssrsseeeeeeserrrssssssenaens din cadrul
DepartamentulUi.......ccccccevvveeenns vervrane Facultatea... b aeaeaeae)
Universitatea... senassaay 10 calltate de membru al comisiei de concurs numlte prin Decma
Rectorului Unlver5|ta';|| Tehnlce din Cluj-Napoca nr ....... din..eeeenee , analizand dosarul de concurs al
candidatei/candidatulUi........cccoveevveiiivveriiiiieeesssnnee...s, @M constatat urmatoarele:
Prof.dring cisnminanmains

Data:



MINISTERUL EDUCATIEI §| CERCETARII

UL

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

HOTARAREA?? SILIULUI DE ADMINISTRATIE
N L. din4..1)...2020

Avdnd n vedere:
1. Legea nr.1/2011 “Legea Educatiei Nationale”, cu modificdrile si completdrile uiterioare;
2. Carta Univestitatii Tehnice Cluj-Napoca;

3. Metodologia privind depunerea si contractarea proiectelor de finantare din fonduri structurale,
aprobatd prin HSU nr.632 din 22.07.2016;

Consiliul de Administratie al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca intrunit in sedintd din data de
.10 2020
HOTARASTE:

Art.1_Se numeste Comisia Tehnicd penru depunerea si monitorizarea proiectelor finantate din fonduri
structurale, in urmétoarea componenté:

Presedinte: Prof. Dr. Ing. Tudor Palade — pregedinte Comisia pentru gestiunea resurselor financiare a
Senatului UTCN
Membri: Conf.dr.ing. Rodica Holonec — pregedinte Comisia pentru relatii cu mediul socio-economic §i cu
cel academic national si international, titulari si distinctii a
Senatului UTCN
Prof. dr. ing. Calin Vaida - Facultatea de Constructii de Magini
Conf. dr. ing. Vasile Farcas — Prodecan Cercetare - Dotare
Conf.univ.dr.ing. Mirela Coman ~ Centru Universitar Nord Baia-Mare
Ec. Laura Roxana Bodea- Administrator financiar Directia Financiar-Contabild, Serviciul
Contabilitate

Art.2 Prevederile prezentei hotararii vor fi duse la indeplinire de cétre:
- Prorectoratul MURMSE

- Compartiment Tehnic pentru Fonduri Structurale

OR
Prof.dr.ing. Vasilé A

Prorector Vizat
Prof.dr.ing. Daniela Popescu Biroul Juridic

sTr. Memorandumului nr. 28, 400114 Cluj-Napoca, Romdania
tel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-264-202280 _____
www.utclujro
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Concurs Asistent pozitia 37 pe perioada determinata

Concurs: 29.01.2025, ora 9, C103

Proba 1: Prelegere in care candidatul prezinta cele mai semnificative rezultate profesionale
anterioare si planul de dezvoltare a carierei universitare. Durata max. 20 minute.

Proba 2: Proba scrisa de verificare a cunostintelor de specialitate la principala disciplind din
structura postului. Duratda max. 60 minute.

Subiect: "Algoritmi si scheme logice: Calculul valorii unei functii cu impunerea unor conditii. Scheme
logice cu un ciclu."

Proba 3: Proba practica constand in sustinerea unei lucrari de laborator sau seminar (in functie de
specificul disciplinei), la principala disciplina din structura postului. Daca concursul se desfasoara in
afara activitatii didactice, proba practica se poate desfasura si in lipsa formatiei de studenti. Durata
max. 60 minute.

Subiecte:
1. Prezentati tipurile de date, variabilele si constantele limbajului de programare C.
2. Descrieti sintaxa si functionarea urmatoarelor instructiuni ale limbajului C:

a) switch

b) do-while

c) for

d) functii C: declaratie, definitie si apel

Dati cate un exemplu din fiecare cu explicarea functionarii.



Diferite dovezi grupate

Conferinta UMF Cluj-Napoca 22 Mai 2022
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Medical robotic systems with application in
surgery, oncology and rehabilitation

Prof. Calin VAIDA, PhD
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Intalnirea de lucru UMF Cluj-Napoca, Chirurgie lll cu cei de la Cambridge Robotics, si robotul

de chirurgie CMR, in ziua urmatoare, 23 Mai 2022.




Conferinta studenti Giuseppe Carbone (2023)
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Digital Sciences Lab
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A single objective: bring together Nantes'
research expertise in computer science and
cybernetics to develop digital sciences,
inclusive of other disciplines.

A Joint Research Unit of the CNRS (UMR6004):

Supported by 5 public institutions of Higher Education and Research
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Dezvoltarea unui robot de recuperare cu studentii de la Robotica anul |l (Bogdan Rosu, Alexis
David Popa), dna conf. Roxana Both si dl drd. David Lupu (expert medical)
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Outlines

Introduction

Surgical approaches

Non-surgical minimally invasive robotic assisted procedures in cancer
Rehabilitation robotics

Our small contribution within the MARS 2020 project

A ventilator machine during the COVID-19 pandemic
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Some final thoughts




A short personal introduction

CESTER

» 2003 — Graduated at the TUCN, in Industrial Robots
» 2005-2008 — PhD in mechanical engineering

» 2009 - Lecturer

» 2014 — Associate professor

» 2019 — Habilitation

» 2020 — Full professor

| é; https://cester.utcluj.ro/
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Introduction

CESTER

With great power comes great responsibility!!l - A simple yet very strong statement which,
throughout history has been found in the Bible, later on used in the French Revolution in 1793 and by
individuals like Lord Melbourne, Winston Churchill, Teddy Roosevelt, and Franklin D. Roosevelt can also
encompass our role and duty towards society as to use in the most efficient way our time and
available resources while delivering advancement. Many times, when facing new challenges, this
aspect becomes a burden but also a motivation in the continuous search for answers. This is how |
personally perceive our position in today’s society as educated seekers of knowledge and creators of
solutions to unanswered questions.
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Introduction

CESTER

» The European Commission together with euRobotics — AISBL has identified
three major areas of interest in the field of medical robotics:

> Clinical robotics

> Rehabilitation

> Assistive robotics

(RESEARCW
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Overview of medical robotics | /is

CESTER

Consistent with the Multi Annual Roadmap, there are three main subdomains which can be
approached in the Medical Robotics:

Clinical Robotics - robots for surgery, diagnosis and treatment robotics, where a
common characteristic refers to the minimal invasiveness of the procedure.

Rehabilitation - robotics for rehabilitation and prosthetics, whereas the increased life
expectancy and the growing number of elderly persons make it a highly potential domain.

Assistive robotics - specialist support and assistive robots whereas the most relevant
challenges refer to systems for carer support, patient manipulation (lifting and displacing)
and biomedical and laboratory robots for medical investigation.

Overview




\

CESTER

Medical robotics in surgery

“A wise man should consider that health is the greatest of human blessings, and learn how by his own
thought to derive benefit from his illnesses.” (Hippocrates)

— —




Surgical Approaches

CESTER

Minimally invasive
surgery




Milestones in Surgical Robotics Evolution I

1
CESTER

B : ST g

PROBOT | ORTHODOC ZEUS Da Vinci Penelope
| Transurethral resection Used in surgical pre- Manipulate all the Complex robotic Intelligent assistant
of the prostate planning surgical instruments system robot

ottt t ¢
f v oY v v v ¥

Ke | I In g! PUMA 560 ROBODOC | AESOP NeuroMate CyberKnife NeuroArm
Serial robot used for Used in hip First voice controlled Used for biopsies in Used to treat benign Complex system for
OttO | brain biopsy replacement surgeries surgical robot neurosurgery , and malign tumors - neurosurgery




Medical robotics in surgery

THE FUNDAMENTAL REQUIREMENTS OF ROBOTS FOR
MINIMALLY INVASIVE PROCEDURES

§

Adequate control

}

!

Safelty

Easy sterilization

}

Compactness and flexibility

FAIL SAFE MEDICAL ROBOT

CESTER



Medical robotics in surgery 0P

CESTER
RCM: entrance point in the abdomen as a fixed point within the workspace of a minimally

invasive robot

4 independent motions:

» Spherical coordinates: 3 rotations and a translation

» Cartesian coordinates: 3 translations and a rotation

¥ Poor precision, simple mechanics 1
> E==) Mechanically constraint
T Good precision, complex mechanics |

E==) Architecturally constraint
1 Good precision, simple mechanics 1

Q |::> Natural joint generated by the patient body




PARAMIS Surgical Robot
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PARAMIS Surgical Robot
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A flexible multi-bend instrument for minimally /i
invasive surgery o

Innovative modular solution:

» Transforms any classical instrument in an articulated tool;
» Allows customization based on the procedure specific needs;
» The use of multiple curvatures (bends) for:

» Avoiding frontal objects;
» Allowing lateral approach;
» Setting the tips of the instruments apart.




A flexible multi-bend instrument for minimally

invasive surgery

End part

Intermediary part

i)

CESTER

Orientation module with two
curvatures in different configurations



A flexible multi-bend instrument for minimally ;‘;‘w
invasive surgery

The workspace assesment for a rigid instrument compared with one using
the orientation module

» touching/palpation — the instrument must be able to touch a given
surface;

» grasping — the instrument must touch the surface under an angle of at
least 45°;

» cutting — the instrument must touch the surface under an angle of at
least 60°.




A flexible multi-bend instrument for minimally
invasive surgery
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A simple spherical mechanism for robotic assisted N

surgical applications




A simple spherical mechanism for robotic assisted

surgical applications

Z [mim]
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The theoretical maximum
robot workspace

The robot workspace
restricted by the surgical
conditions
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A simple spherical mechanism for robotic assisted /*“‘f
surgical applications

Laparoscope holder Surgical system with 3 or 4
individual arms




A new robotic system for SILS

q,

endoscope

active inst.

DETAIL
(Ieft spherical module)
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A new robotic system for SILS

Spherical modules

Cartesian

Active s

Iinstruments

Operating
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A new robotic system for SILS
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A glimpse towards the disease of the 215 century

CESTER

 CANCER |

5 years survival rates by stage of diagnosis

Q g # Local — nearly 100%

| # Regional — nearly 100% [" ¥ Hard to detect

. . Distant—28% | ® Easytodetect
Diagnosis <:> Treatment . |

o

¥ Very hard to detect

New approach, targeteci biopsfes, with near 1 mm accuracy

Early is better but harder




A glimpse towards the disease of the 215 century

CESTER

[ Biopsy } Treatment

Brachytherapy and Radiofrequency
drug delivery ablation

Slide cannula over stylet
to cut the sample

- Withdraw stylet. cannula.
and sample

Diagnosis




Robotic systems for brachytherapy A

CESTER

Brachytherapy (BT), also known as internal radiotherapy, sealed source radiotherapy, curietherapy or
endocurietherapy, involves the placement of tiny radioactive miniaturized sources very precisely in
the tumor area, delivering high dosage of radiation in the cancerous cells. Its effectiveness is clearly
demonstrated, its side effects are reduced to a minimum, but it involves an important condition: the
catheters delivering the radioactive sources must be placed precisely as the radiation dose decreases
abruptly from the base and incorrect positioning causes the necrosis of healthy tissue without affecting

the tumor.

Lack of interest/knowledge/ training?

Too narrow niche (few indications)?

Why is BT undervalued?
Bloody/ “surgical” skills demanding?

Suboptimal advertising/ company “push”?
- too “cheap”?




Robotic systems for brachytherapy »
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The development of a robotic system, able to perform general BT
procedures, capable of targeting any organs in the thoracic and abdominal
areas, like liver, lungs, paravertebral areas, breast, kidney, etc.

CT-Sim scan with laser positioning system CT scan with needle placement (arrow)
(Courtesy of the Oncology Institute Cluj-Napoca, for transpulmonary biopsy

Romania)
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PBS-BOT — A new robotic system for single port
transperineal prostate biopsy

Guiding template Perineum  Prostate Single skin incision  Perineum  Prostate
J."'f "\I I".
L 1 \ \
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| | / f
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Needles 1| 4 Needles &

. ; Parallel, guided trajectories Concentric, non-guided trajectories
Transperineal biopsy

The second approach is less invasive, and even though it lacks a guiding tool
for the needle, due to the lower tissue resistance it is more accurate and the
patient discomfort is greatly reduced. This second technique represents the
best option for a robotic approach where the needles are held steadily by
the robot.




PBS-BOT — A new robotic system for single port

transperineal prostate biopsy
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PBS-BOT — A new robotic system for single port
transperineal prostate biopsy
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The first graph illustrates the ratio between the motions of
)

points A and E with respect to the depth of the instrument
inside the human body.

Il At maximum depth the ratio is larger than 2.3 which mean
that the point E can be very accurately controlled.
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Advanced systems for minimally invasive percutaneous T
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Advanced systems for minimally invasive percutaneous
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Robotics in rehabilitation - Stroke facts and motivation
of research

CESTER

Stroke is one of the major diseases which targets especially the elderly population;
Stroke incidence will increase with the increase of average life span of the population;

In less than 20 years the medical system will be unable to supply sufficient medical
personnel to attend stroke patients;

» There are very few devices specialized in the acute post stroke rehabilitation.

Y YV V

White spots:

» The lack of robotic solutions for the acute post-stroke rehabilitation;

» No in-therapy live monitoring of patient status;

» Exercises can’t be adapted on the fly according to the patient’s needs;

» The effectiveness of the exercises decreases over the course of the day, as therapist fatigue increases.




Robotics in rehabilitation — a new paradigm
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Robotics in rehabilitation — a new paradigm
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Robotics in rehabilitation — a new paradigm
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No. Name Targeted limb Targeted limb areas Robot architecture Development stage
’ Spherical robot with

1 ASPIRE Upper limb Shoulder and elbow arallel architactrs Prototype

2 PaRReEx Upper limb Elbow and wrist Moidulsr rebotwith Prototype
parallel structure

3 ReExRob Upper limb Elbow and wrist Moduldriobpewithierial Concept Design

structure

4 RAISE Lower limb Hip, knee and ankle Modular roligtwith Prototype
parallel structure

5 RECOVER Lower limb Hip, knee and ankle Mocuiar tatiof with Prototype
parallel structure

6 CUBE Lower limb Knee and ankle Wire-Basediodular Prototype

robot

7 DualEx Upper limb Elbow and wrist Dual-arm exoskeleton Mechanical Design

8 CableBot Upper limb Elbow W[re-barsoet;joinodular Concept Design

9 RAISE 2 Lower limb Hip and knee SPHErical robaL vt Concept Design

parallel architecture
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Robotics in rehabilitation — upper limb rehabilitation

ASPIRE — Shoulder Rehabilitation
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ParReEx — Elbow and wrist Rehabilitation




Robotics in rehabilitation — upper limb rehabilitation

|
CESTER

Patients with motor
deficit

Principles of | Vascular, Extrapyramidal,
Helsinki Declaration | Neuromusculardisorders

Bilateral deficit \ Left side deficit -Ri'ght side deficit ‘ Bilateral deficit ‘
‘ 6 patients

6 patients 6 patients 5 patients

Classical physical therapy applied for the left side Robotictherapy applied for the right side
(17 patients) (17 patients)
- Manualtherapy . ASPIRE | PArReEx | PAfR‘E Ex !
~=g = ~= -~ ElbOW at

— e

Shoulder, elbow and wrist Shnulder Elbow erst
rehabilitation Rehabilitation Rehabilitation Rehabilitation

First clinical studies
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Robotics in rehabilitation — lower limb rehabilitation
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MARS 2020 - Conquering MARS

Mars 2020 Mission Objectives &«

SEEKING ANCIENT MICROBIAL LIFE
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MARS 2020 — Conquering MARS
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MARS 2020 - Conquering MARS




MARS 2020 - Conquering MARS
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A ventilator machine during the COVID-19 pandemic
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A ventilator machine during the COVID-19 pandemic ‘/iff?*’
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Some final thoughts %A

“Scientists have become the bearers of the torch of discovery in our quest for knowledge”
(Stephen Hawking)

This collection of ideas, this summary of years of work, this presentation has reached its inevitable end...

I’'ve always considered that Impossible is Nothing, but | have realized that | don’t have the necessary personal
abilities to change the system, as this implies a good knowledge of politics and the mastering of the art of

compromise. So | will try to express my beliefs and my thoughts with hope that someone will take up the fight and
create a better environment for us, the researchers.
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Some final thoughts

“If we knew what it was we were doing, it would not be called research, would it?” Albert Einstein

The beauty of research

In today’s society which is dominated by achievements, knowledge and evolution, innovation is no longer
achieved by joining desire and opportunity, but by exploiting the grey matter of the engineer behind the novelty.

Research represents the cornerstone of engineering and the ultimate source of personal integration in the
current trends representing maybe the most important component in the daily activity as engineers and teachers.
Research however, must be performed with wisdom, awarded as a continuous effort of self-improvement,
pushing the frontiers of knowledge and denial of impossible.
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Some final thoughts /h‘w
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“If we knew what it was we were doing, it would not be called research, would it?” Albert Einstein

Research, engineering and education

Now as an older person, | look back in time and | see all the people that have contributed to my development both
as a researcher and as human being. It seems that inevitability has struck and this is the point where | have to start
giving back. A good friend of mine once told me: “In order to be a righteous man, never forget where you started
from!” In my opinion this means that once we advance in ranks, it does not mean that we are smarter or superior.
All this is just the benefit of time. However what we do get is experience and this experience has to be put up for
the greater good, passing the knowledge that was once given to us to the next generation, closing the circle of
evolution and becoming better researchers.

—The End -

“Nemo vir est qui mundum non reddat meliorem!’

“What man is a man who does not make the world better?’




“Promise me you’ll always remember:
You’re braver than you believe,

And stronger than you seem,

And smarter than you think.”

(A good friend of mine)

He who knows all the answers has not been asked all the questions

Confucius
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

DECIZIA
BIROULUI CONSILIULUI DE ADMINISTRATIE
Nr. 196 din 16.12.2024

Avand in vedere:

Regulamentul de organizare si functionare al Consiliului Cercetdrii Stiintifice din UTCN aprobat de
HSU nr. 68/26.10.2012 si completat prin HSU nr. 1257/22.10.2020;

Biroul Consiliul de Administratie al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca intrunit in sedinta in data
de 16.12.2024

DECIDE:

Art.1. Se aproba componenta nominala a membrilor Consiliului de Cercetare Stiintifica pe perioada
2024-2029

1. Prof. Dr.Ing. loan Ardelean

2. Prof. Dr. Ing. Lucian Busoniu

3. Prof. Dr. Ing. Cosmin Chiorean

4. Conf. Univ. Dr. Leonard Mihaly Cozmuta
5. Prof. Dr. Ing. Cristian Dudescu

6. Prof. Dr. Ing. Claudia Martis

7. Prof. Dr. Ing. Dorin Petreus

8. Prof. Dr. Ing. Cdlin Vaida

RECTOR

Prof.dr.ing. Vasile Topa

Vizat,
Compartimentul Juridic

Tntocmit in 2 ex. de Voichita Bardian — Prorectorat cercetare stiintifica

str, Mermorandumulul nr, 28, 400114 Cluj-Napoca, Roménia
el +40-264-401200, fax +40-264-592055, secretariat tel. +40-264-202209, fax +40-264-202280
www utclu).ro
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

DECIZIA
Nr. 1081 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliilor facultitilor cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea posturilor
didactice si de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28.11.2024, partea a IIl-a si al
aprobdrii acestora de citre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu
prevederile Legii Invatamantului Superior nr. 199/2023, cu modificarile si completarile ulterioare, a H.G.
nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de
cercetare vacante din invatamantul superior, cu modificérile si completarile ulterioare §i a Metodologiei de
concurs pentru ocuparea posturilor didactice §i de cercetare vacante din Universitatea Tehnicd din Cluj-
Napoca, actualizata

RECTORUL UNIVERSITATII TEHNICE DIN CLUJ-NAPOCA
DECIDE:

Art. 1. — Se numesc comisiile de concurs pentru desfasurarea concursurilor didactice in semestrul I anul
universitar 2024-2025, pentru ocuparea posturilor de profesor universitar si conferentiar universitar, astfel:

Facultatea de Arhitecturd si Urbanism
Departamentul Arhitecturd

Profesor universitar, pozifia 3, disciplinele: Marketing si comunicare in arhitecturd; Programe
de arhitecturd; Teoria arhitecturii — introducere; Elaborare proiect de diploma.
Presedinte: Prof.dr.arh. Virgil POP, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.em.dr.arh. Ana Maria ZAHARIADE, Universitatea de Arhitecturd si Urbanism “Ion
Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh. Kazmer KOVACS, Universitatea Sapientia din Targu-Mures
Prof.dr.arh. Horia MOLDOV AN, Universitatea de Arhitectura si Urbanism “Ion Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh.Vlad GATVORONSCHI, Universitatea Politehnica Timisoara
Membri supleanti: Prof. dr. Vlad TOCA, Universitatea de Arta si Design din Cluj-Napoca
Prof.dr.arh.Celia GYKA, Universitatea de Arhitecturd si Urbanism “Ion Mincu” din Bucuresti

Conferentiar universitar, pozitia 12, disciplinele: Ambient; Arhitectura de interior; Proiectare
de arhitecturd 3; Proiectare de arhitecturi 4.
Presedinte: Prof.dr.arh. Virgil POP, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.em.dr.arh. Ana Maria ZAHARIADE, Universitatea de Arhitecturd si Urbanism “Ion
Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh. Kazmer KOVACS, Universitatea Sapientia din Targu-Mures
Prof.dr.arh. Horia MOLDOVAN, Universitatea de Arhitecturd si Urbanism “Ion Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh.Vlad GAIVORONSCHI, Universitatea Politehnica Timisoara
Membri supleanti: Prof. dr. Vlad TOCA, Universitatea de Artd si Design din Cluj-Napoca
Prof.dr.arh.Celia GYKA, Universitatea de Arhitectura si Urbanism “lon Mincu” din Bucuresti

str. Memorandumului nr, 28, 400114 Cluj-Napoca, Remania
fel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, Dep. Imagine si Relatii Publice tel. +40-264-202284, +40-722-163346
www.ufcluj.ro
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Departamentul Urbanism si Stiinte Tehnice

Conferentiar universitar, pozitia 7, disciplinele: Arhitectura ecologici; Strategii si politici
urbane; Sinteze de proiectare 3; Sinteze de proiectare 4.
Pregedinte: Conf.dr.arh. Vlad Sebastian RUSU, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.em.dr.ath. Ana Maria ZAHARIADE, Universitatea de Arhitecturi si Urbanism “Ion
Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh. Kazmer KOVACS, Universitatea Sapientia din Targu-Mures
Prof.dr.arh. Horia MOLDOVAN, Universitatea de Arhitectura si Urbanism “lon Mincu” din Bucuresti
Prof.dr.arh.Vlad GAIVORONSCHI, Universitatea Politehnica Timisoara
Membri supleanti: Prof. dr. Vlad TOCA, Universitatea de Artd si Design din Cluj-Napoca
Prof.dr.arh.Celia GYKA, Universitatea de Arhitectura si Urbanism “lon Mincu” din Bucuresti

Facultatea de Automaticd si Calculatoare
Departamentul Automaticdi

Conferentiar universitar, pozifia 26, disciplinele: Crearea §i exploatarea bazelor de date; Big
data in Sisteme Cyber-Fizice.
Presedinte: Prof.dr.ing. Vlad MURESAN, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Conf.dr.ing. Adriana ALBU, Universitatea Politehnica din Timisoara
Conf.dr.ing. Adrian KORODI, Universitatea Politehnica din Timisoara
Conf.dr.inf. Adriana GURAN, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Silviu FOLEA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Conf.dr.inf. Grigoreta COJOCAR, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Petru DOBRA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Conferentiar universitar, pozitia 28, disciplinele: Echipamente de automatizare hidro-
pneumatice; Sisteme de conducere a robotilor; Teoria sistemelor.
Pregedinte: Prof.dr.ing. Petru DOBRA, Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Florin STOICAN, Universitatea Nationald de Stiinte si Tehnologie Politehnica
Bucuresti
Conf.dr.ing. Adriana ALBU, Universitatea Politehnica din Timisoara
Conf.dr.ing. Adrian KORODI, Universitatea Politehnica din Timisoara
Conf.dr.ing. Paula RAICA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Conf.dr.ing. Loredana-Mihaela STANCIU, Universitatea Politehnica din Timisoara
Prof.dr.ing. Zsofia LENDEK, Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca

Departamentul Calculatoare

Profesor universitar, pozifia 16, disciplinele: Structura sistemelor de calcul; Calcul paralel si
distribuit (eng.); Structura sistemelor de calcul (eng.).
Presedinte: Prof. dr. ing. Rodica POTOLEA, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Radu DANESCU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Mariana MOCANU, Universitatea Nationala de Stiinte si Tehnologie Politehnica Bucuresti
Prof.dr.ing. Mihai MICEA, Universitatea Politehnica din Timisoara

str. Memorandumului nr, 28, 400114 Cluj-Napoca, Remania
tel. +40-264-401200, fax +40-264-592055, Dep. Imagine si Relatii Publice tel, +40-264-202284, +40-722-163346 =
www.utcluj.ro
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Prof.dr. Anca ANDREICA, Universitatea “Babeg-Bolyai” din Cluj-Napoca

Membri supleanti: Prof.dr.ing. Mihaela DINSOREANU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr. Laura DIOSAN, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca

Profesor universitar, pozitia 17, disciplinele: Programare logici; Prelucrarea volumelor mari de
date si tehnici de invitare automata in securitatea cibernetici; Algoritmi fundamentali.
Pregedinte: Prof. dr. ing. Rodica POTOLEA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Mihaela DINSOREANU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Mariana MOCANU, Universitatea Nationald de Stiinte si Tehnologie Politehnica Bucuresti
Prof.dr.ing. Mihai MICEA, Universitatea Politehnica din Timisoara
Prof.dr. Anca ANDREICA, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Radu DANESCU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr. Laura DIOSAN, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca

Conferentiar universitar, pozitia 38, disciplinele: Bazele arhitecturilor de calculatoare;
Procesarea imaginilor; Proiectare cu microprocesoare.
Presedinte: Prof.dr.ing. Radu DANESCU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr. ing. Forin ONIGA, Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Mihai MICEA, Universitatea Politehnica din Timisoara
Prof.dr. Anca ANDREICA, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
CS 1. Vlad TURCU, Academia Romana Filiala Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr. Laura DIOSAN, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Conf.dr.ing. Tiberiu MARITA, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca

Departamentul Matematica

Profesor universitar, pozitia 7, disciplinele: Analizi matematici I; Analiza matematica II.
Presedinte: Prof.dr. Daniela ROSCA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr. Adrian PETRUSEL, Universitatea “Babeg-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr. Paula CURT, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr. Florica MATEI, Universitatea de Stiinte Agricole si Medicina Veterinara din Cluj-Napoca
Prof.dr. Ioan Radu PETER, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr. Dalia Sabina CIMPEAN-KELEMEN, Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca
Prof.dr. Mircea BALAJ, Universitatea din Oradea

Profesor universitar, pozifia 8, disciplinele: Algebra liniard, geometrie analitica si diferentiali;
Matematici speciale.
Presedinte: Prof.dr. Ioan Radu PETER, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr. Radu PRECUP, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr. Simion BREAZ, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Prof.dr. loana POP, Universitatea de Stiinte Agricole si Medicina Veterinara din Cluj-Napoca
Prof.dr. Daniela ROSCA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr. Szilard LASZLO, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof. dr. Mircea BALAJ, Universitatea din Oradea
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Conferenfiar universitar, pozifia 22, disciplinele: Algebrd liniari, geometrie analitici si

diferentiala; Algebra lineara, geometrie analitica si diferentiald; Matematici speciale in inginerie (eng.);
Algebri liniard si geometrie analitica si diferentiala.

Pregedinte: Prof.dr.ing. Dalia Sabina CIMPEAN-KELEMEN, Universitatea Tehnica din Cluj -Napoca
Membri: Prof.dr. Cristian CHIFU, Universitatea “Babeg-Bolyai” din Cluj-Napoca

Prof.dr. Florica MATEI, Universitatea de Stiinte Agricole si Medicina Veterinari din Cluj-Napoca
Conf.dr. Monica Felicia BOTA, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca

Conf.dr. Adrian HOLHOS, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Membri supleanti: Prof.dr. Ioan Radu PETER, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca

Prof.dr. Mircea BALAJ, Universitatea din Oradea

Facultatea de Autovehicule Rutiere, Mecatronicd si Mecanici
Departamentul Inginerie Mecanicd

Profesor universitar, pozifia 4, disciplinele: Combustie si instalatii de ardere; Metode numerice
de analizd a cAmpurilor termice si a curgerii.
Presedinte: Prof.dr.ing. Mircea Cristian DUDESCU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Aristotel POPESCU, Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din Iasi
Prof.dr.ing. Alexandru SERBAN, Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie Politehnica Bucuresti
Prof.dr.ing. Gabriel NASTASE, Universitatea Transilvania din Brasov
Prof.dr.ing. Mugur Ciprian BALAN, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Tiberiu CATALINA, Universitatea Tehnici de Constructii Bucuresti
Prof.dr.ing. Alexandru DOBROVICESCU, Universitatea Nationald de Stiint4 si Tehnologie Politehnica
Bucuresti

Facultatea de Constructii
Departamentul Mecanica Constructiilor

Profesor universitar, pozitia 2, disciplinele: Teoria elasticitatii si plasticititii; Teoria elasticitatii
si plasticitatii (eng.).
Presedlnte Prof.dr.ing. Cosmin Gruia CHIOREAN, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Zsolt NAGY, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Dinu FLOREA, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Aurel STRATAN, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Dan Paul GEORGESCU, Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Membri supleanti: Prof.dr.i ing. Calin Grigore Radu MIRCEA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Adrian CIUTINA, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Marcela Florina PRADA, Universitatea din Oradea

Conferentiar universitar, pozitia 7, disciplinele: Mecanici I; Metode numerice.
Presedinte: Conf.dr.ing. Anca Gabriela POPA, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Zsolt NAGY, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Adrian CIUTINA, Universitatea Politehnica Timigoara
Conf.dr.ing. Adrian —Ioan DOGARIU, Universitatea Politehnica Timisoara
Conf.dr.ing. Ionuf Ovidiu TOMA, Universitatea Tehnica “Gheorghe Asachi” din Iasi
Membri supleanti: Conf.dr.ing. Mihai NEDELCU, Universitatea Tehnici din Cluj -Napoca
Conf.dr.ing. Ioan BOTH, Universitatea Politehnica Timisoara
Conf.dr.ing. Bogdan Citilin STEFANESCU, Universitatea Tehnici de Constructii Bucuresti
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Departamentul Structuri

Profesor universitar, pozitia 4, disciplinele: Structuri metalice I (eng.); Constructii metalice
ugoare (bare cu pereti subtiri).
Presedinte: Prof.dr.ing. Daniela - Lucia MANEA, Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Radu Sorin VACAREANU, Universitatea Tehnici de Constructii Bucuresti
Prof.dr.ing. Dorina Nicolina ISOPESCU, Universitatea Tehnica "Gheorghe Asachi” din [asi
Prof.dr.ing. Aurel STRATAN, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Calin Grigore Radu MIRCEA, Universitatea Tehnic# din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Adrian Alexandru SERBANOIU, Universitatea Tehnici "Gheorghe
Asachi" din lasi
Prof.dr.ing. Adrian CIUTINA, Universitatea Politehnica Timisoara

Conferentiar universitar, pozitia 11, disciplinele: Beton armat si precomprimat I; Beton armat si
precomprimat II.
Presgedinte: Conf.dr.ing. Attila PUSKAS, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Marcela Florina PRADA, Universitatea din Oradea
Prof.dr.ing. Tamas NAGY-GYORGY, Universitatea Politehnica Timisoara
Conf.dr.ing. Florin Sorin CODRUT, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Zsolt NAGY, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Cristina Mihaela CAMPIAN, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Ioan TUNS, Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Electronicd, Telecomunicatii si Tehnologia Informatiei
Departamentul Bazele Electronicii

Conferentiar universitar, pozitia 15, disciplinele: Dispozitive electronice (eng.); Sisteme
inteligente de suport decizional; Elemente de inteligentd artificiald; Sisteme fuzzy (eng.); Circuite
electronice fundamentale (eng.).

Presedinte: Prof.dr.ing. Sorin HINTEA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Membri: Prof.dr.ing. Catilin CALEANU, Universitatea Politehnica Timisoara

Prof.dr.ing. Petre OGRUTAN, Universitatea Transilvania din Brasov

Prof.dr.ing. Cristian RAVARIU, Universitatea Nationald de Stiint4 si Tehnologie Politehnica Bucuresti
Prof.dr.ing. Gabriel OLTEAN, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca

Membri supleanti : Prof.dr.ing. Dan LASCU, Universitatea Politehnica Timisoara

Prof.dr.ing. Nistor Daniel TRIP, Universitatea din Oradea

Conf.dr.ing. Lacrimioara GRAMA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Departamentul Electronicd aplicati

Conferentiar universitar, pozitia 10, disciplinele: Tehnologia microsistemelor electronice;
Proiectare pentru CEM si IS.
Pregedinte: Prof.dr.ing. Dorin PETREUS, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Adrian GRAUR, Universitatea “Stefan cel Mare” din Suceava
Prof.dr.ing. Dan LASCU, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Petre OGRUTAN, Universitatea ,, Transilvania® din Brasov
Prof.dr.ing. Ovidiu Aurel POP, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
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Membri supleanti: Prof.dr.ing. Joan SERBAN, Universitatea ,,Transilvania” din Brasov

Conf.dr.ing. Alin GRAMA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea de Inginerie a Instalatiilor
Departamentul Ingineria Instalatiilor

Profesor universitar, pozitia 2, disciplinele: Instalatii electrice I; Iluminat centrat pe om;
[luminatul arhitectural.
Presedinte: Prof.dr.ing. Daniela - Lucia MANEA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Ilinca NASTASE, Universitatea Tehnici de Constructii Bucuresti
Prof.dr.ing. Andrei BURLACU, Universitatea Tehnica “Gheorghe Asachi” din Iasi
Prof.dr.ing. Tiberiu CATALINA, Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Prof.dr.ing. Ligia Mihaela MOGA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Cristina Mihaela CAMPIAN, Universitatea Tehnica din Cluj -Napoca
Prof.dr.ing. Vlad IORDACHE, Universitatea Tehnicd de Constructii Bucuresti

Conferentiar universitar, pozifia 11, disciplinele: Procese si echipamente termice industriale;
Calitatea mediului interior si starea de bine; Instalatii in constructii.
Presedinte: Conf.dr.ing. Florin DOMNITA, Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Ilinca NASTASE, Universitatea Tehnicd de Constructii Bucuresti
Prof.dr.ing. Andrei BURLACU, Universitatea Tehnicad “Gheorghe Asachi” din Iasi
Prof.dr.ing. Tiberiu CATALINA, Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Conf.dr.ing. Ancuta-Coca ABRUDAN, Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Cristina Mihaela CAMPIAN, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Vlad IORDACHE, Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti

Facultatea de Inginerie Electricd
Departamentul Electrotehnica si Mdsurdri

Profesor universitar, pozitia 10, disciplinele: Bazele electrotehnicii; Electrotehnici.
Presedinte: Prof.dr.ing. Calin MUNTEANU, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Prof.dr.ing. Florin CIUPRINA, Universitatea Nationald de Stiinte si Tehnologie Politehnica
Bucuresti
Prof.dr.ing. Marcel ISTRATE, Universitatea Tehnica “Georghe Asachi” din Iasi
Prof.dr.ing. Sorin MUSUROI, Universitatea Politehnica Timisoara
Prof.dr.ing. Vasile TOPA, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri supleanti: Prof.dr.ing. Marius PURCAR, Universitatea Tehnic# din Cluj-Napoca
Prof.dr.ing. Marilena STANCULESCU, Universitatea Nationala de Stiinte si Tehnologie Politehnica
Bucuresti

Art. 2 - Compartimentele de resort vor duce la indeplinire prezenta decizie.

Rector,
Prof. dr. ing. Vasile Topa
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DECIZIA
Nr. 1082 din 18 decembrie 2024

in baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare, scoase la concurs §i publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie 2024,
partea a Ill-a si al aprobarii acestora de catre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12 decembrie 2024 in
conformitate cu prevederile Legii Invatdmantului Superior nr. 199/2023, cu modificirile si completarile
ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din invataméntul superior, cu modificirile si completarile
ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, actualizatd

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din semestrul 1, al
anului universitar 2024-2025, astfel:

Facultatea de Arhitectura si Urbanism
Departamentul Urbanism si Stiinte Tehnice

Sef de lucriri universitar, pozitia 14
Presedinte: Conf. dr. arh. Vlad Sebastian RUSU
Membri: Conf. dr. arh. Andreea Paraschiva MILEA
Conlf. dr. arh. Octav Silviu OLANESCU
Conf. dr. ing. Imola KIRIZSAN
SL. dr. arh. Silviu ALDEA
Membri supleanti: $1. dr. arh. Daniel SERBAN
SI dr. ing. Radu HULEA

Asistent universitar, pozitia 20

Presedinte: Conf. dr. arh. Vlad Sebastian RUSU

Membri: Conf. dr. arh. Andreea Paraschiva MILEA
Conf. dr. arh. Octav Silviu OLANESCU
Conf. dr. ing. Imola KIRIZSAN
Sl. dr. arh. Silviu ALDEA

Membri supleanti: $l.dr.arh. Daniel SERBAN

Sl.dr.ing. Radu HULEA

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de Arhitecturd si
Urbanism gi toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat,

Tntoc 'rorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1083 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultdfii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice i de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie 2024,
partea a I1I-a si al aprobirii acestora de cétre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12 decembrie 2024 in
conformitate cu prevederile Legii invatimantului Superior nr. 199/2023, cu modificarile si completirile
ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din invatdmantul superior, cu modificarile si completérile
ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din semestrul I, al
anului universitar 2024-2025, astfel;

Facultatea de Automaticd i Calculatoare

Departamentul Automatica

Sef de lucriri universitar, pozitia 49
Presedinte: Prof. dr. ing. Petru DOBRA
Membri: Prof. dr. ing Lucian BUSONIU

Conf. dr. ing. Paula RAICA

Conf. dr. ing. Ioana NASCU

S1. dr. ing. Gabriel HARJA
Membri supleanti: Prof. dr. ing. Silviu FOLEA

SL dr. ing. Cosmina CORCHES

Sef de lucriri universitar, pozitia 50
Presedinte: Prof. dr. ing. Petru DOBRA
Membri: Prof. dr. ing Lucian BUSONIU

Conf. dr. ing. Paula RAICA

Conf. dr. ing. Ioana NASCU

Sl dr. ing. Gabriel HARJA
Membri supleanti: Prof. dr. ing. Silviu FOLEA

Sl dr. ing. Cosmina CORCHES

Asistent universitar, pozitia 101
Presedinte: Prof. dr. ing. Petru DOBRA
Membri: Prof. dr. ing Lucian BUSONIU

Conf. dr. ing. Paula RAICA

Conf. dr. ing. Ioana NASCU

SL. dr. ing. Gabriel HARJA
Membri supleanti: Prof. dr. ing. Silviu FOLEA

SI. dr. ing. Cosmina CORCHES
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Departamentul Calculatoare

Sef de lucriri universitar, pozitia 60
Presedinte: Prof. dr. ing. Rodica POTOLEA
Membri: Prof. dr. ing. Mihaela DINSOREANU
Conf. dr. ing. Camelia LEMNARU
Conf. dr. ing. Ciprian OPRISA
SI. dr. ing. Marius JOLDOS
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Radu-Rézvan SLAVESCU
Conf. dr. ing. Raluca BREHAR

Sef de lucriri universitar, pozitia 61
Presedinte: Prof. dr. ing. Rodica POTOLEA
Membri: Prof. dr. ing. Mihaela DINSOREANU
Conf. dr. ing. Camelia LEMNARU
Conlf. dr. ing. Ciprian OPRISA
Conf. dr. ing. Radu-Rizvan SLAVESCU
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Raluca BREHAR
SL. dr. ing. Marius JOLDOS

Sef de lucriri universitar, pozitia 62

Presedinte: Prof. dr. ing. Adrian GROZA

Membri: Conf. dr. ing. Anca MARGINEAN
Conf. dr. ing. Radu SLAVESCU
Conf.dr. ing. Emil CHIFU
SL. dr. inf. Tulia COSTIN

Membri supleanti: Conf. dr. ing. Bogdan IANCU

S1. dr. ing. Célin CENAN

Departamentul Matematicd

Sef de lucriri universitar, pozitia 41
Presedinte: Prof. dr. Szilard LASZLO
Membri: Conf. dr. Adrian HOLHOS
Conf. dr. Adela NOVAC
Conf. dr. Daniela MARIAN
Conf. dr. Ovidiu FURDUI
Membri supleanti: Conf. dr. Mihaela BERCHESAN
Conf. dr. Marius BIROU

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de catre Facultatea de Automatici si
Calculatoare i toate structurile implicate.

N RECTOR
) Prof.dr.ing. Vasile TOPA
Vizat,
Compartimes
Intocmit: I~ sctorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1084 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultafii cu privire la comisiile de concurs pentru
ocuparea posturilor didactice si de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr.
395/28 septembrie 2024, partea a IlI-a si al aprobirii acestora de citre Senatul UTCN prin
H.S.U nr. 1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invatamantului
Superior nr. 199/2023, cu modificarile i completérile ulterioare; a H.G. nr. 457/2011 privind
Metodologia-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante
din invafimantul superior, cu modificarile si completirile ulterioare si a Metodologiei de
concurs pentru ocuparea posturilor didactice §i de cercetare vacante din Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, actualizati

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025, astfel:

Facultatea de Autovehicule Rutiere, Mecatronicd si Mecanici
Departamentul Inginerie Mecanicd

Sef de lucrari universitar, pozitia 20
Presedinte: Prof. dr. ing. Mircea Cristian DUDESCU
Membri: Prof. dr. ing. Mugur Ciprian BALAN
Conf. dr. ing. Angela PLESA
Conf. dr. ing. Paula Veronica UNGURESAN
Conf. dr. ing. Mircea MRENES
Membri supleanti: Sl. dr. ing. Radu Stefan CHIOREAN
S1. dr. ing. Mihaela SIMION

Asistent universitar, pozitia 31
Presedinte: Prof. dr. ing. Mircea Cristian DUDESCU
Membri: $l. dr. ing. Radu Stefan CHIOREAN
Sl. dr. ing. Mihaela SIMION
SL dr. ing. Adrian Toan BOTEAN
SI dr. ing. loana Alexandra RAD
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Paula Veronica UNGURESAN
S1. dr. ing. [oan Lucian MARCU
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Departamentul Mecatronicd si Dinamica Masinilor

Asistent universitar, pozitia 33

Presedinte: Prof. dr. ing. Mircea Viorel BARA

Membri: Prof.dr.ing. Olimpiu Mihai TATAR
Prof.dr.ing. Cornel Mircea BRISAN
Conf.dr.ing. Cilin RUSU
S1. dr. ing. Sorin BESOIU

Membri supleanti: SI. dr. ing . Ciprian Radu RAD

Sl dr.ing. Alin PLESA

Asistent universitar, pozitia 34
Presedinte: Prof. dr. ing. Mircea Viorel BARA
Membri: Conf. dr. Alina Cristina RUSU
Conf. dr. Vlad Teodor GROSU
SI. dr. Mihai Adrian OLANESCU
SI. dr. Radu Nicole SABAU
Membri supleanti: Conf.dr.ing. Simona NOVEANU
S1. dr. ing. Marius Adrian SUCIU

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de
Autovehicule Rutiere, Mecatronicd si Mecanicd si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat,
Comp lic

Intoemit: Ing. lonela Neag, Prorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1085 din 18 decembrie 2024

in baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie
2024, partea a Ill-a si al aprobarii acestora de cétre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12
decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invatamantului Superior nr. 199/2023, cu
modificarile §i completdrile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-
cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din invatimantul
superior, cu modificarile si completarile ulterioare i a Metodologiei de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnicid din Cluj-Napoca,
actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea urmitoarelor posturi didactice,
astfel:

Facultatea de Electronica, Telecomunicatii si Tehnologia Informatiei
Departamentul Comunicatii

Sef de lucriri universitar, pozitia 34
Presedinte: Prof. dr. ing. Virgil Mircea DOBROTA
Membri: Prof. dr. ing. Emanuel-Dumitru PUSCHITA
Conf. dr. ing. Zsolt-Alfred POLGAR
Conf. dr. ing. Mihaela-Laura GORDAN
SL. dr. ing. Andra-Elena-Tulia PASTRAV
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Cosmin STRILETCHI
Sl. dr. ing. Mihaly VARGA

Departamentul Electronicd aplicati

Sef de lucrari universitar, pozitia 21
Presedinte: Prof. dr. ing. Dorin PETREUS
Membri: Conf.dr.ing. Liviu VIMAN
Conlf. dr. ing. Gabriel CHINDRIS
Conf. dr. ing. Alin GRAMA
Sl. dr. ing. Rajmond JANO
Membri supleanti: S1. dr.ing. lonut CIOCAN
Sl. dr.ing. Toma PATARAU
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Sef de lucriri universitar, pozitia 22

Presedinte: Prof. dr. ing. Dorin PETREUS
Membri: Conf.dr.ing. Liviu VIMAN
Conlf. dr. ing. Gabriel CHINDRIS
Conf. dr. ing. Alin GRAMA
SI. dr. ing. Rajmond JANO
Membri supleanti: S1. dr.ing. Ionut CIOCAN
Sl. dr.ing. Toma PATARAU

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de
Electronicd, Telecomunicatii si Tehnologia Informatiei si toate structurile implicate.

RECTOR,
Prof. dr .ing. Vasile TOPA

Vizat,
Compartim&:}ltlﬂ\ Juridic

intoemit: Ing. lonela Neag, Prorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1086 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie
2024, partea a Ill-a si al aprobarii acestora de citre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12
decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invatimantului Superior nr. 199/2023, cu
modificérile §i completdrile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-
cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din invitimantul
superior, cu modificérile si completarile ulterioare §i a Metodologiei de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca,
actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025, astfel:

Facultatea de Inginerie Electrici
Departamentul Masini si Actiondri Electrice

Sef de lucrari universitar, pozitia 28
Presedinte: Conf. dr. ing. Petre Dorel TEODOSESCU
Membri: Conf. dr. ing. Ioana Cornelia GROS

Conf. dr. ing. Mircea BOJAN

Sl. dr. ing. Csaba SZABO

SI. dr. ing. Calin Ignat MARGINEAN

Membri supleanti: SI. dr. ing. Eniko SZOKE
SI. dr. ing. Sorin SALCU

Sef de lucrari universitar, pozitia 29
Presedinte: Conf. dr. ing. Petre Dorel TEODOSESCU
Membri: Conf. dr. ing. Ioana Cornelia GROS

Conf. dr. ing. Mircea BOJAN

SIL. dr. ing. Csaba SZABO

SL. dr. ing. Calin Ignat MARGINEAN

Membri supleanti: S1. dr. ing. Eniko SZOKE
SL dr. ing. Sorin SALCU

Sef de lucriari universitar, pozitia 30
Presedinte: Conf. dr. ing. Petre Dorel TEODOSESCU
Membri: Conf. dr. ing. Ioana Cornelia GROS

Conf. dr. ing. Mircea BOJAN

SI. dr. ing. Csaba SZABO

S1. dr. ing. Calin Ignat MARGINEAN
Membri supleanti: Sl. dr. ing. Eniko SZOKE

SL dr. ing. Sorin SALCU
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Departamentul Electrotehnicd si Masurdri

Sef de lucrari universitar, pozitia 34
Presedinte: Prof. dr. ing. Calin MUNTEANU
Membri: Prof. dr. ing. Vasile TOPA

Prof. dr. ing. Claudia PACURAR

Conf. dr. ing. Rodica HOLONEC

SL dr. ing. Claudia CONSTANTINESCU
Membri supleanti: Prof. dr. ing. Marius PURCAR

Conf. dr. ing. Laura GRINDEI

Sef de lucrari universitar, pozitia 35
Presedinte: Prof. dr. ing. Calin MUNTEANU
Membri: Prof. dr. ing. Vasile TOPA

Conf. dr. ing. Adina GIURGIUMAN

Conf. dr. ing. Laura GRINDEI

S1. dr. ing. Claudia CONSTANTINESCU
Membri supleanti: Prof. dr. ing. Marius PURCAR

Conf. dr. ing. Rodica HOLONEC

Sef de lucrdri universitar, pozitia 36
Presedinte: Prof. dr. ing. Laura DARABANT
Membri: Prof. dr. ing. Radu MUNTEANU
Conf. dr. ing. Mihaela CRETU
Conf. dr. ing. Denisa STET
Conf. dr. ing. Titus CRISAN
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Simona VLAD
Conf. dr. ing. Florin DRAGAN

Sef de lucriri universitar, pozitia 37
Presedinte: Prof. dr. ing. Radu MUNTEANU
Membri: Prof. dr. ing. Laura DARABANT
Conf. dr. ing. Mihaela CRETU
Conf. dr. ing. Denisa STET
Conf. dr. ing. Titus CRISAN
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Simona VLAD
Conf. dr. ing. Florin DRAGAN

Art. 2.  Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de
Inginerie Electricd si toate structurile implicate.

~

fy RECTOR,
Prof.dr.ing. Vasile TOPA
Vizat, *
Compart X
Tntocmit: Ing Prorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1087 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice §i de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie 2024,
partea a IIl-a si al aprobarii acestora de citre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12 decembrie 2024 in
conformitate cu prevederile Legii Invitimantului Superior nr. 199/2023, cu modificarile si completarile
ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din invatdméntul superior, cu modificarile si completirile
ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, actualizatd

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE : :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfasurarea concursurilor didactice din semestrul I
al anului universitar 2024-2025, astfel:

?

Facultatea de Inginerie Industriald, Roboticd si Managementul Productiei
Departamentul Ingineria Fabricatiei

Asistent universitar, pozitia 53
Presedinte: Conf. dr. ing. Glad CONTIU
Membri: Prof. dr. ing. Nicolae BALC
Prof. dr. ing. Domnita FRATILA
Prof. dr. ing. Paul BERE
Conf. dr. ing. Adrian POPESCU
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Lucian LAZARESCU
Conf. dr. ing. Alina POPAN
Conf. dr. ing. Nicolae PANC

Departamentul Limbi moderne si Comunicare

Asistent universitar, pozitia 24

Presedinte: Conf. dr. Ruxanda LITERAT, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Membri: Conf. dr. Daniela VLADU, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Conf. dr. Emilia CODARCEA, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Conf. dr. Reka JAKABHAZI, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Lector dr. Mona TRIPON, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Membri supleanti:

Lector dr. Ursula WITTSTOCK, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Lector dr. Laura LAZA, Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de Inginerie
Industriald, Rp\boﬁcﬁ si Managementul Productiei si toate structurile implicate.

RECTOR
" Prof.dr.ing. Vasile TOPA
Vizat, .
Compa
Y
intocmit: Ing rectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1088 din 18 decembrie 2024

in baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice §i de cercetare, scoase la concurs si publicate in M.O. nr. 395/28 noiembrie
2024, partea a IlI-a i al aprobdrii acestora de catre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12
decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii invatamantului Superior nr. 199/2023, cu
modificarile si completdrile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-
cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din invitimantul
superior, cu modificdrile si completdrile ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca,
actualizata

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numeste comisia de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025, astfel:

Facultatea de Stiinte - CUNBM
Departamentul Stiinte Economice si Fizicd

Sef de lucrari universitar, pozitia 17

Presedinte: Conf. dr. Diana IGHIAN, UTCN

Membri: Conf. dr. Alina Cristina RUSU, UTCN

Conf. univ. dr. Vlad Teodor GROSU, UTCN

Lect. univ. dr. Nicolae Daniel CHIRCULESCU, Universitatea “Bogdan Voda”, Cluj-Napoca
Lect. univ. dr. Vasile Dorin JURCAU, Universitatea “Bogdan Voda”, Cluj-Napoca

Membri supleanti: Sef lucr. dr. Radu Nicolae SABAU, UTCN

Conlf. univ. dr. Rita TOADER, UTCN

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de catre Facultatea de Stiinte
— CUNBM si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat,
Compa

Intocmit: 1 2, Prorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1089 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultitii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare, scoase la concurs si al aprobarii acestora de catre Senatul UTCN prin
H.S.U. nr. 1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invatimantului Superior nr.
199/2023, cu modificdrile §i completarile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea
Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
invatdméntul superior, cu modificarile si completirile ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru
ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca,
actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfasurarea concursurilor didactice din semestrul 1, al
anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea posturilor de asistent pe perioada determinati, astfel:

Facultatea de Arhitecturd si Urbanism
Departamentul Urbanism si Stiinte Tehnice

Asistent universitar, pozitia 25
Presedinte: Prof. dr. arh. Virgil POP
Membri: Conf. dr. arh. Serban TIGANAS
Conf. dr. arh. Dragos DASCALU
Conf. dr. arh. Ionut JULEAN
Conf. dr. arh. Dana OPINCARU
Membri supleanti: Conf. dr. arh. Paul MOLDOVAN
Conf. dr. arh. Paul MUTICA

Asistent universitar, pozitia 26
Presedinte: Prof. dr. arh. Virgil POP
Membri: Conf. dr. arh. Serban TIGANAS
Conf. dr. arh. Dragos DASCALU
Conf. dr. arh. Ionut JULEAN
Conf. dr. arh. Dana OPINCARU
Membri supleanti: Conf. dr. arh. Paul MOLDOVAN
Conf. dr. arh. Paul MUTICA

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de catre Facultatea de Arhitecturd si
Urbanism si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat, : -
Compartin

Intocmit: Ing. lofrelaNeag, Prorectorat DRS/2ex.
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

DECIZIA
Nr. 1090 din 18 decembrie 2024

in baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice §i de cercetare §i al aprobarii acestora de cétre Senatul UTCN prin H.S.U. nr.
1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invatiméantului Superior nr.
19972023, cu modificarile si completarile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea
Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
invatdmantul superior, cu modificarile §i completarile ulterioare si a Metodologiei de concurs
pentru ocuparea posturilor didactice §i de cercetare vacante din Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca, actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea posturilor de asistent pe
perioada determinats, astfel:

Facultatea de Automatica si Calculatoare
Departamentul Calculatoare

Asistent universitar, pozitia 144
Presedinte: Prof. dr. ing. Radu DANESCU
Membri: Prof. dr. ing. Florin ONIGA

Conf. dr. ing. Tiberiu MARITA

Conf. dr. ing. Mihai NEGRU

SL dr. ing. Mircea-Paul MURESAN
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Raluca BREHAR

SL dr. ing. Razvan ITU

Asistent universitar, pozitia 145
Presedinte: Prof. dr. ing. Florin ONIGA
Membri: Prof. dr. ing. Sergiu NEDEVSCHI
Conf. dr. ing. Tiberiu MARITA
Conf. dr. ing. ITon GIOSAN
SI dr. ing. Cristian VANCEA
Membri supleanti: Sl. dr. ing. Dragos-Florin LISMAN
Sl dr. ing. Robert VARGA

Asistent universitar, pozitia 146
Presedinte: Prof. dr. ing. Rodica POTOLEA
Membri: Prof. dr. ing. Mihaela DINSOREANU
Conf. dr. ing. Camelia LEMNARU
Conf. dr. ing. Ciprian OPRISA
Sl.dr.ing. Marius JOLDOS
Membri supleanti: Conf.dr.ing. Radu-Rizvan SLAVESCU
Conf.dr.ing. Raluca BREHAR
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Asistent universitar, pozitia 147
Presedinte: Prof. dr. ing. Mihaela DINSOREANU
Membri: Prof. dr. ing. Gheorghe SEBESTYEN
Sl dr. ing. Célin CENAN
SL dr. ing. Gabriel DRAGOMIR-LOGA
SIL. dr. inf. Anca IORDAN
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Anca HANGAN
SI. dr. ing. Marius JOLDOS

Asistent universitar, pozitia 148
Presedinte: Prof. dr. ing. Gheorghe SEBESTYEN
Membri: Conf. dr. ing. Lia-Anca HANGAN
Conf. dr. ing. Bogdan IANCU
SL dr. ing. Madalin-loan NEAGU
S dr. ing. Vlad MICLEA
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Cristina-Bianca POP
SI. dr. ing. Mircea-Paul MURESAN

Asistent universitar, pozitia 149
Presedinte: Conf. dr. ing. ITon GIOSAN
Membri: Conf. dr. ing. Tiberiu MARITA

Conf. dr. ing. Raluca BREHAR

Sl. dr. ing. Robert VARGA

SI. dr. ing. Mircea-Paul MURESAN
Membri supleanti: Sl. dr. ing. Andra PETROVAI

Prof. dr. ing. Florin ONIGA

Asistent universitar, pozitia 150
Presedinte: Prof. dr. ing. Sergiu NEDEVSCHI
Membri: Prof. dr. ing. Florin ONIGA
Conf. dr. ing. Tiberiu MARITA
Conf. dr. ing. Raluca BREHAR
Conf. dr. ing. Ion GIOSAN
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Delia MITREA
Conf. dr. ing. Bogdan IANCU

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de
Automaticd si Calculatoare si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat,
Compartin

Intocmit: Ing. lor ctorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1091 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultafii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice §i de cercetare si al aprobdrii acestora de cétre Senatul UTCN prin H.S.U. nr. 1954/12
decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii invitimantului Superior nr. 199/2023, cu
modificdrile si completérile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea Metodologiei-cadru de
concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din invitimantul superior, cu
modificdrile $i completérile ulterioare si a Metodologiei de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si
de cercetare vacante din Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, actualizati

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfasurarea concursurilor didactice din semestrul [, al
anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea posturilor de asistent pe perioadi determinata, astfel:

Facultatea de Electronicd, Telecomunicatii si Tehnologia Informatiei
Departamentul Bazele Electronicii

Asistent universitar, pozitia 34

Presedinte: Prof. dr. ing. Sorin HINTEA

Membri: Prof. dr. ing. Gabriel OLTEAN
Conf. dr. ing. Lacrimioara GRAMA
Conf.dr.ing. Botond KIREI
Conf.dr.ing. Emilia SIPOS

Membri supleanti: Conf.dr.ing. Albert FAZAKAS

Conf.dr.ing. Paul FARAGO

Departamentul Comunicatii
Asistent universitar, pozitia 48
Pregedinte: Prof. dr. ing. Virgil Mircea DOBROTA
Membri: Prof. dr. ing. Emanuel-Dumitru PUSCHITA
Conf. dr. ing. Zsolt-Alfred POLGAR
Conf. dr. ing. Mihaela-Laura GORDAN
SL dr. ing. Andra-Elena-Iulia PASTRAV
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Cosmin STRILETCHI
S dr. ing. Mihaly VARGA

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de citre Facultatea de Electronicd,
Telecomunicatii i Telnologia Informatiei si toate structurile implicate.

RECTOR,
Prof. dr .ing. Vasile TOPA

Vizat,
Compart

intocmit: Tr >rorectorat DRS/2ex.
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DECIZIA
Nr. 1092 din 18 decembrie 2024

in baza avizului Consiliului facultatii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice si de cercetare §i al aprobdrii acestora de citre Senatul UTCN prin H.S.U. nr.
1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invitimantului Superior nr.
199/2023, cu modificarile si completarile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea
Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
invatdmaéntul superior, cu modificarile si completarile ulterioare si a Metodologiei de concurs
pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnica din Cluj-

Napoca, actualizata

Rectorul Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca

DECIDE :

Art. 1. Se numesc comisiile de concurs pentru desfisurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea posturilor de asistent pe

perioada determinatd, astfel:

Facultatea de Inginerie Industriald, Roboticd i Managementul Productiei

Departamentul Ingineria Proiectirii si Roboticd

Asistent universitar, pozitia 68
Presedinte: Prof. dr. ing. Calin Gheorghe Dan NEAMTU
Membri: Prof. dr. ing Stelian BRAD

Conf. dr. ing. Stefan BODI

Conf. dr. ing. Radu COMES

S1. dr. ing. Anca STAN
Membri supleanti: Sl. dr. ing. lonut CHIS

SI. dr. ing. Zsolt BUNA

Departamentul Ingineria Sistemelor Mecanice

Asistent universitar, pozitia 37
Presedinte: Prof. dr. ing. Tiberiu-Alexandru ANTAL
Membri: Prof. dr. ing. Doina Liana PISLA
Prof. dr. ing. Calin VAIDA
Conf. dr. ing. Bogdan GHERMAN
Conf. dr. ing. Radu MORARIU
Membri supleanti: Conf. dr. ing. Paul TUCAN
Conf. dr. ing. Ovidiu DETESAN
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Departamentul Limbi moderne si Comunicare

Asistent universitar, pozitia 25
Presedinte: Conf. dr. Ruxanda LITERAT
Membri: Conf.dr. Cristiana BULGARU
Lector dr. Adina FORNA
Lector dr. Cristina MALUTAN
Lector dr. Florina CODREANU
Membri supleanti: Conf. dr. Anca Ramona URSA, USAMV Cluj-Napoca
Conf. dr. Ana COIUG, UMF Cluj-Napoca

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de catre Facultatea de
Inginerie Industriald, Roboticd si Managementul Productiei si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

-—

Vizat,
Compart

Intocmit: Ing. lonela Neag, Prorectorat DRS/2ex.
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MINISTERUL EDUCATIEI
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UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

DECIZIA
Nr. 1093 din 18 decembrie 2024

In baza avizului Consiliului facultdtii cu privire la comisiile de concurs pentru ocuparea
posturilor didactice i de cercetare i al aprobarii acestora de catre Senatul UTCN prin H.S.U. nr.
1954/12 decembrie 2024 in conformitate cu prevederile Legii Invitiméntului Superior nr.
199/2023, cu modificarile si completirile ulterioare, a H.G. nr. 1339/2023 privind aprobarea
Metodologiei-cadru de concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din
invatdmantul superior, cu modificdrile si completirile ulterioare si a Metodologiei de concurs
pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca, actualizata

Rectorul Universititii Tehnice din Cluj-Napoca
DECIDE :

Art. 1. Se numeste comisia de concurs pentru desfigurarea concursurilor didactice din
semestrul I, al anului universitar 2024-2025 pentru ocuparea posturilor de asistent pe
perioada determinatd, astfel:

Facultatea de Stiinte - CUNBM
Departamentul Chimie - Biologie

Asistent universitar, pozitia 24
Presedinte: Conf. dr. Monica MARIAN
Membri: Prof. dr. Anca PETER

Conf. dr. Camelia NICULA

Conf. dr. Cristina MIHALI

Sl. dr. Claudia BUTEAN
Membri supleanti: Sl. dr. Zorica VOSGAN

Conf. dr. Leonard MIHALY-COZMUTA

Art. 2. Prevederile prezentei decizii vor fi duse la indeplinire de catre Facultatea de Stiinte
— CUNBM si toate structurile implicate.

RECTOR
Prof.dr.ing. Vasile TOPA

Vizat,
Compa; idic

Y
intocmit: Ing. lonela Neag, Prorectorat DRS/2ex.
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Prof. univ. dr. Giuseppe CARBONE de la
Universitatea din Calabria din Italia a primit titlul de
Doctor Honoris Causa al

Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca

Luni, 30 ianuarie 2023, Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca (UTCN) a acordat titlul de
Doctor Honoris Causa Prof. univ. dr. Giuseppe CARBONE de la Universitatea din Calabria

(Italia), personalitate stiintifica si academica remarcabild din domeniul roboticii.

Reprezentantii conducerii UTCN, aldturi de membrii corpului academic UTCN si invitati, au
participat la ceremonia de acordare a prestigiosului titlu, in semn de recunoastere a
excelentei profesionale si a contributiilor de mare valoare in domeniul roboticii domnului
Prof. Giuseppe Carbone. La ceremonie a onorat cu prezenta Consulul Onorific al Italiei in Cluj-

Napoca, Dr. Massimo Novali.

Discursul Laudatio a fost sustinut de Prof.univ dr. ing. Doina Pisla, Directorul Consiliului
Studiilor Universitare de Doctorat din UTCN. Motivatia Senatului UTCN privind acordarea
acestui titlu de onoare Prof. univ. dr. Giuseppe Carbone a stat ,sub semnul celei mai inalte
recunoasteri si aprecieri a excelentei profesionale si academice, pentru contributii remarcabile
si aborddri inovative in domeniul roboticii, pentru notorietatea internationald si pentru
inspiratia adusd tinerilor, pentru sprijinul si contributia sa la Misiunea Universitatii Tehnice

din Cluj-Napoca, in crearea unei comunitdati academice puternice.”

Dupa decernarea titlului, In noua sa calitate de membru de onoare al corpului academic al
Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca, domnul Prof. univ. dr. Giuseppe Carbone, a sustinut

prezentarea intitulata On Optimal Design in Robotics.
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Profesorul Giuseppe Carbone este o personalitate stiintifica remarcabila atat in cadrul

Universitatii pe care o reprezinta in Italia, cat mai ales in intreaga lume, unde in prezent
este considerat unul dintre cei mai valorosi specialisti in robotic3, fiind invitat permanent
la prelegeri in cadrul a numeroase evenimente prestigioase din industrie din intreaga lume

si cunoscut datorita contributiilor remarcabile la dezvoltarea roboticii.

Profesorul Carbone este o personalitate proeminenta si bine cunoscuta, a carei colaborare
stralucita si prietenie este legata de Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca de mai bine de
20 de ani. Activitatile sale stiintifice au fost intotdeauna concentrate pe inovatie si o viziune

unica spre viitor.

Prof. Carbone a fost implicat in numeroase proiecte cu finantare europeana si nationale.
Un astfel de proiect european important de cercetare coordonat de Prof. Carbone in cadrul
Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca, in valoare de 1,8 milioane de euro, a fost proiectul
AgeWell (Abordari inovatoare privind reabilitarea si robotica asistata pentru imbatranirea
sanatoasad), care s-a desfasurat in perioada 2016-2020. Rezultatele deosebite ale acestui
proiect de mare succes s-au concretizat in peste 50 de publicatii stiintifice comune, 6
brevete romanesti si europene, 2 carti comune Springer, multe premii internationale, 4
prototipuri complete de roboti medicali pentru reabilitarea pacientilor dupa accidente
vasculare si, de asemenea, 3 teze de doctorat in cotuteld in domeniul roboticii medicale.
Este foarte important de mentionat faptul ca acesti roboti medicali au fost deja testati clinic

cu succes in spitale din Romania si prezinta un potential mare de transfer tehnologic.

Prof. univ. dr. Giuseppe Carbone are o experienta remarcabila internationala in cercetare
si educatie in domeniul Roboticii, Mecatronicii, Proiectarii si modelarii, Mecanicii
manipularii si a mecanismelor de prehensiune, cu o serie de rezultate de exceptie, fiind
totodata si autor sau coautor a aproximativ 500 de lucrari stiintifice, opt capitole de carte,

patru carti in editura Springer International si o carte in editura Elsevier International.

Prof. Giuseppe Carbone este presedinte al Comitetului Tehnic international IFToMM
pentru Robotica si Mecatronica, vicepresedinte al Asociatiei Italiene de Robotica si Masini

Inteligente si editor sef al prestigioasei reviste Robotica (Cambridge University Press).
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From: notification@eertis.eu

Date: Wed, 13th Sep 2023, 10:41:52

Subject: EERTIS update: Account Administrator Appointment

.
Message:

Notification! has replaced eeris. From now on, all updates and account acti



Dear Calin Vaida,

You have been appointed as account administrator for Research Center for Industrial Robots Simulation and Testing - CESTER within TECHNICAL
UNIVERSITY OF CLUJ-NAPOCA.

As a Laboratory account administrator you have the following rights and responsibilities:

- Fillin the Laboratory's profile as you deem appropriate;

- Appoint account administrators for the Equipment directly associated with your Laboratory;
- Define and associate the Services provided by your entity;

- Receive inquiries and maintain communication for the entity you manage.

If you are already registered in EERTIS, please login with your credentials to check all the entities you have been assigned to as account administrator.
For a detailed description of your rights, please check the [User guides]. You can also check out the [FAQ section] within the platform.

For support, please send your inquiry to support@uefiscdi-direct.ro.

EERTIS Support Team

stem form of

) N, O n
r information in this me

1at do not relate to the

About us Contact us
UEFISCDI Terms and conditions Privacy_policy,
User guides Cookie policy

FAQ

Notification! has replaced eeris. From now on, all updates and account acti




1 Abrief histary of Mechanics

I 10 et h

Universe

10 [ B 2 beoad funddamernal sefirition can be fourd, ssating that

s} Mecharica motion - the macacope maticn o bughen
b Phyaical maticn

ol Chemical matisn

) Blakagkad mation - e sheramens

These feur burdarmantal Sormm of mation foe S matter cornepond b the b

hanica, rr—
ans aralywd, eapecialy a1 fuscamemtal desal, these dour scienom am frested
[T
comisination.

Phasrtom's smcsred laww definitiors (Law of Fares
- The forcs
acting upan tha atject and tha mans o the cbject.

and dirsction o the farce impcsd on i
i The azcwieration of an chiect depends on the mam of the cbject and the
amaunt af farce applied. O simehy:

Fomi al

T —

i Fur wary action, thers 5 an esuil ard nzposte e
= Al fan

an exyead i oppenite daree on the Srit.
o b

e el T chyuts,
S i i ol Kidin Neonty
the raation e of vt *2° o £ i shwirs i and appeiit 10 the
origina force eseried By chjoct *L” upos okject *2". By desosing with £ the force

“1"uposatiect pat, therewi
atorce £ moerted by objert "2 upan "1 whene

wa

1 U g aborvs, it s sharwm Bsat all the derieed usit
the b urits, mther bry mutizheation or dsiuon. A
macharics,

o “eemitruetind® baiad en
ropie weamp, redated 10

(. K3 wal

The mest quesition thit comes in mind is haw the vabies of theie unts wen
etsbibshed o g,

Since 2019,
defining consants fhustrated in e 1363 below).
Eabda 1.1, T seven 51 ol et Ssascs: Wil

Symbal Dwéring comxtant -
Ao | o
© saeed ot lght BornmEnf
B Manck caratant B EEIS 15
e elementary change LBITIPEEME1T 1 C
3 Boltznann contare: 138064310 ¥
o P SIS mal |
Ka | larmizass eficacy of 140 Thr radation W
wnampin
= el the

133 anom, v bed 145,631,
e e, which b eepsal 5

- l of lengths 0 vakew of
L
> sl
" e the uriL I 5,
wtich b squal tn kg m v, whare ghe meter and the second are defined n
[ p—r—
et Pl

ans & are known. To cakulste S comemmding Cartein coordinates of pornt
Plap ], the folloming geations arw wied:

el 231
pr-unjd] s
. ret

the sane wil be done fr a vectoe.

m the twn czorimat wystmm uae e 23],

= (& o
/
= L2 —r—

Thrms-dimassinat [3-0] eendinate vytwm Adnyg the thrd dmemicn & the
. tiere are f lncatiar:

= 30 Cortesion coordinates
= Spherical coorsinates
 Cylingrical coardirases
= Diesctien coaman |l ]
30 Cartmatan, coordrase watem sdé o thid sah, denated With “2° b the two

o the athers. This, . 0T,

it prajections

2.1 Micharics - an svelutian in lime

‘The antiquity max dominaied by the Gresk phicecpners which st the bk of the

1428 - 383 B) v the mast i ha hat
vt e Wi i the s e
o Topeiner
i ofber grast phimaghen, Plae s T (A08-T55 BCL he developed the
he

ushierse with all 1he ey
A,

1250130 £ agarchus 190-120 80) 1 sreats the epicedic sstem, whih
Eun i, s
it i mel-brawn i the prasest day, Seme Heasies wers wrong, Shey served o the
Havpiopmars of moematics and geomstry. Aot 000 pears later 1 Iy Gallen
Golled [1564-1547] who pointe ot the incorrecines. of Arismati’s seary, whike
SRS the e f Mosas osertioss (473 1543, sameky he bebocenine
syem, Thi

il & met urazu, ot

L3, Rz s ied e ol e

While clamical mechasicy folow Newtnr's |

=« them are mamy scintisty. which

ot 30me o thars here: Gordiied ik |dmeinzen cakarius with Serhive ard
etrgral, Crmnbord faer |eatenzed the ows fom patites tn e boede], foug
Lonss gronge, Alkert Finstein ar Staphas damkng.

198 T Wi o T T et Eptbpsd

Whiks tha defishinss abres s 10 be “marictical for the comrman posple, thiy
ragraumt very scrurate mEnmenistiom of the megeutie of the wis they
Characieriss, 1 Hhe verpdy acTitien, of courie, TR UL mASMITETERS
desices

i Chech B srnts far awery suantityin & snblem

= Ba caralul wih cos

= Dheck the squations far consissency, Sath i= cakulus and aqualttie, Le.; the
s a0 bath sirkes of the "= sign s be the sme

B S LSE UNVES When EnpressiE quantiTes.

2.2 Coordiate systems

s
ko s o derily he bocathon of pints i fpins

Cartasian syvtem. in fuw Ameraioss the meat camrmas cacdiate st is the
Corvasian (wher Fasé Dwacartes — 15301630 — Frmch mainamericin and
DADsDONer) syssem. WAth refenerce 10 3 bwo-dimensional Cartesion sysiem, the
Vecation of 3 point s detined by ts tstance aleng a herizoneal ank 4 and 3 vertical
i 4 1 & rearance o, s 2T i which s e coardnnes
o0 bed
onthoganal 11 the et Agire 3 s semple (st the tee-dmensonl
Cartesian system and the coorestes oF  paiat A4

s e . i MR o W SR A A
r—

the arign, -
o

s figure 15, 10 e e, thve DD cennbrate spibim b reprasentod in dilien

l 5

i detersined by he nas andd

delined as point Ax.p, o)
“

ar o 3
ngzy

Diruasion il

s il Sher

dracto of v g tha

ethagmmalty, Hawrser, mes Senagh the anwwer it "y 1t 5 recommended "rat” in
05 K. W7 Because: & Is muth more: crvenlend for everyane oo s the same

it This, B . g, bith b reherratics e araiaring 6 i Thi
areted sezardng
m the. signbhand rule, which 15 dhirated in sme mext g, bagener with some
pactical ecamples rom diserent domains,

B
L T gt o st Lt s

Stughieg the reotiss of the Sody Gableo Gl Sicowrs i biw ol the penduum
Ifigera 1.4 el Luter the bew of fraay fabing chyects. Whan s peschibirs & dhplsced

Icaused by grawityl that Wil accelerace It (the bob e the Ygure) iowands the
equilbrium posiion. This wil determise an ascilation mavement aroend The
The tine ol Al smirg

‘which, ol

e 1930
invented. The n-n.nm dhosk was bawented by Chebtiaan Fungers i 1655 ard
bacame 1ha alfcidl Goreibaspsng deeice for 170 paars

Bg LS. The ufiined et o the T uu The s working peadien clock by
perciibre dack [Gatiea Gl

2 introduction to statics

21 Umits

walum s an
e ol than quantity. "

the i 1o properly S its reaning. This i calid 1 enit system. As everpsn

system.
The 51 imetric] system ses seven base Ui, ramely.
= Laragth, woicssed o eter, syriisel el with (m)
* Timww, erianed i swcond, symbckasd weth i3]
= Wuas, rapeessed In kagram, symisol e s (kgl
= henonr, of sab

i Temgerature, exuresad in kebvle, syreboksed with (K]

tpkons from smsaral regy which
are detabing the iafiwmation regwing e base units ard ther dersatives. in the
et e, the Tabie of the S base unis is istianed joeurtesy af the Watonal
Iratitets o Standerds and Tachnslopy - Ul

v p— — oy

PG Tbde ofthe 51 e vt and thsr byl iz eati.

figer, wma poirk: A,

58,8 P e s el gt o et

sisering thon pitrms have [snare]

o the ather. The rabtion between the Cartesan coedinates (s, | ind The Pt
coardrates [+.0) & {listrated i the dskiswing Sgure.
" "

RS St ravikareanas 0 00
Cartesian [ pols coosdntes. Lat's (mb& apoinn Pla,y). whise the wakies of «
Pt #ir8},

the kbwing eratiom are st

[N a

mton |2 |oanarf £ il

Oiterarisn: A common prblem whikh RS In et addtizn when the

cakuated i that cakuaers ard

anaematie

5% use the furction atind, of the -srgument arctangent, which elarsnanes this
oo, Horw:, s b st St atan i it dervsive.

P ——
= Tha ditance ¢ S oripis 5o the peint A
= dithe anh fr e e
taking D aczount that O 5T 1
e awdsto
the projection of the poirt o e GEF pane
These elements are ohen named a5 7 — the radal gkmnce for the s, @ -
petar angho and p - Tha Hmuthl angi. This, n spharical soordinates the D\ml 8
Alrfe) "
mathematics the twa angies e sometimes switthed 56 ane sould be canchil 1o

R st

Pt b

Tulkosming equsnion:
X

4rcas ]
Mrudtog) |4, < 4507} -cosi o]
]
Whers 4 sinl]is the projection o & on the CFY plare.

an

In case the Cartesion o ard a

Amasg other ducmeries han 3 body [osject] Erogy
il e the Eround 31 the same Time 35 3 bedy whch is Srojected Rorzomal
dersonsirating The groertks ol gty wsening e wnfoes maten s

Mesing o, the fourdation of e clwesl macharics by eisbihad by Sr las
Mewion in LIS with the wel-inqwn laws of matian which demrite the

2.2 Newton's laws of motion

- an
owemmemww

eamples ised o nilh thi lam

— 1
e m—
i —

Ry L3 syt o rarian

dependencies, courtesy of he syme goverrmana body

E““ @mw

P2 Tafe o the § s

T
fred e
| e
& campars ihat the ts Tunctios bas it the
comane s presenned b he sest fgure.
- i
'
Alnz)-+ (8- suae| £ an
¢ =atand|r.n}
"
wousd impase i gk caes b on the rebathe
pestiseinegane vabies of kand v
i s e of sy,
sngudar ot b characteriot She pasiian of 2 okt A
i prsiecton of the
[ ——
5 3.t lemgth ot pregectcn of the geine o S GEY plane
: st

RS
the projection of the poine on the G plane.

LI T reprsarton ol 8 gl oyl et

The wansformation between clsdvical and carlesin coandnates b simpe, 35
estraned i tha nesl aepsatien

2= o]
Alrde)-— |y wroam| @) and Az p,o|—+ 0= atand| 2} s
2



2.3 Difinitions, muchunical models, and elvsents af shudy

i
merthematica fsarstaticns assbing It 5 characten
o planens and glaskes,

Pechonics has sweral definiions [widely asaiabic

]
e matian of vary saliabjects

Brttannica: srinner concerard with ehe matiar of Aodies under the oction af force
el cose 5

Tardior, . MAschanics & the sy af how Hogs mave: R ARAETS Move orsund the

Ao el meves o

b an thiee

ange 117361513

1 Rowin o (1306-1655) whith a

mary .
af mechanics am

rrieeh cestury when
Dk for the objects mowng dlose to the spsed af kght nor the
athsre of particks ke atom

Secame clear that the l3s and mosoes

i)
e ints thres beanchar

= Wnemanics! describing the possble modons of 3 Body or syEem of bode:
Tormes that act ugon the, inchdng mass, having 35
e, the time

= Dynamice: desertsng the matian of s tody ar e of badies cemidenng
thair maus along tie actam forces tha: g
madlest and simgle:t mechanical gy
PGl i, sthou dinassinss |

sty is the paricl
5 o

canhae

A fishe nemiter of parclas can 4= 2 dicrate syeem of partich which ntrac

d 25 3 region i space in which Smking a5
concEn matmer, Ths definiion enables The

separation of ths dferart types of Bodies sodd (g ar defarmatiel and S1sd (el
o viscous] The fiest ane stisties in o s, while the secons

- o Bipaids aned e

The rigid oy can b ke an kvl body which dises net duarm cr charge
s which balang 1n ths rgid bosy will ao

Itarces
rakde 3 g body is canstant
bt framesord uiied 1 chorag

becbe. The meal carmman i
radhuced bedarn

scene where the motion sgveticie of macrsseng bodivs dkes ploce”
iturt ar its properties

el i she welght whkh ix 3 farce fho
hrersal lzw af grasdtation: any bwo objects ot

three grrssiing Liws In stechnics (presersed eactier in this maser

coad ore wil st 8 resction fores

The darmas foe Mewsses ushsarsal b ol graskation




b >

UNIVERSITATEA
TEHNICA CRETRR

NNNNNNNNNNNNN

MECHANICS |

Calin VAIDA




Outlines e

CESTER
Some initial considerations
A brief history on Mechanics

Mechanics — an evolution in time
Newton’s laws of motion

Introduction to statics
Units

Coordinate systems
Definitions, mechanical models, and elements of study




Who am | L

Promise me you’ll always remember:
You’re brave than you believe,

And stronger than you seem,

And smarter than you think

(A good friend of mine)

CESTER
Prof. dr. ing. Doina PISLA
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9. Ferdinand Beer et al. Vector mechanics for engineers. Statics and dynamics, 9t" Ed. McGraw-Hill Higher Education,
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Additional Books for an enriched documentation on Mechanics (outside the lecture syllabus)

Emilio Paz, Marco Ceccarelli, Javier Otero, Jose Sanz, A Brief lllustrated History of Machines and Mechanisms, Springer,
2010

Laurence Horwitz, Relativistic Quantum Mechanics, Fundamental Theories of Physics 180, Springer, 2015

Giampiero Esposito, et al. FROM CLASSICAL TO QUANTUM MECHANICS An Introduction to the Formalism, Foundations
and Applications, Cambridge University Press, 2004

Goldstein, Safko & Poole, Classical Mechanics 3™ Edition, Pearson, 2001

Kai Lam, FUNDAMENTAL PRINCIPLES OF CLASSICAL MECHANICS, A Geometrical Perspective, World Scientific Publishing
Co, 2014

John Uicker, et al. Theory of Machines and Mechanisms, 37 Ed., Oxford University Press, 2003
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Some books on mechanics

New additions in the TUCN library (2024)

Machinery's Handbook Toolbox Thirty-first Edition
Autor: Erik Oberg (Author), ISBN: 978-0831137311
Solving Mechanical Engineering Problems with MATLAB — 2nd Edition Paperback —January 1, 2023
Autori: Simin Nasseri (Author), ISBN: 978-1607979548
Introduction to Classical Mechanics: With Problems and Solutions 1st Edition
Autori: David Morin (Author), ISBN: 978-0521876223
Basic Engineering Mechanics Explained
Volume 1: Principles and Static Forces, Volume 2: Motion and Energy, Volume 3: Rotation and Inertia
Autori: Gregory Pastoll, ISBN: Vol 1: 978-0648466512, Vol 2: 978-0648466536, Vol 3: 978-0648466550
Classical Mechanics [Hardcover]
Autori: John R. Taylor (Author), ISBN: 1-8911389-22-X




Something more P

AMAZON ORIGINAL

GO0 DasN L G-H T

g7

BRIAN COX




\ ¥EiE:;'/

A brief history of Mechanics L
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Mechanical engineering or simply mechanics is one of the oldest and most valuable fundamental scientific disciplines,
being acknowledged as an independent discipline in the 19t century. Even before its principles were understood
scientifically or taught to the new generations, mechanics stood as one of the bases of all phenomena in the Universe.
A rather simple definition of mechanics can be given as [MW 21]: a branch of physical science that deals with energy and
forces and their effect on bodies.
This definition has a very broad sense, and it can be found in almost all the scientific and technical books that aim to
describe the fundamental of mechanics.
In [IAC 80] a broad fundamental definition can be found, stating that:
The fundamental forms of motion (transformation) of matter are:

a) Mechanical motion —the macroscopic motion of bodies

b) Physical motion

¢) Chemical motion

d) Biological motion — life phenomena
Where (b) and (c) describe molecular and atomic phenomena.
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The antiquity was dominated by the Greek philosophers which set the basis of the principles that govern nature. One of
the first people credited with the introduction of the term mechanics is Aristotle (384-322 BC) which was one of the
students of Plato (428 — 348 BC) and considered by many one of the most influential people that has ever lived. While his

theories about mechanics proved to be false by the later, modern discoveries, his contributions to the evolution of science
remain impressive. Together with other great philosophers, Plato and Eudoxus (408-355 BC), he developed the theory of
homocentric system, which places the Earth, motionless in the centre of the universe with all the other planets rotating

around it on perfect spherical trajectories.

A few hundred years later, Ptolemy (100-168)
used the previous works of Apollonius (260-
190 BC) and Hipparchus (190-120 BC) to
create the epicyclic system, which added a
self-rotation motion of the celestial bodies
(including Earth). Even though, as it is well-
known in the present day, these theories
were wrong, they served to the development
f mathematics and geometry.

Schema huius premiffe diuifionis Sphararum .

7
equant

(o]

Earth
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It is Galileo Galilei (1564-1642) who pointed out the incorrectness of Aristotle’s theory, while supporting the theory of
Nicolaus Copernicus (1473-1543), namely the heliocentric system. This new theory places the Sun in the centre of the
world, and it is augmented by Giordano Bruno (1548-1600) who states that the solar system is not unique, but just one of
an infinite number of such systems within the Universe.
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Studying the motions of the body Galileo Galilei discovers the law of the pendulum and later the law of freely falling
objects. When a pendulum is displaced sideways from its equilibrium position (resting) it will be subjected to a restoring
force (caused by gravity) that will accelerate it towards the equilibrium position. This will determine an oscillation

movement around the equilibrium position. The time required to complete a full cycle (namely a left swing and a right
swing) is called period, which, of course, is dependent on the length of the rod and the amplitude. This type of motion
was used for timekeeping, being the most accurate method for time measurement until the 1930s when the quartz clock
was invented. The pendulum clock was invented by Christiaan Huygens in 1656 and became the official timekeeping
device for 270 years.
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Among other discoveries, Galilei discovered that a body (object) dropped vertically will reach the ground at the same
time as a body which is projected horizontally, demonstrating the properties of gravity asserting that uniform motion is
indistinguishable from rest, setting the basis for the theory of relativity.

Moving on, the foundation of the classical mechanics is established by Sir Isaac Newton in 1867, with the well-known
laws of motion which describe the fundamental relation between, forces, objects and motion.

If I have seen further than others, it is by standing upon the
shoulders of giants.
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Among other discoveries, Galilei discovered that a body (object) dropped vertically will reach the ground at the same

time as a body which is projected horizontally, demonstrating the properties of gravity asserting that uniform motion is
indistinguishable from rest, setting the basis for the theory of relativity.

Moving on, the foundation of the classical mechanics is established by Sir Isaac Newton in 1867, with the well-known
laws of motion which describe the fundamental relation between, forces, objects and motion.

Newton’s first law states (various definitions — same meaning):
» An object will remain at rest or in uniform motion in a straight line unless acted upon by an external force.

» Every object persists in its state of rest or uniform motion in a straight line unless it is compelled to change that
state by forces impressed on it.

» In the absence of forces, a particle moves with constant velocity v.




Newton’s laws of motion

CESTER

Newton’s first law is called also the Law of Inertia.

’ ] Glenn 5
Newton's First Law Rescasth Newton’s First Law
Applied to Falling Objects Center Applied to Rocket Liftoff
"Every object persists in its state of rest "Every object persists in its state of rest
or uniform motion in a straight line unless Drag or uniform motion in a straight line unless

Airspeed Net Force

it is compelled to change that state it is compelled to change that state

by forces impressed on it." by forces impressed on it." T
Before firing:
Weight# Object in state of rest, airspeed zero.
Before release: Engine fired: Weight
Object in state of rest, airspeed zero, weight but no drag. Thrust increases from zero.
When object is released: Weight decreases slightly as fuel bums.
Object accelerates - airspeed increases. When Thrust is greater than Weight:
Drag depends on airspeed - Drag increases. Net force (Thrust - Weight) is positive upward. Thrust

When Drag is equal o Weight:
Object no longer accelerates but holds a constant velocity —
terminal velocity.

Rocket accelerates upward
Velocity increases
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Newton’s second law definitions (Law of Force):

» The acceleration of an object is dependent upon two variables — the net force acting upon the object and the mass
of the object.

» The time rate of change of the momentum of a body is equal in both magnitude and direction to the force imposed
on it.

» The acceleration of an object depends on the mass of the object and the amount of force applied. Or simply:

F=m-a
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Newton’s second law — Law of Force

Newion’s Second Law

Definitions

3
Differential Form: Force = change of momentum F=d(my) I= .
with change of time dt
ar: [=]
= _ o
Force = change in mass X velocity with time F=(m.V, - m,V;) ’/r—-.\j

With mass constant:  Force = mass X acceleration F=ma The same force exerted on a larger mass produces

a correspondingly smaller acceleration.

Force, acceleration, momentum and velocity are all vector quantities.
Each has hoth a magnitude and a direction.
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Newton’s third law definitions (Law of Action and Reaction):

» For every action, there is an equal and opposite reaction.

» All forces in the universe occur in equal but oppositely directed pairs.

» Whenever one object exerts a force on another object, the second object exerts an equal and opposite force on the
first.

A simple explanation of Newton’s third law can be done by considering two objects, denoted with “1” and “2” (for

notation simplicity). According to Newton’s third law the reaction force of object “2” on object “1” is always equal and
opposite to the original force exerted by object “1” upon object “2”.
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Newton’s third law - Law of Action and Reaction

- Glenn
Newton’s Third Law Research
Applied to Aerodynamics Center

For every action, there is an equal and opposite re~action.

Re-action : i Action: e
Propellers (aircrafl) ir pushed an
e e Fropellers % backward by the propellers

Thrust

Action:
Air deflected dowrmward
by the wing
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While classical mechanics follow Newton’s laws Zin: Mecaasics
there are many scientists which contributed to the |
development of mechanics in the post-Newton
period, mentioning just some of them here:
Gottfried Leibniz (developed calculus with
derivative and integral), Leonhard Euler (extended
the laws from particles to rigid bodies), Joseph ol e e TS~ iy Table of Mechanicks
. . . . T Mt < ) Y e ¥ :
Louis Lagrange, Albert Einstein or Stephen Hawking. o kA A —"? = (one of the first
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Introduction to statics - Units

In engineering the quantities of elements are referred using a numeric value and an associated unit that defines
the type of that quantity. Besides the situation when in the expression there is an actual number one should
always use besides the value also the unit to properly define its meaning. This is called the unit system. As
everyone knows there are multiple standards, however we will use the Sl system (abbreviated from the French
Systeme International (d'unités)) which is also known as the metric system.

S| Base Units

Name Typical symbol Name Symbol

o nree e m
e sty oaes o

Source: NIST Special Publication 330:2019, Table 2.
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Introduction to statics - Units

The next question that comes in mind is how the values of these units were established (e.g., everybody knows
how long is a meter, can measure — using specific instruments — the size of an object, but how was the basic value
defined)?

Since 2019, the magnitudes of the Sl units have been defined in relation with 7 (seven) defining constants
(illustrated in the table below).

symbol | Definingconstant _|________ Bxactvalie __

Hyperfine transition frequency of Cs 9192631770 Hz
Speed of light 299792458 m/s
Planck constant 6.62607015x10734 J:s
Elementary charge 1.602176634x107%° C
Boltzmann constant 1.380649%x10723 J/K
Avogadro constant 6.02214076x%10% mol

Luminous efficacy of 540 THz radiation 683 Im/W
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Without detailing the means of calculation of all the base and derived units, examples for the three most widely
used based units in mechanics are illustrated below:

Second (measure of time): s defined by taking the fixed numerical value of the caesium (Cs) frequency Av.,, the
unperturbed ground-state hyperfine transition frequency of the cesium-133 atom, to be 9,192,631,770 when
expressed in the unit Hz, which is equal to s™1.

Meter (measure of length): is defined by taking the fixed numerical value of the speed of light in vacuum c to be
299,792,458 when expressed in the unit m s™1.

Kilogram (measure of mass): is defined by taking the fixed numerical value of the Planck constant h to be
6.62607015 x1073* when expressed in the unit J s, which is equal to kg m? s™1, where the meter and the second are
defined in terms of c and Av,..

Planck constant: The constant gives the relationship between the energy of a photon and its frequency, and by the
mass-energy equivalence, the relationship between mass and frequency.
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While the definitions above seem to be “impractical” for the common people, they represent very accurate
representations of the magnitudes of the units they characterize. In the everyday activities, of course, everyone
uses measurement devices to define the magnitude of these units. Several aspects should be taken into
consideration when solving engineering problems regarding the units:

» Check the units for every quantity in a problem

» Be careful with conversions

» Check the equations for consistency, both in calculus and equalities, i.e.: the units on both sides of the “=" sign
must be the same

» Always use units when expressing quantities.




Coordinate systems

A coordinate system can be defined as an arrangement of reference lines or curves in order to define/identify the

location of points in space.
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Cartesian system. In two dimensions the most common coordinate system is the Cartesian (after René Descartes —
1596-1650 — French mathematician and philosopher) system. With reference to a two-dimensional Cartesian
system, the location of a point is defined by its distance along a horizontal axis (x) and a vertical axis (y) from a
reference point “O”, known as the origin which has the coordinates O(0,0). Based on the relative position of the
two axes the Cartesian system is called orthogonal. In the next figure a simple example illustrates the two-

dimensional Cartesian system and the coordinates of a point A(x,y).
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Polar coordinates system. An alternative to the Cartesian system is the polar coordinate system in which the
location of a point A is defined by its distance from the origin, denoted with r, and the angle 6, which is measured
counterclockwise from a reference direction — usually a horizontal, positive, axis, as is it illustrated in the next

figure, see point A(r,0)

15+ counter-clockwise _ 15+
ccw '
\ AT/ 6 101 A(r,0)
5 AT/ T A
\ )
5 10 5.5 10 15 15 0 5|\5 1 15
5+ 5
104 \ ' -10 4
-15 1 -15 1




Coordinate systems

Coordinate transformation. Considering that both coordinate systems have (share) the same origin, there is a
simple way to translate points from one coordinate system to the other. The relation between the Cartesian
coordinates and the Polar coordinates is illustrated in the following figure.

YA
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A P(r,8)=P(x,y)
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Coordinate systems

Cartesian to polar coordinates. Let’s consider a point P(x,y), where the values of x

and y are known. To calculate the corresponding polar coordinates of point P(rﬁ] ;

the following equations are used:

= R (2.2)
§=tan‘1(£]=atan[£) (2.3)

X 4
Observation: A common problem which appears in vector addition when the
components of the resultant vector are calculated is that calculators and computer
languages cannot distinguish the quadrant of the angle (see figure 2.6). An alternative
is to use the function atan2, or the 2-argument arctangent, which eliminates this
problem. However, it must be noted that atan2 is not derivative.
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Inquadrant IR, <0,Ry >0
and the arctangent gives angle ¢
with a negative sign.

_ R
0 = atan— + 180° I

R, ¢

y R, gives the correct result
0 = atan—= for the standard angle
x inquadrant |.

Quadrant

X
-

94
111

In quadrant IILR | < G,R}, <0
and the arctangent gives
angle ¢ with a positive sign.

R |
8 = atan — + 180

X

0 = the standard angle

R
e= .atanEx+ 360°

X

In quadrant IV, R_>0,R y < 0

and the arctangent gives angle [3
with a negative sign.

The "standard angle" is taken to
be the angle counterclockwise
from the positive x-axis. Itis a
positive number between

0° and 360°.
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Coordinate systems

Polar to Cartesian coordinates. Let us consider a point P(r,@), where the values of r
and @ are known. To calculate the corresponding Cartesian coordinates of point
P(x,y), the following equations are used:
x=r-cos(6) (2.5)
y=r-sin(6) (2.6)
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Different curves representation in Polar

and Cartesian coordinates
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Coordinate systems

Three-dimensional (3-D) coordinate systems. Adding the third dimension to the space where a point can be
located, there are four main ways to define its location:

» 3-D Cartesian coordinates
Spherical coordinates

Cylindrical coordinates
Direction cosines (less used).

Y V VY
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3-D Cartesian coordinate system adds a third axis, denoted with "Z" to the two existing ones in plane (X and
Y). The three axes maintain orthogonality on with respect to the others. Thus, the resulting coordinate system,
OXYZ, can be used to define the location of a point in space, measured with respect to the position of its
projections on the coordinate system axes relative to the origin "O".
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3-D Cartesian coordinate system. Is it important which way the axes are oriented? Is it possible to make the x
axis point left or the y axis pointing down? One answer (physically speaking) would be, yes — it is possible.
Why? Because the positive direction of any coordinate axis can be chosen arbitrary as long as they respect the
orthogonality. However, even though the answer is “yes” it is recommended “not” to do it.
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Spherical coordinates. In spherical coordinates, a point is characterized with the help
of three elements (coordinates):
» The distance r from the origin to the point A;
» 0,the angle measured from the z axis to the line connecting points O and A,
taking into account that 0@ <7;
» @, the angle measured counterclockwise measured from the positive x axis to
the projection of the point on the OXY plane.
These elements are often named as: r — the radial distance (or the radius), & - the

polar angle and ¢ - the azimuthal angle. Thus, in spherical coordinates the point A

can be expressed as A(r,.é’,qo) this being the standard convention used in physics. In

mathematics the two angles are sometimes switched so one should be careful to
respect these notations. The spherical coordinates are illustrated in the next figure.
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Spherical coordinates
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Spherical coordinates

A,=A-cos(6)
A(r,0,9)— A, =A-sin(6)-cos(p)
A, =A-sin(8)-sin(p)

r=\/(x2+y2+z2

A(X,y,2)—>3 9:acos(EJ
p

@=atan2(y,x)

—



Coordinate systems

Cylindrical coordinates. With reference to the shape of a cylinder (placing thus the
origin in its centre of symmetry), cylindrical coordinates use two linear units and an
angular one to characterize the position of a point A:

» r1,is the distance from the coordinate system origin, O, to the projection of the
point on the OXY plane (in simple terms it represents the radius of the cylinder
on whose surface the point is located);

» z,is the length of the projection of the point on the OXY plane

» (0, the angle measured counterclockwise measured from the positive x axis to
the projection of the point on the OXY plane.

CESTER
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Cylindrical coordinates
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Cylindrical coordinates

fx:r-cos(é)

A(r,0,z)—3y=r-sin(8) and A(x,y,z)—>1

r=+x’+y’
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Definitions, mechanical models, and AP 4
elements of study

Considered one of the first exact sciences to be developed, mechanics lays on strong mathematical foundations
enabling it to characterize the motion of very small objects up to planets and galaxies.

Mechanics has several definitions (widely available in the literature):

Merriam-Webster: a branch of physical science that deals with energy and forces and their effect on bodies;
Britannica: science concerned with the motion of bodies under the action of forces, including the special case in
which a body remains at rest.

Taylor, J: Mechanics is the study of how things move: how planets move around the sun, how a skier moves down

the slope, or how an electron moves around the nucleus of an atom.

Classical mechanics is based on three formulations, starting with the one of Newton (and his three governing
laws) and two alternative ones from the French mathematician Joseph-Louis Lagrange (1736-1813) and the Irish
mathematician Willian Rowan Hamilton (1805-1865) which are equivalent to the Newtonian formulation but
provide simpler solutions in many cases.

Classical mechanics was considered to be the only type of mechanics until the beginning of the twentieth century
when it became clear that the laws and motions it describes do not apply for the objects moving close to the

ed of light nor the motions of particles inside atoms and molecules.
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elements of study

Classical mechanics (which will be referred from now on simply as mechanics) can be divided into three branches:

» Statics: dealing with the forces acting on and in a body/object at rest;

» Kinematics: describing the possible motions of a body or system of bodies without considering the forces that
act upon them, including mass, having as sole independent variable, the time;

» Dynamics: describing the motion of a body or system of bodies considering their mass along the active forces
that generate the mechanical motion.

The smallest and simplest mechanical system that can be analysed is the particle which is a geometrical point

without dimensions (no size) but which can have its own mass.

A finite number of particles can form a discrete system of particles which interact mechanically.

A continuum model can be defined as a region in space in which limiting as infinitesimal small volume it will
contain matter. This definition enables the separation of the different types of bodies: solid (rigid or deformable)

and fluid (ideal or viscous). The first are studies in classical mechanics, while the second, in fluid mechanics (for
liquids and gases).
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elements of study -

The rigid body can be defined as an ideal body which does not deform or change shape. The distance between
two points which belong to the rigid body will not chance (remains constant) regardless of the external forces or
moments that act upon it. In general, the mass distribution inside a rigid body is constant.

The reference system represents a non-deformable framework used to characterize the position of a mechanical

body or system of bodies. The most common used reference systems in two and three dimensions were briefly
introduced before.




Definitions, mechanical models, and ;?\"
elements of study -

Space can be defined as a three-dimensional continuum which contains positions and directions. Although there
are numerous definitions (some simple some complicated) a second one is proposed based on its beauty and
simplicity (Prof. D. Condurache): “the scene where the motion spectacle of macroscopic bodies takes place”.

What are its properties:

» Three-dimensional (mentioned already)
Euclidian (the fundamental space of geometry)
Homogeneous (uniformity in all points)
Isotropic (uniformity in all directions)
Continuum

Y V.V V V

Without boundaries.




Definitions, mechanical models, and ;T,"
elements of study

Time represents in mechanics the physical time, one-dimensional, infinite, and continuum objectively existing as a
second form of existence for matter.
Side note: In modern physics, space and time can be put together, creating a boundless four-dimensional
continuum which is called spacetime.
Properties of time

» Unidimensional

Events Moments

» lrreversible
» Continuum

Universal Time and Space are distinct

Chronometer: time measurement

Past | j Future device, Switzerland (1904)

other. 0| .

notions that are not dependent one on

B — Time
duration

Measurement: Chronometer (Stopwatch)
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Definitions, mechanical models, and
elements of study

Force, in mechanics, represents any action that tends to maintain/alter the motion of a body or to distort it.
Another definition characterizes force as a measure of the interactions between macroscopic bodies. The force is
the central element of the three governing laws in mechanics (presented earlier in this material): in the first law it
is explained that a body will preserve its state until some force is applied upon it; in the second law, when a force
is applied on a body it produces a change in its velocity in the direction of the force; the third law states that

CESTER

when a force is applied by a body upon another body the second one will exert a reaction force equal in
magnitude and opposite in direction upon the first one.

Mass is one of the fundamental properties of all matter and represents a quantitative measure of inertia. When a
force is applied upon a body the greater the mass of the body the smaller the change that will occur. Mass is
always positive, thus, considering a body (B), m(B)>0
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Definitions, mechanical models, and
elements of study

Mass should be not confused with the weight which is a force that appears due to the universal law of
gravitation: any two objects attract each other with a force proportional with the product of their masses and

inverse proportional with the square distance between them.
1 Kilometer “Ball Drop” On Solar System Bodies vijr:silrgt?ity
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Definitions, mechanical models, and f{‘.\"
elements of study -

Mass should be not confused with the weight which is a force that appears due to the universal law of
gravitation: any two objects attract each other with a force proportional with the product of their masses and

inverse proportional with the square distance between them.

__ Object?2 ) m,
F21 ,/4
Object 1 - 2
- m, -m 11l N-m
F,=F,=G-— - 2 G =6.67430-10 11{ - J
r kg
T Gravitational constant

Note: a body with a given mass will weight slightly less at the Equator compared to the Poles as the Earth is not
erfectly round (the radius of the Earth is larger at the Equator)




Thank you
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Fundatiei UNITECH Cluj, prin inlocuirea domnului Nicolae Viad Burnete cu domnul Célin Vaida in functia de
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Director al Fundatiei Unitech Cluj.

Cluj-Napoca Numele si prenumele: Vaida Calin
29.04.2025 Semnatura,



'CAHE . CﬁcHTE DE IDENTITA
DIDENTITE seria CJ we 465821 \AD
cne 1800301125777 NOWAG

Nume/Nom/Last name

VAIDA

Prenume!PrenomfFlrst name

LIVIU-CALIN

Cetatenie/Nationalite/Nationality Sex/ Saxe Sex

Romana / ROU v

Loc nastere/Lieu de naissance/Place of birth

Jud.CJ Mun. CLurNapoca

Domiciliu/Adresse/Address

Jud.CJ Mun. CLuJ-Napoca Str.Alexandru
Vlahuta bl.Lama A sc.1 et.IV ap.20

Emisa de/Delivree par/lssued by Valabilitate, vaiiagite, Vahaity

SPCLEP Cluj-Napoca 28.01.20-01.03.2030
IDROUVAIDAK<KLIVIU<KCALINSKLKLKLKLSLKLLKLKLLKLKL

CJ465821<7R0OUB003018M300301311257776




Subject Fwd: Award Committee Decision for the Best Paper Awards - Finalists

: ’ I
From Calin Vaida <Calin.Vaida@mep.utcluj.ro> rouncclos
To A mueller <a.mueller@jku.at>
Date 2025-06-10 09:33

Professor, Habil. Calin Liviu VAIDA,PhD.

Technical University of Cluj-Napoca

Faculty of Industrial Engineering, Robotics and Production Management
CESTER - Research Center for Industrial Robots Simulation and Testing
Adress: 103 Muncii Bld. Room C3@9c

Cluj-Napoca, 400641, Cluj Romania

Phone: +40-(264)-401684 Mobile: (+004)-8746-11.77.88

-------- Original Message --------

Subject: Award Committee Decision for the Best Paper Awards

Date: 2024-85-13 17:56

From: Calin Vaida <Calin.Vaida@mep.utcluj.ro>

To: Doina PISLA <Doina.Pisla@mep.utcluj.ro>, Giuseppe carbone <giuseppe.carbone@unical.it>, Daniel condurache <daniel.condurache@gmail.com>
Copy: Tarnita daniela <tarnita.daniela@gmail.com>, A mueller <a.mueller@jku.at>

Dear all,

We have considered that it is better to propose three finalists for each
session and our nominations are:

Based on the discussion we had doing the last meeting of the Award
Committee, our proposals for the Best Paper Awards are (the order is
miscellaneous):

BEST RESEARCH PAPER - FINALISTS

Title: Contactless Assembly of a Pi and a Plug Micropart with
Electrostatic Force Fields
Authors: Kritikou Georgia, Moulianitis Vassilis and Aspragathos Nikos

Title: Soft Grasping Delicate Parts by Robotic Effectors
Authors: Stefan Havlik and Jaroslav Hricko

Title: Positioning of a Surgical Parallel Robot using Artificial
Intelligence

Authors: Florin Covaciu, Paul Tucan, Gabriela Rus, Adrian Pisla, Ionut
Zima and Bogdan Gherman

BEST APPLICATION PAPER - FINALISTS

Title: An exoskeleton for overhead work support equipped with pneumatic
artificial muscles: an insight on transmission design



Authors: Maria Paterna, Carlo De Benedictis and Carlo Ferraresi

Title: Multi-axis additive manufacturing: Development of slicer and
toolpath for 2.5D/3D/5D printing

Authors: Gidugu Lakshmi Srinivas, Marius Laux, Vishnu Parameswaran Nair
and Mathias Brandstotter

Title: Determining Sample Quantity for Robot Vision-to-Motion Cloth
Flattening
Authors: Peter Nimac and Andrej Gams

BEST STUDENT PAPER - FINALISTS

Title: Continuous-Time Robust Control for Cancer Treatment Robots
Authors: Vlad Mihaly, Iosif Birlescu, Mircea Susca, Damien Chablat and
Petru Dobra

Title: A Novel Approach Exploiting Contact Points on Robot Structures
for Enhanced End-Effector Accuracy
Authors: Jan Sifrer and Tadej Petrié

Title: Cost-Effective Robot Arm Teleoperation via Human Pose Tracking
with Monocular Camera

Authors: Bernard Parfaite, Luka Petrovic, Vlaho-Josip Stironja, Ivan
Markovic, and Ivan Petrovic

We are not sure who should sign on the diplomas as President of the
Award Committee.

On behalf of the Award Committee,

Calin

Professor, Habil. Calin Liviu VAIDA,PhD.

Technical University of Cluj-Napoca

Faculty of Industrial Engineering, Robotics and Production Management
CESTER - Research Center for Industrial Robots Simulation and Testing
Adress: 183 Muncii Bld. Room C3@9c

Cluj-Napoca, 400641, Cluj Romania

Phone: +40-(264)-401684 Mobile: (+004)-8746-11.77.88



Subject [Extern] Invitatie Seminarul International de Medicina si Teologie, 3-4 aprilie 2023

i
From mircea buta <butamircea@yahoo.com> rouncoclosz
To calin.vaida@mep.utcluj.ro <calin.vaida@mep.utcluj.ro>

Date 2023-02-03 11:36

e 1. Invitatie.docx (~29 KB)

Stimate Dle. Profesor,
Va trimit invitatia pentru cel de-al XXII-lea a Seminarului International de Medicina si Teologie de anul acesta.

V-as propune o interventie de 20 de minute la sectiunea , Controlul biometric al corpului uman (Sinele cuantificat)"

Cu aleasa pretuire,
Prof. Univ. Dr. Mircea Gelu Buta



Transcript — Interviu Radio Romania Actualitati (fisierul audio poate fi pus la dispozitia comisiei
electronic)

Cercetarea romaneasca asa cum o stim, in deficit de fonduri, totusi pare ca nu se da batuta.

Un exemplu ar fi cel al Centrului de Cercetare pentru simularea si testarea Robotilor Industriali din cadrul
Universitatii Tehnice din Cluj - Napoca.

La acest centru de cercetare au reusit cercetatorii sa testeze cu succes noi metode de recuperare a
deficitului neuromotor a membrelor inferioare si superioare si avem un interviu exclusiv despre acest
proiect, Florentina Varga a stat de vorba cu profesorul Calin Vaida.

Florentina Varga — Universitatea Tehnica din Cluj Napoca, are pe langd multe alte proiecte, unul necesar
si util, stam de vorba cu:

Calin Vaida, sunt profesor la Universitatea Tehnica din Cluj Napoca, dar si in acelasi timp si cercetator in
cadrul Centrului de Cercetare CESTER, unde din 2005 lucram ih domeniul roboticii medicale.

Calin Vaida — as dori sa va spun cateva cuvinte despre una din tematicile pe care le-am abordat in ultima
vreme pe care avem mai multe proiecte castigate cu finantare europeana si nationala, unde as discuta
despre tratamentul pacientilor cu deficit neuromotor de cauza multipl3, si anume metode de recuperare
a deficitului la nivelul membrului superior si inferior. in acest sens cercetarile le-am inceput in anul 2016
si in 2019 chiar inainte de pandemie am reusit sa obtinem avizul comisiei de etica al Spitalului Clinic
Municipal, si am desfasurat un prim studiu clinic pe un lot de 23 de pacienti, unde am demonstrat
eficienta sistemelor dezvoltate de noi. Studiul acesta I-am continuat dupa terminarea pandemiei, in
cadrul Spitalului Judetean de Urgenta in cadrul departamentului de Neurologie, si la inceputul acestui an
am obtinut impreuna cu un partener industrial un proiect de transfer tehnologic al acestor sisteme care
speram noi ca la mijlocul anului viitor sa poata sa ajunga intr-o prima forma comerciala.

Florentina Varga — Concret, ce face.....

Cilin Vaida — In cadrul acestui proiect, am dezvoltat un sistem robotic modular care permite recuperarea
individuala a fiecarei articulatii la nivelul membrului superior, care dezvolta si poate permite realizarea
unor miscari care si recupereze deficitul neuromotor. impreun3 cu firma partener, ne dorim s3
integram pe langad acest element de recuperare fizica diferite alte tehnici de stimulare unde mergem atat
n domeniul audio-video céat si in al monitorizarii si cresterii implicarii din punct de vedere emotional al
pacientului, acest lucru fiind demonstrat ca si un potentiator al capacitatii de recuperare in primele studii
pe care le-am realizat.

Florentina Varga — Care au fost primele rezultate? Spuneati ca deja a fost lansat acest proiect, au
participat 20 de persoane. Care a fost un prim rezultat?

Calin Vaida — Primele rezultate au fost oarecum peste asteptari avand in vedere ca varsta medie al
persoanelor cu care am lucrat, sau al bolnavilor cu care am lucrat a fost de 75 de ani, ne-am asteptat la o
oarecare reticenta in a interpune intre medic si pacient un dispozitiv robotic, insa surpriza noastra a fost
ca reactia oamenilor a fost complet diferita — ei fiind foarte incantati de acest lucru. Din punct de vedere
medical rezultatele pe care le-am obtinut au fost din punct de vere statistic identice cu cele pe care au



reusit sa le obtina kinetoterapeutii care au lucrat cu grupul de control, insa prezenta acestor roboti in
spital Ti permite unui singur terapeut sa poata sa lucreze cu un numar mult mai mare de pacienti in
acelasi timp.

Florentina Varga — Numar cat mai mare?

Cilin Vaida — In functie de numarul de solutii instalate. Deci putem discuta inclusiv de 1 sau 2 terapeuti
la un numar de 10 pacienti, ceea ce este un castig enorm, pentru ca inclusiv in alte state din Uniunea
Europeana ( Germania, Spania) timpul alocat unui pacient cu deficit neuromotor a fost redus in ultimii
ani de la 45 la 30 de minute, deci ne gandim la o reducere de 33% a acestui timp, care din pdcate lasa o
multime de sechele permanente pentru acesti oameni, iar daca ne gandim inclusiv la ceea ce trdim in
zilele noastre, si anume o crestere a duratei medii de viata, vom avea un numar tot mai mare de seniori
care vor trai din pacate cu o calitate a vietii mai mica daca nu reusim sa i ajutam si sa intervenim din
timp.

Florentina Varga - Practic, putem vorbi de un procent al persoanelor care s-au recuperat?

Calin Vaida — Este destul de complicat. Noi am obtinut rezultate pozitive pe toate patologiile pe care am
lucrat. Odata accidentul vascular cerebral, scleroza multipla, boala Parkinson si inclusiv sechelele ramase
n urma unor interventii la nivelul coloanei vertebrale si a creierului, Tnsa bineinteles viteza de recuperare
depinde foarte mult de nivelul de afectare la nivel cranian si momentul in care a existat evenimentul
neurologic si momentul in care se incepe recuperarea.

Florentina Varga — Asta inseamna ca in viitorul apropiat sunt multi care sa speram sa nu apeleze, dar
este o sperantd de viata de a participa in cadrul acestui studiu., trebuie sa precizam.

Calin Vaida — Da. Bineinteles. Trebuie sa pregatim o noua varianta pe baza experientei pe care am
dobandit-o in primele studii pe care le-am facut, si sperdm ca la inceputul anului viitor sa putem demara
un studiu mai mare, un studiu mai amplu in care sa integram un numar mai mare de pacienti, iar daca
rezultatele vor fi pe masura asteptarilor atat din perspectiva medicala cat si a inginerilor partenerilor
industriali, va incepe promovarea si lansarea pe piata a produsului.



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

PROCES VERBAL

Incheiat azi, , Cu ocazia analizei si examinarii activitati de cercetare in cadrul
programului postdoctoral al UTCN “Performanta, excelenta si abilitati antreprenoriale in cercetarea
postdoctorala”. al cercetatorului postdoctoral Sl. Dr. Ing. losif BIRLESCU, mentor: Prof.dr.ing.Calin
VAIDA.

Comisia de specialitate are urmatoarea componenta:

Mentor: 1. Prof.dr.ing. Calin VAIDA
Membri: 2. Prof.dr.Ing. Doina PISLA
3. Prof.dr.ing. Tiberiu ANTAL

Rezultatele obtinute pe parcursul cercetarii postdoctorale:

1. Participarea si absolvirea programelor postuniversitar de perfectionare organizate de care
Departamentul pentru Educatie Continua, Invatamant la Distanta si cu Frecventd Redusa
(DECIDFR) din Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca:

I.  Program de formare antreprenoriala
Il. Program de formare pentru orientare in cariera, comunicare, inovare si creativitate
si dezvoltare cometitiva

2. Articole stiintifice semnificative publicate in perioada desfasurari programului postdoctoral
“Performanta, excelenta si abilitati antreprenoriale in cercetarea postdoctorala”

Lista lucrdrilor publicate in reviste indexate WOS/SCOPUS de prestigiu cu acknowledgement pe proiectul
ANTREDOC

1. Zoltan Zsigmond Major, Calin Vaida, Kinga Andrea Major, Paul Tucan, Emanuela Brusturean,
Bogdan Gherman, losif Birlescu, Raul Craciunas, lonut Ulinici, Gabor Simori, Alexandru Banica,
Nicoleta Pop, Alin Burz, Giuseppe Carbone and Doina Pisla. Comparative Assessment of Robotic
versus Classical Physical Therapy Using Muscle Strength and Ranges of Motion Testing in
Neurological Diseases. J. Pers. Med. 2021, 11, 953. https://doi.org/10.3390/ijpm11100953

2. Paul Tucan, Calin Vaida, lonut Ulinici, Alexandru Banica, Alin Burz, Nicoleta Pop, losif Birlescu,
Bogdan Gherman, Nicolae Plitea, Tiberiu Antal, Giuseppe Carbone and Doina Pisla. Optimization

of the ASPIRE Spherical Parallel Rehabilitation Robot Based on Its Clinical Evaluation. Int. J. Environ.
Res. Public Health 2021, 18, 3281. https://doi.org/10.3390/ijerph18063281

3. Pisla, D.; Birlescu, I.; Crisan, N.; Pusca, A.; Andras, |.; Tucan, P.; Radu, C.; Gherman, B.; Vaida, C.
Singularity Analysis and Geometric Optimization of a 6-DOF Parallel Robot for SILS. Machines 2022,
10, 764. https://doi.org/10.3390/machines10090764

4. Doina PISLA, losif BIRLESCU, Alexandru PUSCA, Paul TUCAN, Bogdan GHERMAN, Adrian PISLA,
Tiberiu ANTAL, Calin VAIDA, Kinematics and workspace analysis of an innovative 6-dof parallel

robot for SILS, Proc. Rom. Acad. Ser. A, 2022/7/1

5. Nicoleta POP, lonut ULINICI, Paul TUCAN, losif BIRLESCU, Cilin VAIDA, Giuseppe CARBONE, Doina
PISLA, EXPERIMENTAL EVALUATION OF A PARALLEL REHABILITATION ROBOT FOR NEUROMOTOR




IMPAIRMENT. ACTA TECHNICA NAPOCENSIS - Series: APPLIED MATHEMATICS, MECHANICS, and ENGINEERING,
[S.1.], V. 64, n. 1, apr. 2021. ISSN 2393-2938. Available at:
https://atnamam.utcluj.ro/index.php/Acta/article/view/1566/1285

Lista lucrarilor publicate la conferinte indexate WOS/SCOPUS de prestigiu cu acknowledgement pe proiectul
ANTREDOC:

1. Calin Vaida, losif Birlescu, Alexandru Pusca, Bogdan Gherman, Paul Tucan, Tiberiu Alexandru Antal & Doina Pisla.
(2022). Geometric Modeling of a New Modular Spherical Robotic System for Single Incision Laparoscopic Surgery.
In: Miller, A., Brandstotter, M. (eds) Advances in Service and Industrial Robotics. RAAD 2022. Mechanisms and
Machine Science, vol 120. Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-031-04870-8 43

2. Pisla, D, Gherman, B, Tucan, P, Birlescu, I, Pusca, A, Rus, G, Pisla, A, & Vaida, C. "Application Oriented Modelling
and Simulation of an Innovative Parallel Robot for Single Incision Laparoscopic Surgery." Proceedings of the ASME
2022 International Design Engineering Technical Conferences and Computers and Information in Engineering
Conference. Volume 7: 46th Mechanisms and Robotics Conference (MR). St. Louis, Missouri, USA. August 14-17,
2022. VOO7T0O7A032. ASME. https://doi.org/10.1115/DETC2022-89968

3. Birlescu, I, Vaida, C., Pusca, A., Rus, G., Pisla, D. (2022). A New Approach to Forward Kinematics for a SILS Robotic
Orientation Platform Based on Perturbation Theory. In: Altuzarra, O., Kecskeméthy, A. (eds) Advances in Robot
Kinematics 2022. ARK 2022. Springer Proceedings in Advanced Robotics, vol 24. Springer, Cham.
https://doi.org/10.1007/978-3-031-08140-8 19

Comisia de specialitate, acorda calicativul:

Mentor:

Membri

1. (admis/respins) Prof. Dr,/(n{g. CE!I"H VAIDA
: 2. (admis/respins) Prof. Dr,hiq. Doina PISLA
3. (admis/respins) Prof. Dr. Ing. Tibesiyit ANTAL

Calificativul ADMIS permite finalizarea programul postdoctoral al UTCN “Performanta, excelenta si

abilitati antreprenoriale in cercetarea postdoctorala’.

~

Mentor,

Pfoff.dr.iha. Calin Vaida



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
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Incheiat azi, , Cu ocazia analizei si examinarii activitati de cercetare in cadrul
programului postdoctoral al UTCN “Performanta, excelenta si abilitati antreprenoriale in
cercetarea postdoctorala’. al cercetatorului postdoctoral Sl. Dr. Ing. Paul TUCAN, mentor:
Prof.dr.ing.Calin VAIDA.

Comisia de specialitate are urmatoarea componenta:

Mentor: 1. Prof.dr.ing. Calin VAIDA
Membri: 2. Prof.dr.Ing. Doina PISLA

3. Prof.dr.ing. Tiberiu ANTAL

Rezultatele obtinute pe parcursul cercetarii postdoctorale:

1.

Participarea si absolvirea programelor postuniversitar de perfectionare organizate de care
Departamentul pentru Educatie Continua, Invatamant la Distanta si cu Frecventda Redusa
(DECIDFR) din Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca:

I.  Program de formare antreprenoriala
Il. Program de formare pentru orientare in cariera, comunicare, inovare si creativitate
si dezvoltare cometitiva

2. Articole stiintifice semnificative publicate in perioada desfasurari programului postdoctoral

“Performanta, excelenta si abilitati antreprenoriale in cercetarea postdoctorala’

Lista lucrarilor publicate in reviste indexate WOS/SCOPUS de prestigiu cu acknowledgement pe proiectul
ANTREDOC

1. Pisla, D.; Crisan, N.; Gherman, B.; Andras, |.; Tucan, P.; Radu, C.; Pusca, A.; Vaida, C.; Al Hajjar, N. Safety Issues
in the Development of an Innovative Medical Parallel Robot Used in Renal SingleIncision Laparoscopic Surgery. J.
Clin. Med. 2023, 12, 4617. https://doi.org/10.3390/jcm12144617

2. Covaciu, F.; Crisan, N.; Vaida, C.; Andras, |.; Pusca, A.; Gherman, B.; Radu, C.; Tucan, P.; Al Hajjar, N.; Pisla, D.
Integration of Virtual Reality in the Control System of an Innovative Medical Robot for Single-Incision
Laparoscopic Surgery. Sensors 2023, 23, 5400. https://doi.org/10.3390/s23125400

3. Tohanean, N.; Tucan, P.; Vanta, O.-M.; Abrudan, C.; Pintea, S.; Gherman, B.; Burz, A.; Banica, A.; Vaida, C.;
Neguran, D.A.; et al. The Efficacity of the NeuroAssist Robotic System for Motor Rehabilitation of the Upper
Limb—Promising Results from a Pilot Study. J. Clin. Med. 2023, 12, 425. https://doi.org/10.3390/jcm12020425

4. Tucan, P.; Vaida, C.; Horvath, D.; Caprariu, A.; Burz, A.; Gherman, B.; lakab, S.; Pisla, D. Design and
Experimental Setup of a Robotic Medical Instrument for Brachytherapy in Non-Resectable Liver Tumors. Cancers
2022, 14, 5841. https://doi.org/10.3390/cancers14235841

5. Pisla, D.; Nadas, I.; Tucan, P.; Albert, S.; Carbone, G.; Antal, T.; Banica, A.; Gherman, B. Development of a
Control System and Functional Validation of a Parallel Robot for Lower Limb Rehabilitation. Actuators 2021, 10,
277. https://doi.org/10.3390/act10100277

6. Zoltan Zsigmond Major, Calin Vaida, Kinga Andrea Major, Paul Tucan, Emanuela Brusturean , Bogdan Gherman,
losif Birlescu, Raul Craciunas, lonut Ulinici, Gabor Simori, Alexandru Banica , Nicoleta Pop, Alin Burz, Giuseppe




Carbone and Doina Pisla. Comparative Assessment of Robotic versus Classical Physical Therapy Using Muscle
Strength and Ranges of Motion Testing in Neurological Diseases. J. Pers. Med. 2021, 11, 953.
https://doi.org/10.3390/jpm11100953

7. Paul Tucan, Calin Vaida, lonut Ulinici, Alexandru Banica, Alin Burz, Nicoleta Pop, losif Birlescu, Bogdan
Gherman, Nicolae Plitea, Tiberiu Antal, Giuseppe Carbone and Doina Pisla. Optimization of the ASPIRE Spherical
Parallel Rehabilitation Robot Based on Its Clinical Evaluation. Int. J. Environ. Res. Public Health 2021, 18, 3281.
https://doi.org/10.3390/ijerph18063281

8. Alin BURZ, Paul TUCAN, Nicoleta TOHANEAN, Bogdan GHERMAN, Calin VAIDA, Adrian PISLA, Tiberiu ANTAL,
Giuseppe CARBONE, Cristian ABRUDAN, Doina PISLA, PATIENT ORIENTED CONTROL SYSTEM OF A MODULAR
PARALLEL ROBOT FOR ELBOW REHABILITATION. ACTA TECHNICA NAPOCENSIS - Series: APPLIED MATHEMATICS,
MECHANICS, and ENGINEERING, [S..], v. 65, n. 2S5, dec. 2022. ISSN 2393-2988. Available at:
https://atnamam.utcluj.ro/index.php/Acta/article/view/1900

9. Pisla, D.; Birlescu, I.; Crisan, N.; Pusca, A.; Andras, I.; Tucan, P.; Radu, C.; Gherman, B.; Vaida, C. Singularity
Analysis and Geometric Optimization of a 6-DOF Parallel Robot for SILS. Machines 2022, 10, 764.
https://doi.org/10.3390/machines10090764

10. Tarnita, D.; Geonea, 1.D.; Pisla, D.; Carbone, G.; Gherman, B.; Tohanean, N.; Tucan, P.; Abrudan, C.; Tarnita,
D.N. Analysis of Dynamic Behavior of ParReEx Robot Used in Upper Limb Rehabilitation. Appl. Sci. 2022, 12, 7907.
https://doi.org/10.3390/app12157907

11. Doina PISLA, losif BIRLESCU, Alexandru PUSCA, Paul TUCAN, Bogdan GHERMAN, Adrian PISLA, Tiberiu ANTAL,
Calin VAIDA, Kinematics and workspace analysis of an innovative 6-dof parallel robot for SILS, Proc. Rom. Acad.
Ser. A, 2022/7/1

12. Geonea, I.D.; Tarnita, D.; Pisla, D.; Carbone, G.; Bolcu, A.; Tucan, P.; Georgescu, M.; Tarnitd, D.N. Dynamic
Analysis of a Spherical Parallel Robot Used for Brachial Monoparesis Rehabilitation. Appl. Sci. 2021, 11, 11849.
https://doi.org/10.3390/app112411849

13. Pisla, D.; Tarnita, D.; Tucan, P.; Tohanean, N.; Vaida, C.; Geonea, I.D.; Bogdan, G.; Abrudan, C.; Carbone, G.;
Plitea, N. A Parallel Robot with Torque Monitoring for Brachial Monoparesis Rehabilitation Tasks. Appl. Sci. 2021,
11, 9932. https://doi.org/10.3390/app11219932

14. Nicoleta POP, lonut ULINICI, Paul TUCAN, losif BIRLESCU, Cilin VAIDA, Giuseppe CARBONE, Doina PISLA,
EXPERIMENTAL EVALUATION OF A PARALLEL REHABILITATION ROBOT FOR NEUROMOTOR IMPAIRMENT. ACTA
TECHNICA NAPOCENSIS - Series: APPLIED MATHEMATICS, MECHANICS, and ENGINEERING, [S.l.], v. 64, n. 1, apr.
2021. ISSN 2393-2988. Available at: https://atnamam.utcluj.ro/index.php/Acta/article/view/1566/1285

15. Alin BURZ, Paul TUCAN, Nicoleta TOHANEAN, Bogdan GHERMAN, Calin VAIDA, Adrian PISLA, Tiberiu ANTAL,
Giuseppe CARBONE, Cristian ABRUDAN, Doina PISLA, PATIENT ORIENTED CONTROL SYSTEM OF A MODULAR
PARALLEL ROBOT FOR ELBOW REHABILITATION. ACTA TECHNICA NAPOCENSIS - Series: APPLIED MATHEMATICS,
MECHANICS, and ENGINEERING, [S.l], v. 65, n. 2S5, dec. 2022. ISSN 2393-2988. Available at:
https://atnamam.utcluj.ro/index.php/Acta/article/view/1900/1500

Lista lucrdrilor publicate la conferinte indexate WOS/SCOPUS de prestigiu cu acknowledgement pe proiectul
ANTREDOC:

1. Alin Burz; Nadim Al Hajjar; Paul Tucan; Corina Radu; Adrian Pisla; Florin Graur; Calin Vaida; Calin Popa; Tiberiu
Antal; Doina Pisla, "On the control system for the robotic assisted instruments used in percutaneous cancer
treatment," 2022 26th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), Sinaia,
Romania, 2022, pp. 283-288, doi: 10.1109/ICSTCC55426.2022.9931813.

2. Alin Burz; Paul Tucan; Nicoleta Tohanean; Bogdan Gherman; Calin Vaida; Cristian Abrudan; Giuseppe Carbone;
Doina Pisla, "HRI Based Command System of a Modular Parallel Robot for Brachial Monoparesis," 2022 |EEE
International Conference on Automation, Quality and Testing, Robotics (AQTR), Cluj-Napoca, Romania, 2022, pp.
1-6, doi: 10.1109/AQTR55203.2022.9802034.

3. Calin Vaida, losif Birlescu, Alexandru Pusca, Bogdan Gherman, Paul Tucan, Tiberiu Alexandru Antal & Doina
Pisla. (2022). Geometric Modeling of a New Modular Spherical Robotic System for Single Incision Laparoscopic
Surgery. In: Miller, A., Brandstotter, M. (eds) Advances in Service and Industrial Robotics. RAAD 2022.
Mechanisms and Machine Science, vol 120. Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-031-04870-8 43

4. Gherman, B., Tucan, P., Vaida, C., Carbone, G., Pisla, D. (2022). Novel Design of the ParReExElbow Parallel




Robot for the Rehabilitation of Brachial Monoparesis. In: Rauter, G., Carbone, G., Cattin, P.C., Zam, A., Pisla, D.,
Riener, R. (eds) New Trends in Medical and Service Robotics. MESROB 2021. Mechanisms and Machine Science,
vol 106. Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-030-76147-9 5

5. Doina Pisla, Nicolae Crisan, lonut Ulinici, Bogdan Gherman, Corina Radu, Paul Tucan & Calin Vaida. (2023).
Structural Study of a Robotic System for Sils Surgery. In: Tarnita, D., Dumitru, N., Pisla, D., Carbone, G., Geonea, I.
(eds) New Trends in Medical and Service Robotics. MESROB 2023. Mechanisms and Machine Science, vol 133.
Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978- 3-031-32446-8 3

6. Pisla, D, Gherman, B, Tucan, P, Birlescu, |, Pusca, A, Rus, G, Pisla, A, & Vaida, C. "Application Oriented Modelling
and Simulation of an Innovative Parallel Robot for Single Incision Laparoscopic Surgery." Proceedings of the ASME
2022 International Design Engineering Technical Conferences and Computers and Information in Engineering
Conference. Volume 7: 46th Mechanisms and Robotics Conference (MR). St. Louis, Missouri, USA. August 14-17,
2022. VO07T07A032. ASME. https://doi.org/10.1115/DETC2022-89968

7. Tucan, P., Gherman, B., Andras, |., Vaida, C., Pisla, D. (2022). Kinematic Modelling of a Parallel Robot Used in
Single Incision Laparoscopic Surgery. In: Kecskeméthy, A., Parenti-Castelli, V. (eds) ROMANSY 24 - Robot Design,
Dynamics and Control. ROMANSY 2022. CISM International Centre for Mechanical Sciences, vol 606. Springer,
Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-031-06409-8_12

Comisia de specialitate, acorda calicativul:

Mentor: 1. (admis/respins) Prof. Dr./lﬁd., Ca[jn VAIDA
Membri: 2. (admis/respins) Prof. Dr. Ing. Doina PISLA
3. (admis/respins) Prof. Dr. Ing. TiberiefANTAL
(semnatura)

Calificativul ADMIS permite finalizarea programul postdoctoral al UTCN “Performanta, excelenta si

91

abilitati antreprenoriale in cercetarea postdoctorala’.

Mentor,
Al Calin Vaida

ratura)
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Decision no. ///0 / /—>f /ﬁ» Mzg

Approved,
CSUD Director,
Prof. Doina Pisla, PhD, Eng.

For the attention of

CSUD - Technical University of Cluj-Napoca

For the guidance committee of the PhD student Amanullah, | propose the following members:

Prof. Dr-Ing. Jorg NIEMANN (PhD supervisor)
Prof. Dr. Ing. Florin LUNGU

Prof. Dr. Ing. Adrian PISLA

Prof. Dr. Ing. Calin VAIDA

= B ek

PhD supervisor,
Prof. Dr-Ing. Jérg NIEMANN

PhD student,

Amanullah
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Decizie nr. /HO / /7&’ (0. 2002

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand A NG HE LUy 4 IAD—S = RASTIAN

propun urmatoarea componenta:

Prof.dr.ing. (conducatorul de doctorat)
ProfiCont./Sef luc.dring. __cf: D= fog. #oots tungw

v
ProfiConf /ef luc.dring. _ e/, 24 5 Dan & e
ProfiConf /ef luc.dr.ing. _ g/ 2+ Ing Cat; Ueaeda

P«;/— De. /”ﬁ P A

SoLox Doy =8

Conducator de doctorat,
Prof.dring. Aa¥lan PYyé

Student-doctorand,




Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /{0?@ / OA’ A fJO : OQ‘QZL/

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ung. Doina Pisla

Céatre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare si integritate academica a studentului / studentei - doctorand Bulbucan

Vasile Nicolae, propun urmatoarea componenta:

Presedinte: Prof.dr.ing. Doina Pisla
Membrii: Prof.dr.ing. Antal Tiberiu
Prof.dr.ing. Vaida Calin
Conf.dr.ing. Gherman Bogdan
Conf. dr. ing. Geonea lonut (Universitatea din Craiova)

Conducétor de doctorat,
Prof.dr.ing.Doina PISLA

Student-doctorand,
Vasile Nicolae Bulbucan



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr./O% / 64/ '(/C JZ’OEL?

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre,

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare si integritate academicd a studentului / studentei - doctorand

Cailean Daniel-Andrei , propun urmatoarea componenta:
1. Prof. dr. ing. Doina Pisla
2. Prof. dr.ing. _Tiberiu Antal
3. Prof. dr. ing. _Calin Vaida
4. Conf.dr. ing. __Bogdan Gherman
5. Conf. dr. ing. lonut Geonea (Universitatea din Craiova)

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Student-doctorand,



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. !‘UOIr(I (% Ho dpo

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisia

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Caprariu Andrei, propun urmaioarea

componenta:
1. Prof.dr.ing. Doina Pisla
2. ProfiCont./Sef luc.dring. &4 Tiloin
3. Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. VM‘J« Cr b
4. Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. CBligrn o Eﬂ"}gjlwg

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Student-doctorand,
Andrei Caprariu



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
|IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. 1“0 !/'}l /0(5202/5

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Eﬂ?//f /4 dﬁ/ﬂ é/ 7%/‘/
Y

propun urmatoarea componenta:

Prof/Gonf/Seftuc.dring. _TCORN LUNEV
Prof/Cenf/Seftue.dr.ing. OFRUTH- i\ﬁi A
Prof/Gonf-Seftue.dr.ing. "M‘;ZM C’ﬁ[//(/

e Al INE

Conducator de doctor

Prof.dr.ing. JQP/A‘/ ?154%

Student-doctorand,

=44 0%//7/54?)’7//

k A o
Prof.dr.ing. (conducatorul de doctorat) F‘waﬁ ,&7 K'UV(} - ii&?{# /\/ P / 644



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /O@O / 50 .09, 292{

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina PISLA

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand CIUPE MIHAI OVIDIU propun urmétoarea

componenta:

1. Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
2. Prof.Dr.Ing Florin LUNGU
3. Prof.Dr.Ing Dan OPRUTA

4. Prof.Dr.ng Calin VAIDA

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,
CIUPE MIHAI PVIDIU
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN

Scoala Doctorala UTCN

Decizienr. (0lo/ C3.00.2027

Se aproba,
Director CSUD,

Prof.dr.ing. Doina Pisla

REMUS

Catre
CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand CRISAN
IONUT , propun urmatoarea componenta:

1. Prof.dr.ing. (conducatorul de doctorat) DOINA LIANA PISLA

2. Prof/ConffSeftucdring. TIBERIU ANTAL

3. Prof/Cenf/Seftucdring. CALIN VAIDA

4. Prof/Conf./Sefue-dring. BOGDAN GHERMAN

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. DOINA LIANA PISLA

Student-doctorand,
ing. REMUS IONUT CRISAN




Technical University of Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
The Doctoral School of UTCN

Decision no. ///0 / /—k /U.obsz

Approved,
CSUD Director,
Prof. Doina Pisla, PhD, Eng.

For the attention of

CSUD - Technical University of Cluj-Napoca

For the guidance committee of the PhD student Jan Heeasn

propose the following members:

1. Prof. ..... Jérg Niemann _ _  PhD, Eng. (PhD supervisor)

2. Prof./Assoc. Prof./Lecturer ............. AdrianPisla ..., PhD, Eng.
3. Prof./Assoc. Prof./Lecturer .......... FlorinLungu , PhD, Eng.
4. Prof./Assoc. Prof./Lecturer ........ CalinVaida, ... , PhD, Eng.

PhD supervisor,
Prof. ......ArgNemann _ _ PRD. Eng.

PhD student,

Jan Heesen
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizienr. 00 | ©3.(02022

Catre

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

-

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Horsia Alin lulian, propun urmatoarea

componenta:
1. Prof.dr.ing(conducatorul de doctorat) Doina Pisla
2. Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. TIBERIU ANTAL
3. Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. CALIN VAIDA
4, Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. BOGDAN GHERMAN

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Student-doctorand,

11
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /Cf {6 | 6%, (0. 2022

Se aproba,
Director CSUD,
Prof. Dr. Ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Ing. George IACOBAN, propun urmatoarea
componenta:

Prof. Dr. Ing. Adrian PISLA
Prof. Dr. Ing. Florin LUNGU
Prof. Dr. Ing. Dan OPRUTA
Prof. Dr. Ing. Calin VAIDA

C AP W

Conducator de doctorat,
Prof. Dr. Ing. Adrian PISLA

- Student-doctorand,
Ing. George IACOBAN




Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorald UTCN

Decizie nr. /Om / (QX( . [0}\02(’[

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Daina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnicéa din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare si integritate academicd a studentului / studentei - doctorand
Famas-Kalos MLMS’ ATTILA ‘ﬁqﬂﬂf , propun urmétoarea componenta:

1. Prof.dr.ing. (conducatorul de doctorat) Jérg Niermann
2. ProfiCerf/Sefiuc.dring. CALIN VAIDA

3. Prof/Cenf/Seflucdring. CLAUDIU ABRUDAN

4. ProflConfiSeflucdring. FLORIN (OVAC |
5. ?roj"b'r, 7m3. MRCER BoScoihn

Cond ucétor"dg dottorat,
Prof.dr.ing.__
(

Student-doctorand,

KBLLIS ATTILA TAHES
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizienr. (010 | 0502022

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Silvia-Daniela (Pohrib) Lozoveanu, propun

urmatoarea componenta:

Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
Prof. Dr.Ing. Florin LUNGU
Prof. Dr.Ing. Dan OPRUTA
Prof. Dr.Ing. Calin VAIDA

i+ B

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,
Silvia-Daniela (Pohrib) Lozoveanu




Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. 1010 [ ¢% (C 2¢2 2
Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina Pisla
Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand David-Mihai LUPU, propun urmatoarea

componenta:
1. Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
2. Prof. Dr.Ing. Florin LUNGU
3. Prof. Dr.Ing. Dan OPRUTA
4. Prof. Dr.Ing. Calin VAIDA

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-dgctorand,



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /(:IDO ;I 50. 09, QJMV{

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Lr.Ing. Doina PISLA

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand MARIS EUGEN-DANUT propun urmatoarea

componenta:

1. Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
2. Prof.Dr.Ing Florin LUNGU
3. Prof.Dr.Ing Dan OPRUTA

4. Prof.Dr.Ing Calin VAIDA

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,






Technical University of Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
The Doctoral School of UTCN

Decision no. M¢ | [¥. do. 2023

Approved,
CSUD Director,
Prof. Doina Pisla, PhD, Eng.

For the attention of

CSUD - Technical University of Cluj-Napoca

For the guidance committee of the PhD student Pierre MOUGENOT, | propose the following

members:
1. Prof. Doina PISLA, PhD, Eng. (PhD supervisor)
2. Prof. Tiberiu ANTAL, PhD, Eng.
3. Prof. Calin VAIDA, PhD, Eng.
4. Assoc. Prof. Bogdan GHERMAN, PhD, Eng.

PhD supervisor,
Prof. Doina PISLA, PhD, Eng.

PhD student,
Pierre MOUGENOT
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN

Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /6(c | CH.(0 20212

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Danut llie POPA, propun urmatoarea
componenta:

Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
Prof. Dr.Ing. Florin LUNGU
Prof. Dr.Ing. Dan OPRUTA
Prof. Dr.Ing. Calin VAIDA

S TR e

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,
Dinut llie POPA




Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. / O#ﬁ / 0‘!{ (0- 20 21’1

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare si integritate academicd a studentului / studentei - doctorand
Puehy (PRuterNU) ernaddels  RUANA- | propun urméatoarea componenta:

Prof.dr.ing. (conducitorul de doctorat) - Aaria e a”
ProfiConf./Sef luc.dring. & /aw i <% medr
Prof/Conf./Sef lucdring. _ 7Eorr  Cowacres

ProfiConf./Sefluedring.  Ce&r  llatda
}th/ e /:%‘/’ Cawecar CroCrR

ol Tl il

Conducator de doctorat,
Prof.dring.  #bd2ian  Piswa

Student-doctorand,

Poedu  (Peuiemnd)  EMABMEG: WA




Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /O@@ | 2%0. 09. 202

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

/
Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand _TUSCA Al OXAIAD—VASILE

propun urmatoarea componenta:

Prof.dr.ing. (conducétorul de doctorat) powa PrELA
ProfiConf /Sef luc.dring. ety Al
ProfiConf/Sef luc.dring. (&l Lada.
ProfiConD/Sef luc.dring. _[Fgadon Hpumer

g B L

Conducéator de doctor/at,
Prof.dr.ing. DoINA PISLA

Student-doctorand,



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctoralda UTCN

Decizie nr. )b@:" / /‘g) Mo, 2910

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de Iindrumare a studentului-doctorand Rosca Gabriel Aurelian
propun urmatoarea componenta:

Prof.dr.ing. Pisia Doina

ProfiConf./Sef luc.dring. WTAL TIBER(U
Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. VAL DA (ALIN
Prof/Conf./Sef luc.dr.ing. GHERITAN BOEDHN

i A

Conducator de doctorat,
Prof.dring. P/ ScA DOINA

Student-doctorand,



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorald UTCN

Decizie nr/f@iﬁ() / O/{ {O, OZQZ/L'

Se aprob3,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare si integritate academica a studentului / studentei - doctorand Sebeni

Dragos-Daniel, propun urméatoarea componenta:

Presedinte: Prof,dr,ing. Doina Pisla
Membrii:  Prof.dr.ing. Antal Tiberiu
Prof.dr.ing. Vaida Calin
Conf.dr.ing. Gherman Bogdan
Conlf. dr. ing. Geonea lonut (Universitatea din Craiova)

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. Doina PISLA

Student-doctorand,
Sebeni Dragos -Daniel
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. /C(C | O30 2c2¢

Catre

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina Pisla

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Rares-George TICUSAN, propun urmatoarea

componenta:

e IR Ao

Prof. Dr.Ing. Adrian PISLA
Prof. Dr.Ing. Florin LUNGU
Prof. Dr.Ing. Dan OPRUTA
Prof. Dr.Ing. Calin VAIDA

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,
Rares-George TICUSAN



Technical University of Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
The Doctoral School of UTCN

Decisionno.///(? K/¥. /0, -2025

Approved,
CSUD Director,
Prof. Doina PTsIﬁ, PhD, Eng.

For the attention of

CSUD - Technical University of Cluj-Napoca

For the guidance committee of the PhD student Abjathar Yebio

propose the following members:

Yo Bl s Jérg Niemann__ ..., PhD, Eng. (PhD supervisor)

2. Prof./Assoc. Prof./Lecturer ............. AR R, caosiannnsg PhD, Eng.
3. Prof./Assoc. Prof./Lecturer ....... F .I.‘?.r.i.'?..lT.L.’.'?QH ................ PhD, Eng.
4. Prof./Assoc. Prof./Lecturer ......Calin Vaida , PhD, Eng.

PhD supervisor,
Prof. ., PhD, Eng.

PhD stiident



Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

7 -
4

Decizie nr. (OO 10%. [0 202 T

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Catre

— -

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Zima lonut Marian, propun urmatoarea

componenta:
1. Prof.dr.ing (conducatorul de doctorat) Doina Pisla
2. Prof/Genf/GefHucdring. Tiberiu Antal
3. Prof/Cenf/Seftucdring: Calin Vaida
4. Prof/Conf./SefHuc:dring. Bogdan Gherman

Conducator de doctorat,
Prof.dr.ing. Doina Pisla

Student-doctorand,

Classified as Internal
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Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
IOSUD-UTCN
Scoala Doctorala UTCN

Decizie nr. [OlO 1 O% (0,262 2

Se aproba,
Director CSUD,
Prof.Dr.Ing. Doina Pisla

Catre

CSUD - Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Pentru comisia de indrumare a studentului-doctorand Nicolae-Bogdan ZVONARU,

urmatoarea componenta:

Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA
Prof. Dr.Ing. Florin LUNGU
Prof. Dr.Ing. Dan OPRUTA
Prof. Dr.Ing. Calin VAIDA

el Y LS

Conducator de doctorat,
Prof.Dr.Ing. Adrian PISLA

Student-doctorand,
Nicolae-Bogdan ZVONARU

propun



MINISTERUL EDUCATIE|

b

UNIVERSITATEA TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

RAPORT

cu privire la desfdsurarea concursului pentru ocuparea postului de
SEF de LUCRARI, pozitia 24

care contine disciplinele: Programarea calculatoarelor si limbaje de programare |; Programarea
calculatoarelor si limbaje de programare Il din Statul de functii pe anul universitar 2021-2022 al
Departamentului INGINERIA SISTEMELOR MECANICE,

Facultatea de INGINERIE INDUSTRIALA ROBOTICA S| MANAGEMENTUL PRODUCTIEI,

UNIVERSITATEA TEHNICA din Cluj-Napoca

Subsemnatul Prof. univ. dr. ing. ANTAL Tiberiu Alexandru, in calitate de presedinte a Comisiei de
concurs pentru ocuparea postului de SEF de LUCRARI, pozitia 24 care contine disciplinele:
Programarea calculatoarelor si limbaje de programare |I; Programarea calculatoarelor si limbaje
de programare Il din Statul de functii pe anul universitar 2021-2022 al Departamentului Ingineria
Sistemelor Mecanice, Facultatea de Inginerie Industriala, Robotica si Managementul Productiei,
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, numita prin decizia Rectorului Universitatii Tehnice din
Cluj-Napoca nr. 954 din 21 decembrie 2021, in urma analizei documentelor primite, am constatat

urmatoarele:

A. Aspecte legale:

Postul a fost scos la concurs in conformitate cu prevederile legale in vigoare, fiind publicat in

Monitorul Oficial al Roméniei nr. 1242 / 3 Decembrie 2021, partea a-llla;

Disciplinele prevazute in structura postului scos la concurs sunt: Programarea calculatoarelor si
limbaje de programare |; Programarea calculatoarelor si limbaje de programare ll, fiind respectata

structura normei didactice corespunzdatoare unui post de sef de lucrari universitar;

La concurs s-a inscris, in termenul legal, un singur candidat: domnul dr. ing. losif BIRLESCU.
Conform rezolutiei Comisiei de Verificarea acesta indeplineste standardele minimale pentru
inscriere la concursul pentru ocuparea postului de sef de lucrari descrise in ,,Metodologia de
Concurs pentru ocuparea posturilor didactice si de cercetare vacante din Universitatea Tehnica din
Cluj-Napoca”. De asemenea, candidatul, indeplineste conditiile juridice de participare la concurs,

conform certificarii Oficiului juridic al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca.
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B. Aspecte privind educatia si formarea profesionala:

Domnul dr. ing. losif BIRLESCU este absolvent al Universitatii , Transilvania” din Brasov, Romania,
Facultatea de Design de Produs si Mediu, promotia 2012, fiind inginer diplomat in profilul Stiinte
Ingineresti Aplicate, specializarea Optometrie. In anul 2015 devine absolvent al studiilor de
Master din cadrul Universitatii de Stiinte Aplicate ,Technikum” din Viena, Austria, programul de
studii: Stiinte Ingineresti Aplicate in Medicina. Tn anul 2019, candidatul a sustinut teza de doctorat
cu titlul: ,Studies Regarding the Safe Operation of Innovative Medical Parallel Robots”, sub
coordonarea stiintifica a doamnei Prof. Dr. Ing. Doina Pisla (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca)
in cotuteld cu domnul Prof. Giuseppe Carbone (Universitatea din Calabria, Italia), fiindu-i conferit
titlul de DOCTOR in domeniul INGINERIE MECANICA cu calificativul Magna Cum Laude.

Experienta profesionala a candidatului cuprinde o perioada de sase ani (2015 - 2021) in care a fost
angajat in cadrul Spitalului General din Viena (AKH) pentru cercetarile lucrarii de Masterat, in
prezent este incadrat ca si Asistent de Cercetare in Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca in cadrul
centrului de cercetare CESTER, este cercetdtor postdoctoral in cadrul IOSUD — UTCN din anul 2020
si a activat ca si cadru didactic asociat in cadrul Departamentului Ingineria Sistemelor Mecanice a
Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca din anul 2020.

C. Aspecte privind activitatea stiintifica si de cercetare

Activitatea stiintifica a candidatului s-a materializat pana in prezent prin publicarea a peste 37 de
lucrari stiintifice, dintre care 13 in calitate de unic sau prim autor. Toate cele 37 lucrari sunt
indexate Web of Science si/sau in baze de date internationale (BDI). O parte din lucrarile
candidatului sunt citate in lucrari indexate Web of Science sau in baze de date internationale (BDI).
Candidatul si-a prezentat activitatea stiintifica prin participarea la conferinte nationale si

internationale, desfasurate in tara si in strdindtate.

DI. dr. Ing. losif Birlescu a participat in calitate de membru n 12 contracte de cercetare, nationale

sau internationale.

Pe viitor, candidatul isi propune participarea la realizarea unor contracte de cercetare noi, atat

nationale cat si internationale, prin cooptarea unor agenti economici privati sau institutii de stat.
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D. Aspecte privind activitatea cu studentii

DI. dr. Ing. losif Birlescu, in calitatea de cadru didactic asociat, in cadrul Departamentului Ingineria
Sistemelor Mecanice a efectuat lucrdari de laborator pentru disciplinele Programarea
Calculatoarelor si Limbaje de Programare | si ll, atat la Cluj-Napoca cat si la satelitii Universitatii
Tehnice. Candidatul a elaborat mai multe lucrdari de laborator in domeniul utilizarea si

programarea calculatoarelor.

Candidatul imbina cunostintele de programarea calculatoarelor cu metodele moderne de predare,
oferind studentilor instrumente noi de invdtare. La evaluarea realizata semestrial de catre

studenti, candidatul a obtinut rezultate foarte bune, dovedind reale competente didactice.

In continuare, candidatul isi propune publicarea unor indruméitoare de laborator noi,
imbunatatirea metodelor de predare si realizarea unor aplicatii utile studentilor in procesul de

invatare.

E. Activitatea profesionald a candidatului in alte institutii decdt Universitatea Tehnicd din

Cluj-Napoca

Dupa absolvirea facultatii, DI. dr. Ing. losif Birlescu a profesat in cadrul Spitalului General din Viena
intrun stadiu de parctica in vederea dezvoltdrii lucrarii de Master, unde a desfasurat activitati de

cercetare cu atributii in domeniul programarii stiintifice.

F. Capacitatea de a transfera cunostintele si rezultatele sale catre mediul economic

Tn perioada dezvoltarii profesionale candidatul a fost coautor pe un numar de 2 brevete nationale,
si 6 cereri de brevet nationale. Transferul de cunostinte si rezultate catre mediul economic s-a
realizat continuu pe parcursul proiectelor de cercetare unde candidatul participa in calitate de

membru.

G. Procedura de concurs

Procedura de concurs a constat dintr-o prelegere asupra carierei universitare (proba 1), un curs
(proba 2) si respectiv o lucrare de laborator (proba 3) in consonanta cu tematica probelor de

concurs.
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Proba 1: Prelegere privind rezultatele stiintifice semnificative si a planului de dezvoltare a carierei

universitare;

Proba 2: Proba practica de tinere a unei lectii de curs cu o formatie de studenti la principala
disciplina din structura postului. Daca concursul se desfasoara in afara activitatii didactice, proba
practica se poate desfasura si in lipsa formatiei de studenti. Cursul prezentat are tema:

a. Sa se precizeze etapele rezolvarii unei probleme pe calculator (analiza, model,
algoritm, implementare). Enuntati modalitatea de solutionare a unei ecuatii cu
radacini reale folosind metoda injumatatirii intervalului si realizati schema logica
corespunzatoare acestei solutii.

b. Descrieti sintaxa si functionarea instructiunii de selectie switch si a instructiunii de
ciclare do-while ale limbajului C. Dati cate un exemplu din fiecare instructiune cu
explicarea functionarii acestora. Folositi obligatoriu Tn exemple variabile simple,

variabile indexate si pointeri.

Proba 3: Proba practica de sustinere a unei lucrari de laborator la disciplina Programarea
calculatoarelor si limbaje de programare, cu tema: ,,Functii. Apel prin valoare. Apel prin referinta.
Exemple de programe. Se vor da trei exemple de programe dintre care cel putin unul cu aplicatii in
inginerie mecanica la nivelul anului | de licenta”.

Toti membrii comisiei au participat fizic la toate cele trei probe de concurs intocmind referate de
apreciere. Pe parcursul desfasurarii probelor de concurs, membrii comisiei au pus intrebari, au
exprimat idei si au facut recomandari candidatului cu privire la pedagogia predarii si a
posibilitatilor de dezvoltare in viitor. Notele acordate de comisie candidatului sunt cuprinse in

tabelul urmator:

Membri Proba 1 Proba 2 Proba 3 Semnatura
Prof.dr.ing. PISLA Doina 10 9 9
Prof.dr.ing. VAIDA Calin 10 9 9
Conf.dr.ing. GHERMAN Bogdan 10 9 9
Conf.dr.ing. DETESAN Ovidiu 10 9 9
Media probelor 10 9 9
Media finala | 9.33
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H. Concluzii

Analizand dosarul candidatului se constata ca acesta a desfasurat o activitate stiintifica, didactica

si institutionala bogata, cu rezultate foarte bune si exceptionale.

Candidatul isi propune dezvoltarea activitatii didactice si de cercetare prin participarea la
manifestari stiintifice internationale, prin publicarea de articole stiintifice indexate WQOS si BDI,
prin publicarea unor materiale didactice pentru studenti, candidatul dovedind o preocupare

permanenta in imbunatatirea performantelor didactice si stiintifice.

Candidatul se preocupa sa-si imbunatateasca competentele profesionale si didactice, sa abordeze
teme noi de cercetare, sa-si diversifice instrumentele si metodele de predare si doreste sa

participe la dezvoltarea si modernizarea bazei materiale a laboratoarelor departamentului, etc.

Pe baza celor prezentate anterior si cunoscand personal intreaga activitate a candidatului,
recomand ca postul de SEF de LUCRARI, pozitia 24, din statul de functii al Departamentului
Ingineria Sistemelor Mecanice al Universitatii Tehnice din Cluj-Napoca sa fie ocupat de dl. dr. ing.
losif BIRLESCU, incepand cu anul universitar 2021-2022,

3 februarie 2022, Cluj-Napoca

Presedinte

Prof. dr. ing. ANTAL Tiberiu Alexandru

Membri Prof.dr.ing. PISLA Doina

Prof.dr.ing. VAIDA Calin

Conf.dr.ing. GHERMAN Bogdan

Conf.dr.ing. DETESAN Ovidiu
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INSTITUTIA ORGANIZATOARE DE STUDII UNIVERSITARE DE DOCTORAT
IOSUD-UTCN
PROCES - VERBAL AL SEDINTEI PUBLICE
DE SUSTINERE A TEZEI DE DOCTORAT

Astazi, 22, 225, la Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, a avut loc sedinta publica de sustinere
a tezei de doctorat intitulata ,Researches regarding the modelling, simulation and development of a
medical robotic system for Single Incision Laparoscopic Surgery”, elaborata de ing. lonut — Mihai Ulinici

Sustinerea publica a tezei de doctorat s-a desfasurat in prezenta Comisiei pentru evaluarea si sustinerea
publica a tezei de doctorat, Comisie aprobatd prin Decizia Directorului CSUD al Universitatii Tehnice din
Cluj-Napoca nr. 21/28.07.2023, fiind respectate toate conditiile prevazute de reglementarile oficiale in
vigoare.

Pe baza celor constatate la evaluarea si in timpul sustinerii publice a tezei de doctorat, Comisia a deliberat
si a acordat tezei de doctorat calificativul(1) T“)*?‘r‘r“'g‘”t; ...... ". Pe baza calificativelor primite de
doctorand la examenele si rapoartele de cercetare, din Contractul disciplinelor si Programul de Cercetare

Stiintifica, precum si la teza de doctorat si avand in vedere gradul de indeplinire a cerintelor preliminare

privind conferirea titlului stiintific de doctor, Comisia a deliberat si a hotdrit sa (2) -]"-’—_P‘:— .....
doctorandului titlul stiintific de doctor in domeniul: Inginerie mecanica.
Comisia pentru evaluarea si sustinerea publica de a tezei de doctorat
Titlul, Prenumele si Numele Calitatea Calificativul acordat Semnatura
— r
Prof.dr.ing. Tiberiu Antal - Presedinte TOARTE DR
_f" - —
Prof.dr.ing. Doina Pisla - Cond. de doctorat FORLTE RinE
Prof.dr.ing. Vasile Nastasescu - Referent ;:bﬂﬂ?; ,g;vf/v ~
Prof.dr.ing. Daniel Condurache - Referent —OARTE. PfJVF
Prof.dr.ing. Calin Vaida - Referent +0 NR \ E‘ T)\ N =

(1) Excelent; Foarte bine; Bine; Satisfacator si Nesatisfacator (caz in care se prezinta, scris, elementele ce
urmeaza a fi refacute sau completate in teza de doctorat).
(2) confere; nu confere (caz in care se prezinta, scris, motivatia).
Presedinte,
Prof.dr.ing. Tiberiu Antal



UNIVERSITATEA TEHNNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

INSTITUTIA ORGANIZATOARE DE STUDII UNIVERSITARE DE DOCTORAT
IOSUD-UTCN

PROPUNERE DE ACORDARE TITLU DE DOCTOR

2% \\. ALY,

se propune acordarea titlului de doctor domnului ing. lonut — Mihai Ulinici, domeniul Inginerie mecanica,

calificativul propus ?OP\'QTE B fUE

Comisia de specialitate din cadrul C.N.A.T.D.C.U. care corespunde cel mai bine subiectului tezei de

Urmare a evaluarii si deliberarii comisiei de sustinere a tezei de doctorat din data de

doctorat (comisie principala) Inginerie mecanica si comisia secundara nr. 1

.

si comisia secundara nr. 2 —

(pentru tezele interdisciplinare sau multidisciplinare).

Presedinte,
Prof.dr.ing. Tiberiu Antal

str. Constantin Daicoviciu nt. 15, 400020 Clui-Napoca, Remdania

Tel. +40-264-401200, tax +40-264-592058
Secretanat tel +40-264-4012 16, +40-264-401292 . +40-264-401293
www . utciulro/iosud/




UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ NAPOCA
IOSUD-UTCN
SCOALA DOCTORALA UTCN

Anexa la Procesul verbal incheiat cu ocazia sustinerii publice a tezei de doctorat a d-lui ing. lonut — Mihai
Ulinici, la data de 23. WR.252%  cond. de doctorat: Prof.dr.ing. Doina Pisla.

La sesiunea de intrebari din partea membrilor comisiei de doctorat si a publicului, s-au adresat
urmatoarele intrebari:

e intrebarea (Prof.dr.l."\né-\h%\.qﬂ mﬂa%ﬁh—}- A'r \\RJG‘{Q. &; %ﬁ&%‘\t -VQ”‘*-’:Q‘“_Q
bl o el T NN . o
Jodilt o sk ool ERTHRE
. Tntrel:.w:lrea(Prc:uf.dr.tl“"!‘P.‘)‘-"“'L."d«Q (Dul.ukd)f_— (tOU%M‘ & 3;-&&
o\ Guot C\V'b\.:@\_—QM:‘ L@(A"‘ A’\‘ m{ = \LDCL'F’\.IJ\ s
Raspunsul: Ub--))(J‘ G M b U Mﬂ\b a0 Lo "
Tarle Y Dt NN “’Xﬁ\*‘m-

e TIntrebarea (Prof.dr. ):
Raspunsul:

e Intrebarea (Prof.dr. ):
Raspunsul:

Presedinte,
Prof.dr.ing. Tiberiu Antal
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INSTITUTIA ORGANIZATOARE DE STUDII UNIVERSITARE DE DOCTORAT
IOSUD-UTCN

PROCES — VERBAL AL SEDINTEI PUBLICE
DE SUSTINERE A TEZEI DE DOCTORAT

Astazi, 28.09.202 7, la Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, a avut loc sedinta publica de sustinere

a tezei de doctorat intitulata , Dezvoltarea unor sisteme de comanda si control a robotilor paraleli
pentru aplicatii medicale”, elaborata de ing. Alin - Dorin Burz.

Sustinerea publica a tezei de doctorat s-a desfasurat in prezenta Comisiei pentru evaluarea si sustinerea
publica a tezei de doctorat, Comisie aprobata prin Decizia Directorului CSUD al Universitatii Tehnice din
Cluj-Napoca nr. 21/28.07.2023, fiind respectate toate conditiile prevazute de reglementérile oficiale in
vigoare.

Pe baza celor constatate la evaluarea si in timpul sustinerii pulece a tezei de doctorat, Comisia a deliberat
si a acordat tezei de doctorat calificativul(1) ,. Foq. I/G /7" 7€ pe baza calificativelor primite de
doctorand la examenele si rapoartele de cercetare, din Contractul disciplinelor si Programul de Cercetare
$tiin;if“cé precum si la teza de doctorat si avand in vedere gradul de i‘ndeplinire a cerintelor preliminare

doctorandului titlul stiintific de doctor in domenlul. Inginerie mecanica.

Comisia pentru evaluarea si sustinerea publica de a tezei de doctorat

, : 2 Calificativul .
Titlul, Prenumele si Numele Calitatea Semnatura
acordat
{
Prof.dr.ing. luliu Negrean - Presedinte FOARTTC B NE
Prof.dr.ing. Doina Pisla - Cond. de doctorat oAt Bivg
Prof.dr. Nadim Al-Hajjar - Cond. de doctorat cotutela = afqic 7/ Ne
Prof.dr.ing. Vasile Nastasescu - Referent ‘f:ﬁff{ TE }5‘, =,
Prof.dr.ing. Daniel Condurache - Referent Toadky Ly
Prof.dr.ing. Célin Vaida - Referent . QJ‘&R Skaﬂ“

£
(1) Excelent; Foarte bine; Bine; Satisficator si Nesatisfacator (caz in care se prezint3, scris, elementele ce
urmeaza a fi refacute sau completate in teza de doctorat).
(2) confere; nu confere (caz in care se prezinta, scris, motivatia).
Presedinte,
Prof.dr.ing. luliu Negrean



UNIVERSITATEA TEMNICA

DIN CLUJ-NAPOCA

INSTITUTIA ORGANIZATOARE DE STUDII UNIVERSITARE DE DOCTORAI
IOSUD-UTCN

PROPUNERE DE ACORDARE TITLU DE DOCTOR

~G I 7
Urmare a evaludrii si deliberarii comisiei de sustinere a tezei de doctorat din data de 28092023 j

se propune acordarea titlului de doctor domnului ing. Alin - Dorin Burz, domeniul Inginerie mecanica,
calificativul propus __ 7~ OQ 7! te bine

Comisia de specialitate din cadrul C.N.A.T.D.C.U. care corespunde cel mai bine subiectului tezei de

doctorat  (comisie  principald)  Inginerie  mecanicd s§i  comisia secundara nr. 1

e

si comisia secundara nr. 2

(pentru tezele interdisciplinare sau multidisciplinare).

Presedinte,
Prof.dr.ing. luliu Negrean
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, Salonul International
' al Cercetarii Stiintifice, Inovarii si Inventicii

, PRO INVENT :
Editia a XXka

CLUJ-NAPOCA. 25-27 octombrie 2023

\ Oficiul de Stat pentru Inventii si Marci,
“ are onoarea de a oferi,

' PREMIUL DE EXCELENTA

;; TS DOIHE LI, (CRRPOMNE BuseFPE,
FUITER  AICOLAE | F7ISLR ADLIBRS,  Erne0 mpory Boemv Sertss |

pentru _ (GROUP  OF FRTEMTD FoR —rrpe /2EDA 7
REHPIDIUITITION OF THE FREL L1075

Marian-Octavian SERBANESCU
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" “GOLD MEDAL

For the invention

PARALLEL ROBOTIC SYSTEM FOR BILATERAL
SHOULDER MEDICAL REHABILITATION

—_Authors

Paul-George-Mihai TUCAN, Doina Liana PISLA.
Liviu-Cdlin VAIDA, Adrian PISLA,
Bogdan George GHERMAN, Iosif BIRLESCU

President of the Jury,

President of the Exhibition,
Eng. Inv. Remi RADULESCU

Prof. Narcisa MEDERLE

15-17 JUNE 2023
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worlc linvent

'SINGAPORE

Singapore Expo Hall 3B
9th - 11th of July 2024, Republic of Singapore

Cenlofecate of Sovard

The organizing committee of WorldInvent Singapore hereby awards
Silver Medal
to the esteemed participants

Vaida Calin, Plitea Nicolae, Pisla Doina, Carbone
Giuseppe, Gherman Bogdan, Ulinici Ionut, Pisla Adrian

in recognition of his/her invention

Spherical Robot for the Rehabilitation of
the Proximal Area of the Upper Limb

accredited by issued by

Baroness Snjezana Rajacic LAN Wel Kok
President of European Academy of Science President of Innovation, Design,
and Entrepreneurship Association
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CERTIFICATE OF AWARD
G P

& 8y

THIS CERTIFICATE IS PROUDLY PRESENTED TO
Pisla Doina Liana, Gherman Bogdan George, Nadas Iuliu Adrian,
Pop Nicoleta Maria, Craciun Cristea Florin, Tucan Paul George Mihai,
Vaida Liviu Calin, Carbone Giuseppe, Birlescu Iosif; Plitea Nicolae
Technical Umiversity of Cluj-Napoca
FOR THE ACHIEVEMENT OF

GOLD MEDAL

BY THE INVENTION - INNOVATION ENTITLED :

Parallel robot for the motor rehabilitation of the lower limbs

AT THE 9™ ANNUAL EDITION OF THE INTERNATIONAL
INVENTION INNOVATION COMPETITION IN CANADA. ICAN 2024

ORGANIZED BY TORONTO INTERNATIONAL SOCIETY OF
INNOVATION & ADVANCED SKILLS (TISIAS)

HELD ON AUGUST 24™, 2024 IN TORONTO. CANADA

MOONSUK CHANG
ORGANIZING CHAIRMAN

BOB HUYBRECHTS
CO-CHAIRMAN OF THE JURY




This is to certify that

Technical University of Cluj-Napoca
Vaida Cilin, Plitea Nicolae, Pisl3 Doina, Carbone Giuseppe, Gherman Bogdan,
Ulinici lonut, Pisla Adrian

has been awarded the

GOLD MEDAL

for the invention

Spherical robot for the rehabilitation of the proximal
area of the upper limb

on the occasion of
2023 Kaohsiung International Invention & Design EXPO
30 November - 2 December, 2023
Kaohsiung, Taiwan

~ Manli Hsieh
President of WIIPA
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National Rescarch Council of Thailand

CERTIFICATE OF APPRECIATION

This certificate is presented to

Doina Pisld, losif Birlescu, Cdlin Vaida, Bogdan Gherman,

Paul Tucan, Nicolae Plitea

for exhibiting the valuable invention

“Parallel robot for the recovery of lower limb mobility”

in Bangkok International Intellectual Property, Invention, Innovation and
Technology Exposition (IPITEx 2023),
during Thailand Inventors’ Day 2023 held on 2 - 6 February 2023
at Bangkok, Thailand

(Dr.Wiparat De-ong) 3
Executive Director
National Research Council of Thailand
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National Research Council of Thailand

This is to certify that

Doina Pisld, losif Birlescu, Cdlin Vaida, Bogdan Gherman, Paul Tucan,

Nicolae Plitea

has been awarded

SILVERPRIZE |

In recognition of creative efforts to invent

WIRSPESEFSS

Parallel robot for the recovery of lower limb mobility

Exhibited at “2023 Bangkok International Intellectual Property, Invention,
Innovation and Technology Exposition”
On the occasion of “Thailand Inventors’ Day 2023”

(Dr.Wiparat De-ong) &
Executive Director
National Research Council of Thailand
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SINGAPORE

Singapore International Invention Show
3-4 April 2020, Republic of Singapore

AP P
o e U

Certofpeate of Levard

The organizing committee of AsianInvent Singapore hereby awards

Gold Medal

to the esteemed participants

VAIDA LIVIU-CALIN, PLITEA NICOLAE, PISLA DOINA,
GHERMAN BOGDAN-GHEORGHE, SUCIU MARIUS

in recognition of his/her invention

ORIENTATION MODULE WITH MODULAR STRUCTURE
AND MULTIPLE BENDS

for his/her outstanding achievements

EAN EAN
AISG AISG

accredited by issued by

Baroness Snjezana Rajacic TAN Wei Kok _
President of European Academy of Science President of Citizen Innovation

o




STATE AGENCY
ON INTELLECTUAL

ol PROPERTY OF
THE REPUBLIC OF MOLDOVA

International Specialized Exhibition

"INFOINVENT”

XVIlI-th Edition

DIPLOMA

AGEPI TROPHY
“BEST INVENTION CREATED
BY A WOMAN INVENTOR”

is awarded to

Doina Pisl3,
UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA, ROMANIA

for
Robot paralel pentru recuperarea mobilitatii membrului inferior

Eugeniu RUSU,
Chairman of the Svetlana COJOCARUY,
Organizing commitee Chairman of the Jury

22-24 November 2023,
Chisinau, Republic of Moldova



RDSAW

INVENTIONSHOW
IWIS 2023

FOR
MEDICAL REHABILITATION

PARALLEL ROBOTIC SYSTEM FOR THE}
OF THE U59, o/LIMB

GHERMAN BOGDAN , PlSI.A‘_DO,IﬁA , PLITEA NICOLAE , VAIDA CALIN,
CARBONE GIUSEPPE , PiStA ADRIAN , BANICA ALEXANDRU ,
ALEXANDRU CIRIC , MIHAELA/BEGEA , LILIANA CRACIUN,
GRIGORE CRACIUN , GHEORGHE DUTUC , ANCA FALUP,

WANDA ZIEMKOWSKA , AGNIESZKA JASTRZEBSKA, ,
PATRYCJA KURTYCZ , EWA KARWOWSKA , EWA MIASKIEWICZ-PESKA ,

MONIKA ZALESKA RADZIWILL , ANDRZEJ OLSZYNA , ANTONI KUNICKI ,
KAROLINA SITARZ/, MAGDALENA ROSLON

/ TECHNICAL UNIVERSITY OF CLUJ-NAPOCA

/l

174

1]

A |.

I |/ Katarzyha Ozga # / Michat Szota
President of Jury ' President of SPWIR
[271018][2023]

INTERNATIONAL WARSAW INVENTION SHOW

N

14 DECEMBER 2023 WARSAW




AGENTIA DE STAT

I w I PENTRU PROPRIETATEA
INTELECTUALA
A REPUBLICII MOLDOVA

Expozitia Internationald Specializata

INFOINVENT”

Editia a XVlll-a

DIPLOMA

MEDALIA DE AUR

se acorda
autorilor: Paul-George-Mihai Tucan, Doina Liana Pisla, Liviu-Calin Vaida,
Adrian Pisla, Bogdan George Gherman, losif Birlescu, Nicolae Plitea

pentru ciclul de lucrari:
,Sistem robotic paralel pentru recuperarea medicala bilaterala
a umarului; Familie de roboti paraleli modulari cu cuple active de translatie
pentru chirurgia uniport; Familie de roboti modulari pentru chirurgia uniport
cu constrangere cinematica a punctului de insertie in organism”

SN———
Eugeniu RUSU,
Presedintele Svetlana COJOCARU,
Comitetului organizatoric Presedintele Juriului

22-24 noiembrie 2023,
Chigindu, Republica Moldova
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AGENTIA DE STAT

PENTRU PROPRIETATEA
- INTELECTUALA

A REPUBLICIH MOLDOVA

Expozitia Internationald Specmhzoto

JINFOINVENT”

Editia a XVllil-a

DIPLOMA

MEDALIA DE AUR

se acorda
autorilor: Doina Liana Plitea, Bogdan George Gherman, Iuliu Adrian Nadas,

Nicoleta Maria Pop, Cristea Florin Craciun, Paul George Mihai Tucan,
Liviu Calin Vaida, Giuseppe Carbone, Iosif Birlescu, Nicolae Plitea

pentru
Robot paralel pentru recuperarea medicala a membrelor inferioare

Eugeniu RUSU,
Pregedintele Svetlana COJOCARU,
Comitetului organizatoric Presedintele Juriului

22-24 noiembrie 2023,
Chigindu, Republica Moldova



Parallel robotic system for the medical rehabilitation
of the upper limb

By
Gherman Bogdan, Pisla Doina, Plitea Nicolae, Vaida Cilin,
Carbone Giuseppe, Pisla Adrian, Banica Alexandru

Exhibited at Saudi Global Inventions and

Innovations Expo

(SG1E, 2023)
Jeddah, Saudi Arabia

President of HIUF
Prof. Najia Alzanbagi
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International
Invention & Trade Expo

LONDON

CERTIFICATE

OF APPRECIATION

Gold Award

International Invention and Trade
Expo London
This certificate is presented to

Vaida Calin, Plitea Nicolae, Pisl3 Doina, Carbone Giuseppe,

Gherman Bogdan, Ulinici lonut, Pisl3 Adrian
For
Spherical robot for the rehabilitation of the proximal area of the
upper limb
Technical University of Cluj-Napoca
London 2023

Bufa

PROJECT DIRECTOR
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Certificate of Award

This is to certify that

VAIDA CALIN, PLITEA NICOLAE, PiSLA DOINA,
CARBONE GIUSEPPE, GHERMAN BOGDAN,
ULINICI IONUT, PiSLA ADRIAN

have been awarded the

GOLD MEDAL

for the invention

SPHERICAL ROBOT FOR THE REHABILITATION OF THE PROXIMAL AREA
OF THE UPPER LIMB

at the

ARAU INTERNATIONAL CREATIVITY EXHIBITION (ACE) 2023
PERLIS, MALAYSIA

19-20 AUGUST 2023

Prof. Dr. Mohd Mustafa Al Bakri Abdullah

_ Vice President — ,
World Invention Intellectual Property Associations (WIIPA)
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@ BE THE ROLE MODEL

47. HRVATSKI SALON INOVACIJA S MEDUNARODNIM SUDJELOVANJEM - INOVA 2023.
19. IZLOZBA INOVACIJA, PROTOTIPOVA | POSLOVNIH PLANOVA - BUDI UZOR 2023.
47" INTERNATIONAL INVENTION SHOW - INOVA 2023
19™ INVENTION AND PROTOTYPE SHOW AND BUSINESS PLAN COMPETITION - BE THE ROLE MODEL 2023

Vaida Calin, Plitea Nicolae, Pisla Doina,
Carbone Giuseppe, Gherman Bogdan,
Ulinici lonut, Pisla Adrian
Technical University of Cluj-Napoca, Romania

Spherical robot for the rehabilitation of the proximal
area of the upper limb

CZAGREB 20237
28. rujan/September 2023., Zagreb, R. Hrvatska/Croatia
Medunarodni ocjenjivacki sud Tera Tehnopolis d.o.o. Savez hrvatskih inovatora
International Jury Tera Tef:?odﬁ Ltd. Croatian Inventors Network
Predsjednik/President Direk a/Director Predsjednica/President
escu Ana Niksj niv.spec.gec. Ljiljana Pedjsi¢, mag.ing.cherpfng.
o4 Q)
CROATIAN ZAGREB et T T
pr=rll Ty OF tera huip + enterprise
INVENTORS invenToRs [T Zagrebﬂ q Q‘ & ot e ce | U
sx NETWORK AssociaTion gy ACRES Fair inova n EehNOPOlS e bmomns ek




18. 1ZLOZBA INOVACIJA, PROTOTIPOVA | STUDENTSKIH POSLOVNIH PLANOVA
46. HRVATSKI SALON INOVACIJA S MEDUNARODNIM SUDJELOVANJEM
18™ INVENTION AND PROTOTYPE SHOW AND STUDENT BUSINESS PLAN COMPETITION
46™ INTERNATIONAL INVENTION SHOW

GOLD

Pisla Doina, Birlescu losif, Vaida Calin,
Gherman Bogdan, Tucan Paul, Plitea Nicolae
Technical University of Cluj-Napoca

Romania

PARALLEL ROBOT FOR THE RECOVERY
OF LOWER LIMB MOBILITY

October 2022., Osijek, Croatia

Savez hrvatskih inovatora

Tera Tehnopolis d.o.o.

Medunarodni ocjenjivacki sud
Tera Tehnopolis Ltd.
Direktorica/Bfrector

International Jury
Predsjednik/President
Prof.drind. Au B8N Semenescu Ana Niksi¢-Sarié aniv.spec.oec.

W y SAVEZ
hulp . W""“""‘ @mo\mom
* metwork ] ] ZAGREBA

ytera
HRVATSKA UDRUGA

teh\OPOIE INOVATORA PODUZETNINA

sxl

Croatian Inventors Network
Predsjednica/President

Ljiljana PedjSic, mgg.ing,r.herpfﬁg.

SAVEZ
HRVATSKIH
INOVATORA
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( WIIPA SPECIAL AWARD

Presented to

Technical University of Cluj-Napoca
Vaida Calin, Plitea Nicolae, Pisla Doina, Carbone Giuseppe,

Gherman Bogdan, Ulinici lonut, Pisla Adrian

In recognition of

Spherical robot for the rehabilitation of the proximal area of the upper limb

on the occasion of
2023 Kaohsiung International Invention & Design EXPO

30 November - 2 December, 2023

Kaohsiung, Taiwan

BEIE=IR
SpEkes

Br=
Manli Hsieh
\| A President
% World Invention Intellectual Property Associations
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